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Instrukce

Prehled vasich sluzeb udrzby a kontroly.
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PREDMLUVA

Systém LevelM Pro popsany v tomto dokumentu je systém, ktery se pouziva pro automatické nebo ruéni
nivelaci obytnych vozu.

Omezena zaruka

Prectéte si tento dokument a pIné se seznamte s jeho obsahem. Spole¢nost E&P Hydraulics nenese
odpovédnost za pfimé nebo nepfimé skody nebo nasledné $kody vzniklé v dusledku nespravného
pouziti vyrobku nebo nedodrzeni obsahu tohoto dokumentu.

Spole¢nost E&P Hydraulics si vyhrazuje pravo upravovat ¢asti vyrobku a provadét zmény vyrobku a
dokumentu bez pfedchoziho upozornéni jakékoli strany, v€etné koncového uzivatele.

Spole¢nost E&P Hydraulics poskytuje na material systému LevelM Pro dvouletou zaruku.

Systém LevelM Pro je dodavan s registratnim Cislem, které je uvedeno na vyrobku. Dbejte na to,
aby toto Cislo bylo vzdy dobfe Citelné. Toto registracni &islo je vyZzadovano, pokud je tfeba vyrobek
servisovat.

Zaruka vyrobce je platna pouze v pfipadé, Zze byl vyrobek zakoupen u autorizovaného prodejce spo-
le¢nosti E&P Hydraulics.

Zaruka zanika, pokud vyrobek nebo jeho soucasti sefizuje, upravuje, udrzuje nebo opravuje prodejce
nebo montér, ktery neni autorizovan spole¢nosti E&P Hydraulics.

Odvolani na omezenou tovarni zaruku vyrobce je mozné pouze v pfipadé, Ze oficialni prodejce nebo
montér spoleénosti E&P Hydraulics zjisti vadu materialu a/nebo vyrobni vadu v zaruéni dobé a odvo-
lani na zaruku je podano do dvou tydnu od tohoto zjisténi.

Opravy a/nebo restauratorské prace nesmi byt zahajeny, dokud spole¢nost E&P Hydraulics nepfe-
vezme zarucéni narok a dokud spole¢nost E&P Hydraulics neschvali planovanou opravu.

Zaruéni reklamace musi byt pfedlozena spole¢nosti E&P Hydraulics ihned po zji$téni problému. V
opacném pripadé mlze spole¢nost E&P Hydraulics zaruéni reklamaci zamitnout, zejména pokud by
se problém mohl pozdnim oznamenim zhorsit; je to na vyhradnim uvazeni spole¢nosti E&P Hydrau-
lics.

Spole¢nost E&P Hydraulics nenese odpovédnost za jakoukoli formu fyzické, finanéni, pfimé nebo
nasledné Skody zplsobené vyrobkem (nebo jeho ¢astmi), pokud se $koda netyka samotného
vyrobku, jak je stanoveno ve smérnici 85/374/EHS.

Vylouéeny jsou vyrobky (jejich ¢asti), které se pouzivaji ke komerénim Géeliim, jsou v prodeji nebo
v nabidce nebo se prodavaji s vadami, a/nebo vyrobky, na nichz byly vymazany, odstranény nebo
necitelné identifikacni znacky spole¢nosti E&P Hydraulics.
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K TETO DOKUMENTACI

B Pred uvedenim do provozu si prectéte tuto dokumentaci. To je pfedpokladem bezpeéné prace a bez-
problémové manipulace.

Dodrzujte bezpecnostni a vystrazné predpisy v této dokumentaci a na vyrobku.

Tato dokumentace je trvalou soucasti popsaného vyrobku a méla by byt pfi prodeji pfedana kupuiji-
cimu.

B Obrazky v tomto dokumentu jsou orientaéni a mohou se v detailech liSit od skuteéného produktu.

Vystrazné urovné nebezpeci
Nasledujici urovné nebezpedi upozorfiuji na potencialné nebezpecéné situace:

A NEBEZPECH!

Oznacduje nebezpecnou situaci, ktera bude mit za nasledek smrt nebo vazné zranéni, pokud
se ji nevyhnete.
A VAROVANI!

Oznacuje nebezpecnou situaci, ktera, pokud se ji nevyhnete, mize mit za nasledek smrt nebo
vazné zranéni.

A UPOZORNENI!
Oznacuje nebezpecnou situaci, ktera, pokud se ji nevyhnete, mize mit za nasledek lehké nebo
stfedné tézké zranéni.

OZNAMENI!

Skody na majetku: Mohlo by dojit k poskozeni produktu nebo okoli.

Symboly
@ Specialni pokyny pro lepsi srozumitelnost a manipulaci.

Jednotlivy krok:
>

Cislovany pokyn:
1.

2.

3.

Vysledek akce:
v
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BEZPECNOSTNi POKYNY

Nivelaéni systém mohou instalovat pouze pfislusné specializované firmy nebo servisni stfediska E&P.
Systém pracuje s vysokym hydraulickym tlakem. Jakakoli konstrukéni Uprava nebo nespravné pouziti
systému muaze vést k vaznému zranéni.

Nepouzivejte systém urovni s/pro:

B Vyména pneumatik

B Nasazeni snéhovych fetéza

® Udrzbové prace

Pfed kazdou cestou zkontrolujte:

B zda jsou vSechny podpéry spravné zasunuty

B zda je systém vypnuty

B zda jsou vSechny hadice a podpéry nepodkozené a tésné

Béhem provozu:

Zkontrolujte celou nebezpeénou oblast kolem vozidla. V pfipadé potieby zapojte druhou osobu!
Pfed vysunutim podpér zkontrolujte, zda je prostor pod nimi volny.

Zaijistéte dostatecnou vzdalenost od lidi, zvifat a pfedmétu.

Ve vozidle nesmi byt Zadné osoby ani zvifata

pred, béhem nebo po vyrovnani nesmi byt pod vozidlem zadné pfedméty, osoby nebo zvifata.
Ruce ajiné ¢asti téla nesmi pfijit do styku s unikajicimi kapalinami (olejem). Olej unikajici pod vysokym
tlakem muze zpUsobit poranéni kize.

BV pfipadé kontaktu ihned vyhledejte Iékafskou pomoc!

Nikdy nezvedejte vozidlo UpIné.

B Pokud se kola nedotykaji zemé&, mGze to vést k nestabilnim a nebezpecnym situacim.

P¥i pouziti snéhovych Fetéz( dbejte na dostateé¢ny odstup od soucasti nosného systému.

Postavte vozidlo na pevny, rovny a neklouzavy povrch!

Pokud je podklad mékky, pouzijte na kazdou podpéru vhodnou podlozku pro lepsi rozlozeni hmot-
nosti!

Na mékkém podkladu dbejte na to, aby se podpéry v manualnim rezimu rovnomérné vysunuly!

B Pokud se podpéra pfili§ prohne, muze dojit ke zkrouceni ramu vozidla. To mGze vést k poSkozeni
vozidla.

B Pokud se podpéra zfiti, okamzité vozidlo pfeparkujte!

Pod podpérami nesmi byt zadné volné pfedméty:

B Vétve, kameny, lahve atd.

V pravidelnych intervalech provadéjte udrzbu!

Nivelagni systém se ovlada specialné upravenym hydraulickym olejem.

B Kontrolu a vymeénu oleje provadeéjte pouze u autorizovaného servisniho partnera E&P!

Po zvednuti vozidla se ujistéte, Ze jsou v8echny podpéry pevné na svém misté!

V pfipadé bourky (lamani vétvi ze strom(, drobné poSkozeni doma) mize dojit k poSkozeni vozidla;
okamzité zatahnéte podpéry!

Déti a osoby, které nejsou seznameny s timto navodem, nesmi nivelaéni systém pouzivat ani provadét
jeho udrzbu nebo gisténi.

Osoby se snizenymi fyzickymi, smyslovymi nebo dusevnimi schopnostmi nebo osoby s nedostate¢-

nymi znalostmi nebo zkuSenostmi nesmi spotfebic pouzivat, pokud nejsou pod dohledem nebo nejsou
pouceny osobou, ktera za né odpovida.
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POPIS VYROBKU

LevelM Pro je elektrohydraulicky systém sestavajici ze dvou jednotek motor/Gerpadlo, které mohou pra-
covat nezavisle na sobé. Vnéjsi zubova cerpadla pohanéna elektromotory BLDC napajeji ¢tyfi hydrau-
lické valce, které zajistuji vhodné vyrovnani a nastaveni opéry vozidla.

PFisluSné nastaveni nivelace/podpory je fizeno centralnim elektronickym modulem. Mozné funkce, které
Ize realizovat, jsou tyto:

B PIné automaticka regulace hladiny

Poloautomaticka regulace hladiny

Vyprazdnéni nadrze na odpadni vodu

Odvodnéni stfechy

Nastaveni preferované polohy pro spani

Atd

Jako provozni uzivatelské rozhrani slouzi dotykovy ruéni ovlada¢ (TCU), ktery je integrovan ve vozidle,
ale Ize jej také vyjmout za G€elem obsluhy a aktualizace systému.

Predpokladané pouziti
Systém urovni slouzi:

— pro fizené vyrovnavani vozidla
— pro podporu stabilniho stojanu
— pro nastaveni komfortnich poloh

B |evelM Pro se pouziva jak u vyrobcu originalniho vybaveni (OEM), tak na trhu nahradnich dilG (AS)
pro obytné automobily. Zakladni spektrum zatiZeni je pfizplsobeno sektoru vozidel pro volny ¢as, a
proto Ize systém pouzivat pouze v této oblasti.

B Instalace v prilehlych oblastech , napf. B. v odvétvi lehkych uzitkovych vozidel (LCV) musi byt koor-
dinovana s E&P na zakladé konkrétniho pfipadu. Instalace bez pfedchoziho povoleni se povazuje
za nespravné pouziti.

Mozné chybné pouziti

A\ VAROVANI!

Nebezpeci zranéni
» Nepouzivejte nivelacni systém jako zvedak.

Vyrobce nenese zadnou odpovédnost za vady nebo poSkozeni zptsobené:

Nedodrzovani pokynu a bezpecnostnich informaci v nich obsazenych.

Nespravna instalace/konverze

Nespravné pouziti

Manipulace a tupravy komponent systému

B Pouzivani komponent systému a nahradnich dill, které nejsou schvaleny spoleénosti E&P.

V pfipadé poskozeni v dusledku nespravné instalace zanikaji veSkeré zaruéni naroky, zejména naroky
vyplyvajici ze zakona o odpovédnosti za Skodu zpusobenou vadou vyrobku.
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Technické udaje

Celkova hmotnost véetné pfipojek a

médii

Svétla vyska

Obsluha

Typy nivelace
Nouzové zastaveni
Nouzovy provoz

Test systému
Hydraulicka pohonna jednotka
Vykon motoru

Sitové napéti
Maximalni tlak: Vystup
Maximalni tlak: Vstup
Provozni teploty:

Objemova nadrz

Cca. 56 kg v zavislosti na varianté pfipojeni vozidla

Doporucuje se 160-180 mm

Dotykoveé ruéni ovladani TCU

Automatické, poloautomatické, manualni

Ano: V jednotce TCU, zapnuté zapalovani

Ano: Integrovany nasténny drzak a rucni €erpadlo
Ano: Pfed odjezdem otestujte vSechny funkce systému
Montaz pod podlahu nebo do vozidla

2 x 700 W na jednotku

12V DC (min.: 9V DC; Max: 14V DC)

210 bar

190 bar

-15°C az 60 °C

4,21
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Pirehled ruc¢niho ovladani TCU (dotykova ridici jednotka)

B Rucni ovladani ma stupen kryti IP54, tj. je chranéno proti prachu a stfikajici vodé bez ohledu na
smér. V souladu s touto klasifikaci je ruéni ovladani schvaleno pro do¢asné, opatrné venkovni pouZziti.
Ruéni ovlada¢ nesmi byt vystaven zpétné vodé, napt. v disledku akumulace po delSich srazkach.
Kromé toho by neméla byt vystavena trvalému pfimému sluneénimu zareni, protoZe to mize vést k
vyblednuti plastd a zméknuti lepidel, pokud je intenzita a doba trvani dostate¢né vysoka.

B Aby se zabranilo nahodnému padu ruéniho ovladace, je dodavan se Snurkou (Sndrkou na klice),
pouzivejte ji odpovidajicim zplsobem.

want to do?

- the icon to select

/L

Level System
Con (e win

(& settings

USB-C port

Manualni ovladani / zobrazeni TCU
Nouzovy provoz: zatazeni vSech podpér
Nouzovy provoz: Automaticky rezim
Ocko pro upevnéni Sidrky

Hlavni tlagitko Zap/Vyp

N o a b~ 0N =

Nasténna konzola Mag Link

B Rucni ovlada¢ TCU se magneticky uzamkne do dodaného nasténného drzaku, sou¢asné se nabiji a
vytvafi kabelové datové pfipojeni k zakladni desce systému Grovné.

B VySe uvedeny port USB-C slouzi pfedevSim k pfenosu dat (aktualizace), ale Ize jej pouzit i k nabijeni
ruéniho ovladani, napf. pokud nechcete nechavat jednotku TCU ve vozidle.
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B Rezimy ,automaticky rezim“ a ,zatazeni vSech podpér* jsou uloZzeny jako nouzové ovladani, které Ize
spustit pomoci tlacitek na nasténném drzaku.
POZOR! Pfi nouzovém provozu se pfedem ujistéte, Ze se v blizkosti vozidla nebo pod nim nenacha-
zeji zadné osoby ani zvifata. V pfipadé potfeby pfivolejte dalSi osobu.
V nékterych pfipadech muZze pfi prvnim stisknuti tlacitek 3 a 4 zaznit ¢tyfikrat varovny tén. Divodem
muze byt kalibrace snimace. Po 5 sekundach &ekani jsou funkce ,automaticky rezim“ a ,zatazeni
vSech podpér” opét k dispozici jako obvykle.
Automatické zatazeni pomoci nouzovych tlaCitek je mozné okamzité. Zahfivani probiha pouze pfi
vysouvani.

B Systém funguje pouze pfi vypnutém zapalovani. Po zapnuti zapalovani se ozve vystrazny tén a na
palubni jednotce TCU se zobrazi vystrazné hlaseni (viz. "Chybova hlaseni", strana 41).
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Pirehled provozni struktury

a » WO N =

77 A

(o s & @ @ (o %% v @

What do you want to do?

Press the icon to select
Level System

-E-" Automatic Mode

Automatic Leveling

Aar '
{ ] Semi Autom. Mode
= 6 - ‘ Semi-automatic Leveling

T
: Level System . '%'L Manual Mode
e

Control the
use of hydral

Manual Leveling
=4 T
e H

Settings

Level system settings

6 — -

@7 -

Indikator baterie 6  Pozice stranky

Podpora rozSifena 7 Nastaveni napfi¢ funkcemi
Intenzita radiového spojeni 8  Podnabidka

Logo E&P 9  Tlagitko Dom{

Hlavni menu

Ihned po spusténi se zobrazi ,Homescreen®, kde mizete provést zakladni vybér funkce. Kromé infor-
maci o aktualnim stavu nabiti baterie ruéniho ovladani TCU (1) zde najdete dalSi informace o sile
bezdratového spojeni mezi TCU a hlavni deskou (3) a také ukazatel polohy (6), ktery vdm usnadni
navigaci.

Usporadani prvkl se opakuje v podnabidkach. Bez ohledu na aktualné zvolenou nabidku se muizete
vratit domu pomoci tlacitka ,Homescreen® (9).

12
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B Prejed'te prstem: Vodorovné nebo svisle orientovana gesta prejeti prstem bez zvednuti prstu z obra-
zovky.

B Kliknéte na: Jednim stisknutim zvolte funkci.

Ovladani a gesta

Volba funkce

Ihned po zapnuti a spusténi ruéniho ovladani (TCU) se zobrazi vybérova nabidka, ve které se muzete
pohybovat vlevo nebo vpravo pomoci gest prejeti prstem. Mlzete si vybrat z:

[ EAR O] ‘E (= s% ¢ @ ‘E
What do you want to do? What do you want to do?
Press the icon to select Press the icon to select

£18 G)

Level System Manual

conts -r-:f‘e‘njz’:ﬂ: ith '!'T Getthe latest manual and [
use of hydraulic feel H information

£} Settings £} Settings

V nasledujicich ¢astech jsou popsany nasledujici oblasti:
B Systém urovni: VSechny funkce pro vyrovnavani vozidla, polohu spanku, vyprazdhovani zbytkové
vody

B Nastaveni: Nastaveni systému napfic¢ funkcemi
B Navod (manual): Pokyny a servisni oblast systému

4102578 _b 13



NASTAVENI

V oblasti ,Settings" na domovské obrazovce mlzete provést rizna nastaveni funkci. Ty se déli na obecna
nastaveni systému, nastaveni obrazovky a pokrocila nastaveni.

Nastaveni specificka pro funkce naleznete v pfislusné nabidce funkci , napf. Systém vlozenych drovni
viz vyse.

%% 9 @ @ %% ¥ @ @

What do you want to do? <
Press the icon to select

Settings Menu

General Settings
_ Change system settings
aae '
‘ & J Screen Settings

Change screen settings

Level System Advanced Settings

Gontrol the vehicis with Ps Change advanced settings
use of hydrauiic feet H

¥ Settings

Nasledujici parametry Ize ménit podle typu:
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Obecné nastaveni

B Nastaveni zvuku:
Akustickou zpétnou vazbu Ize aktivovat/deaktivovat

o %% @ @

General Settings

Audio
Sound Settings

%% & @

Sound settings

Select sound options

Touchbutton Sound

—~

4102578 _b
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Nastaveni obrazovky

B Nastaveni jazyka:
(Standard: Angli¢tina; Volitelny: holandstina, némcina)
B Podsviceni:
Intenzita obrazovky v aktivnim a pohotovostnim rezimu
B Nastaveni napajeni:
Doba pfepnuti mezi aktivhim a pohotovostnim rezimem; doba
vypnuti displeje

(= %% ¢ @ ‘E ([ 9% ¢ @ @
« «
Language Intensity
—
Nederland Use the scrollbars to set
( Soeren ) the desired intensity level

for normal and sleep operation

N

gL .
( zlg English
Normal Intensity:
( - Deutsch )

Sleep Intensity:

)

%% ¥ @

Screen Settin

Language
Change system language

Intensity
Change screen intensity

Energy Settings

Change low energy time

=)

%% ¥ @

Energy Setti

gs

ngs

Set the time for entering sleep mode
and the time to switch off the screen

Sleep time [sec] :
O

Switch off time [sec] :

&) 5

S

@

16
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Rozsifena nastaveni

Pro pfistup do nabidek nastaveni pfFislusnych funkci je v oblasti "Advanced Settings“ vyzadovan PIN
kod. V zavislosti na urovni $koleni mate moznost programovat systém na rliznych drovnich.
» Vyberte uroven pristupu a zadejte PIN kdéd pro autorizaci.

Moznosti nastaveni jsou odemé&eny ve v§ech systémech podle urovné pfistupu.

96% W ‘E
Pin
Type your 4 digit PIN to

unlock the device

Choose Level

User Level
Login as user

Dealer Level
Login as dealer

OEM Level
Login as OEM

ORONO
ONONO
ONONO

© ©
C=)

Kromé toho jsou zde zastfeSujici nastaveni, ktera zasahuji hloubégji do systému; ta jsou
popsana nize.
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Uzivatelska uroven (uzivatel)
B , Informace“ (zobrazeni systémovych informaci)

Informace ,Master RFID“ a ,Controller RFID* jsou duleZité pro servis a Ize je pouZzit k jasnému pfifazeni
systému.

%% @ @ 6% @ @ 9%6% W @
<« « «~
User Level Information Information
Advanced SEttlngS Controller & RF Controller & RF
Information Connected Units: 1 Connected Units: 1
System information
Paired Units: 1 Paired Units: 1
. Master RFID: 1714840700 Master RFID: 1714840700
Pincode
Pincede options Master Prod. ID: 2 Master Prod. ID: 2
Controller RFID 19203819 Controller RFID: 19203819
System Controller Prod. ID: 3 Controller Prod. ID: 3
System functions Controller Fb.Ch: 11 Controller Fb.Ch: 11
Controller SW version: 1.6 Controller SW version: 1.6
Controller HW version: 1.3 Controller HW version: 1.3
RF strenght.  -50 RF strenght.  -50

C=) © (=) © =)
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B , Pincode” - zména kédu PIN

1. Chcete-li zménit kéd PIN, vyberte moZnost ,Change Pincode“ a na nasledujici obrazovce zadejte
svUj individualni kéd PIN.

2. Zadani jednou zopakujte, abyste se uijistili, Ze bylo zadano spravné.

v’ Na displeji se zobrazi potvrzeni, Ze zména byla provedena.

%% ¥ @ %% @ @ @
- - Change Pincode
User Level Type your new
Advanced Settings Settings Menu & GG
Information Change Pincode
System information Change user pincode

Pincode Start Options

Pincode options Set pincode start options
System

System functions

ONONONO
ONOCNCRO
ONONO

4102578 b 19



B , Pincode” - deaktivace poZadavku na PIN kod pri spousténi systému

Ve vychozim nastaveni je dotaz na kéd PIN aktivni pfi spusténi systému a slouzi jako détsky zamek
nebo k zabranéni neopravnéné manipulaci ze strany neopravnénych uzivatelu.

» V pfipadé potfeby mizete dotaz deaktivovat stisknutim vypinaciho tlagitka.

96% & ‘E %% ¥ @ ‘E %% ¥ @ ‘E
« « «
User Level
Advanced Settings Settings Menu Start Options
Information Change Pincode Select options for startup of the display
System information Change user pincode
Pincode Start Options
Pincode options Set pincode start options
Start Options

System
System functions
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B, System* aktualizace

OZNAMENI!

Skody na majetku
Preru$eni aktualizaci mize vést k nenapravitelnym Skodam.
» Predem se ujistéte, Ze je baterie sluchatka TCU dostatecné nabita, a neprerusujte proces instalace.

Na karté ,System” si muzete vybrat mezi aktualizacemi systému, obnovenim pfipojeni WLAN a obnove-
nim tovarniho nastaveni.

1. Vyberte ,Update*.

%% & @ 9% ¥ @ ‘E
« «
User Level
Advanced Settings System
Information Update
System information Install updates
Pincode Reset Communication
Pincode options Reset the wireless connection
System Factory Reset
System functions Retumn all settings to default

=) C=)

2. Pripojte sluchatko TCU k po¢itaci pomoci kabelu USB-C.
3. Ulozte aktualni aktualizaci pro sv(j displej do podslozky ,Firmware*.
Aktualizace zakladni desky musi byt ulozeny ve slozce ,Updates®.

Nejnovéjsi verzi obdrzite e-mailem nebo v budoucnu v interni pfistupové oblasti na domovskeé strance
E&P.
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4. Existuji dvé rdzné moznosti aktualizace. Mzete se rozhodnout,
zda chcete aktualizovat ruéni ovladani ,Display” nebo zakladni
desku systému na urovni ,Controller”. Bez ohledu na vas vybér
maji nasledujici kroky stejnou strukturu.

(o %% 9 @ @

Update Options

Update Display
Install update on the display

Update Controller
Install update on the controller
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5. Vyberte dfive uloZzenou aktualizaci. Pokud jste vybrali moznost ,Update Display*, najdete zde seznam
soubort dfive uloZzenych ve sloZce ,Firmware®.
V souladu s tim mGzete najit soubory dfive uloZzené ve slozce ,Updates” v nabidce ,Update Controller”.
6. Vyberte nejnovéjsi verzi, aktualni vybér je zvyraznén pismem. Vybérem tlacitka ,Install“ nebo ,Load"
a po potvrzeni bezpeénostni vyzvy se aktualizace nainstaluje do telefonu nebo zakladni desky.

Pro ,Update Display*: Pro ,Update Controller*:

Bootloader version: 1.2 (= o v @ @
Copyright Ohmega Mobile 2023

Please select update «

REMV15.BIN Select Update
REMV16.BIN 2 files found

CON_V15.bin

@® CON_V16.bin
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Aktualizaci displeje mUzete provadét z libovolného mista 0 % » ® [E7)
na displeji.

Aktualizace fidici jednotky nebo zakladni desky musi byt «

provedena ve vozidle. V pFislusném okamziku vas systém

vyzve, abyste vloZili ruéni ovladani do nasténného drzaku Update Info

- drzak pfenese soubor na zakladni desku.

Place display in dock

=D

7. Po dokonceni instalace je nutné restartovat systém. Vyberte
,Restart". Software Update

v’ Systém se restartuje a je opét pIné funkéni.

Programming Finished

New version : 1.7

Copyright Ohmega Mobile 2023
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B , Reset Communication” - Resetovani pripojeni WLAN

Na karté ,System” si muzete vybrat mezi aktualizacemi systému, obnovenim pfipojeni WLAN a obnove-
nim tovarniho nastaveni.

%% ¥ @ %% ¥ @ ‘E
« «
User Level
Advanced Settings System
Information Update
System information Install updates
Pincode Reset Communication
Pincode options Reset the wireless connection
System Factory Reset
System functions Return all settings to default

(=) (=)

1. Vybérem moznosti ,Reset Communication” resetujete pfipojeni WLAN.
2. Na nasledujicim displeji budete vyzvani k potvrzeni zadani.
v’ Po potvrzeni se odstrani vSechna pfipojeni WLAN.

3. Ruéni ovlada¢ zacvaknéte do nasténného drzaku, aby doslo k propojeni systému. Tento postup je
nutné provést jednou po procesu resetovani.
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B , Factory Reset" - obnoveni tovarniho nastaveni

Na karté ,System” si muzete vybrat mezi aktualizacemi systému, obnovenim pfipojeni WLAN a obnove-
nim tovarniho nastaveni.

%% @ ® @ Image Version 1.6

Image Transfer

System

Update

Install updates

Reset Communication

Reset the wireless connection | |

Factory Reset
Return all settings to default

No paired devices

Copy chuck: 0 of 10
arial24.glyph
File size: 36864

Place screen in dock to connect

@ Copyright Ohmega Mobile

Vybérem moznosti ,Factory Reset” zcela obnovite pivodni nastaveni systému.
Na nasledujicim displeji budete vyzvani k potvrzeni zadani.
Spusti se proces resetovani.

Po dokonceni procesu resetovani se vymazou vSechna nastaveni, v€etné systémového spojeni se
zakladni deskou/fadiem.

Zobrazi se Seda obrazovka s informaénim textem.

3. Ruéni ovlada¢ zacvaknéte do nasténného drzaku, aby doSlo k propojeni systému. Tento postup je
nutné provést jednou po procesu resetovani.

ANRNISES

Urovei prodejce (montazni partner)
B VSechny moznosti nastaveni pro koncového uzivatele

Uroveii OEM (vyrobce vozidla)
B VSechny moznosti nastaveni dostupné u montazniho partnera
B Integrace vozidel
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KALIBROVAT
Bezpecnostni pokyny

Kalibrace musi byt provedena na pevném, rovném a neklouzavém povrchu.

Vozidlo musi byt zajiSténo proti nezadoucimu rozjeti a musi byt zataZzena ru¢ni brzda.

Ujistéte se, Ze je povrch vozidla Cisty a bez volnych predmétd, které by mohly ovlivnit vysuvny pohyb
valcl nebo samotné vozidlo b&hem zvedani. Cistota je bezpeénost!

Béhem kalibrace je tfeba dodrzovat dostate¢nou bezpecénostni vzdalenost od systému, aby nedoslo
ke zranéni zplisobenému samovolnym Unikem tlakového hydraulického oleje.

Nezvedejte vozidlo zcela volné. Pokud kola ztrati kontakt se zemi, mize to vést k nestabilnim a
nebezpeénym situacim.

Jak funguje kalibrace

Prirozené pohyby snimace , napf. v disledku vibraci sestavy vozidla, vedou k neurcitym vysledkdm
koncové polohy hladiny.

Béhem kalibrace nesmi byt vozidlo vystaveno Zadnym vibracim, jinak dojde k uloZeni nespravnych
informaci ze snimace hladiny, coz bude mit negativni vliv na kvalitu vysledku méfeni hladiny. V této
fazi se zejména nesmi provadét zadné montazni prace ani vjizdét do vozidla.

ProtoZe je snimac hladiny teplotné kompenzovan, zahfiva se do pfedem definovanych provoznich
stavu na zakladé pfislusné okolni teploty a uklada se odpovidajici trover polohy. BEhem tohoto pro-
cesu se ve sluchatku TCU zobrazi varovné hlaseni ,Senzor levelu kalibrovan®. Tento proces musi
byt dokon&en cely; pokud dojde k neimysinému pferuseni napf. z ddvodu vypadku napajeni, musi
byt cely proces opakovan.
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Postup

OZNAMENI!

Materialni $kody zplsobené odjizdéjicim vozidlem
» Zajistéte vozidlo proti rozjeti

» Zatahnéte parkovaci brzdu

1. Spustte ruéni ovladani (TCU).
v’ Systém se spusti a zobrazi se domovska obrazovka.
2. Vyberte ,Settings* a poté nabidku nastaveni ,Advanced Settings” a ,User Level*:

(%% ¥ @ Epl %% @ @ @ %% @ @

What do you want to do?
Press the icon to select

Settings Menu Choose Level
General Settings User Level
S ~ Change system settings Login as user
e
= : . Screen Settings Dealer Level
ht-'i__ 4 -'-J Change screen settings Login as dealer
Level System Advanced Settings OEM Level
Change advanced settings. Loginas OEM
Control the vehicle with 1+
use of hydraulic feet I

(=) C=D

3. V nasledujici ¢asti budete poZadani o zadani osobniho PIN kodu.
INICIALIZACNI UZIVATELSKY PIN: 2580.
Vzhledem k tomu, Ze kalibrace je funkéné relevantni krok, obdrzite po zadani PIN kddu opravnéni k
pFistupu napfi¢ funkcemi podle své Urovné pfistupu.

Registrace
PFi prvnim pouZziti je nutna registrace. To provadi prodejce nebo servisni dilna.
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4. Z hlavni nabidky vyberte ,Level System* a poté kliknéte na ,Settings* (po zadani PIN kédu v kroku
2 jiz neni Sedé) a ,Level position*“.
v/ Poté se dostanete do prostfedi ru€niho ovladani s rozsifenou funkénosti.

o 6% ¥ @ IEI (o %6% 9 @ ‘E (= =% v @ ‘E
« <«
What do you want to do?
Press the icon to select .
Level System Settings
Automatic Mode CIT) Level position
_ -!-'" Automatic Leveling [ m Set \eve’\)posmon
e
= ] Semi Autom. Mode ° Sleep position
‘;‘;_ ‘ .‘ -E-.L Semi-automatic Leveling H Set S\Eeg’poslt\on
Manual Mode o Drai it
Level System -El Manual Leveling é Sertad"r‘;\angpeos’\)tgil ion
Control the vehicle with If
use of hydraulic feet +
o Settings
Level system settings

= =

Pro spravnou kalibraci systému musi byt vSechny étyfi podpéry v kontaktu se zemi. Pred zaha-
jenim kalibrace se ujistéte, Ze jsou vSechny podpéry v kontaktu se zemi. V ruénim rezimu se
vysuvny pohyb kratce zastavi, jakmile se ovladana dvojice podpér dotkne zemé. Opétovnym
stisknutim ovladaciho tlacitka pokracujte v pohybu.
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5. Nejprve vysunte par prfednich valcd posunutim spinace it =
JFront® (a). Systém automaticky rozpozna kontakt se zemi,
kratce se zastavi a po opétovné aktivaci snizi rychlost vysou- «  Change position
vani. Level Position
PFi kontaktu se zemi zastavte vysuvny pohyb.
6. Poté vysunte zadni par valct posunutim ,Heck” spinace (b). ﬁ
Systém automaticky rozpozna kontakt se zemi, kratce se
zastavi a po opétovné aktivaci snizi rychlost vysouvani. (a) ®
PFi kontaktu se zemi zastavte vysuvny pohyb. — i
® o

7. Umistéte dvé vodovahy na podlahu vozidla (uvnitf) napfi¢ po
sméru jizdy a ve sméru jizdy. Ty slouzi jako referenéni srovnani.

8. Pokracujte ve vysouvani podpér vozidla, dokud se vodovahy
obou vodovah nenachazeji pfesné uprostfed mezi okrajem.
Pokud jste vozidlo celkové pfili§ zvedli, neni to pro nasledné
vyrovnani rozhodujici; ukladaji se informace o Uhlu, nikoli o
vysce.

m Pokud jste vSak dosahli konce zdvihu valce, aniz by bylo X}
vozidlo vyrovnano, nejprve zkontrolujte, zda je valec ve
spravné poloze.

Ujistéte se, Ze je valec namontovan ve stanovené vysce
(smérnice 160-190 mm svétla vyska) a ze vozidlo stoji na
rovném povrchu.

Zcela zatahnéte vSechny valce a opakujte kroky 3-6.
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9. Ulozte pozici, ke které jste se pfiblizili, vybérem tlacitka ,Save position* a opétovnym potvrzenim ,Are
you sure??* > Yes".

(o 95% & @ (5% ¥ @ @
&« Change position <  Change position
Level Position Level Position

Cegs om o

4 {

[ ]
|
[ ]
=)

v’ Jak je popsano vyse, systém pak automaticky ulozi parametry XY pfi rznych teplotach a za timto uce-
lem zahfeje snimac¢ hladiny. Dosazitelna pfesnost urovné se timto postupem mnohonasobné zvysi,
vycCkejte, az systém ohlasi dokonceni.

v’ Systém je nyni zkalibrovan.

10.Opustte rezim nastaveni a zkontrolujte spravnou funkci v automatickém rezimu.

11.Pfed vyjetim zkontrolujte svétlou vySku a Cisty najezdovy uhel pIné naloZzeného vozidla. Pokud nelze
dodrzet svétlou vySku a/nebo najezdovy Uhel, musi byt pfijata napravna opatfeni.

Témi mohou byt:
B Instalace pfidavného vzduchového odpruzeni nebo Uprava stavajiciho odpruzeni
B Korekce polohy vahadel u naprav s torznimi pruzinami
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Kalibrace ma stejnou strukturu v diléich rezimech ,Spankova poloha“ a ,Odvodnéni“ a musi se
zde provést znovu:

% ¢ ® A I EEXI0) Er| 0 %% ¢ @ Ep)
What do you want to do? < <
E the i t lect .
R Level System Settings

-

Level System

T

ol ol

Automatic Mode
Automatic Leveling

Semi Autom. Mode
Semi-automatic Leveling

Manual Mode
Manual Leveling

Level position
Set level position

Sleep position
Set sleep position

Drainage position
Set drain position

Gantrol the vehicle with 4
use of hydraulic feet H

Settings
Level system settings

&
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SYSTEM UROVNI
A UPOZORNENI!

Nebezpeci zranéni

Aby nedoslo k poranéni ¢asti téla tfetich osob pfi vyrovnavani:

» Dohlizejte na nebezpecnou oblast a v pfipadé potreby pfivolejte dalSi osobu.

» Nedavejte ruéni ovladani z ruky, aby bylo mozné kdykoli nouzové zastavit, dokud neni pro-
ces vyrovnavani dokoncen.

V podnabidce ,Level System” si mUzete podrobnéji vybrat mezi nasledujicimi rezimy:
(9% ¢ @ @ %% ¥ @ @

What do you want to do?

Press the icon to select
Level System

'E' Automatic Mode
4

Automatic Leveling

4 .‘l' - ."

=g v

Semi Autom. Mode
Semi-automatic Leveling

Manual Mode

T
Level System E-L Manual Leveling

Control the vehicle with P
use of hydraulic feet H
Settings

Level system settings
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Automaticky

To vam umozni vyrovnat vozidlo plné automaticky stisknutim tlacitka. Implementované bezpecnostni
mechanismy zajistuji, Ze proces vyrovnavani nevytvari Zzadné nestabilni situace, které by mohly
poskodit uzivatele nebo jeho vozidlo.

Navzdory automatickému procesu si zachovavate plnou kontrolu a muzete proces kdykoli zastavit
stisknutim vybérového pole ,Stop“.

Tento rezim je vhodny pro vétSinu aplikaci, a proto by mél byt preferovanou volbou.
Poloautomaticky

Poloautomaticky rezim poskytuje o néco vétsi kontrolu. Pouziva se v situacich, kdy je tfeba provést
individualni korekce, napf. Pfiblizeni k pozici, ktera nebyla pfedem ulozena.

V tomto rezimu jsou rovnéz aktivni vy$e popsané bezpecnostni mechanismy, které pfi riznych rych-
lostech vysunuti fidi pfedni a zadni ¢ast vozidla nezavisle na sobé.

Rucné

Manualni rezim vam dava plnou kontrolu nad systémem.

Kromé zvy$ené miry volnosti klade tento rezim na uZivatele také vét$i zodpovédnost, a proto se
tento rezim doporuéuje pouze zkuSenym uzivatelim. Povolenim jizdnich drah se ¢aste¢né deaktivuiji
bezpecnostni mechanismy integrované v automatickych a poloautomatickych systémech.

Ruéni rezim se pouziva napf. k pfitlaceni jednotlivych podpér, pokud se v mékkém terénu provesily.

Automaticky rezim

V automatickém menu Ize pIné automaticky najizdét na dfive ulo-
zené pozice.

(o 9s% v (@

Automaticky (aroviiova poloha:):
Hlavni funkce pro vyrovnani vozidla do dfive nau¢ené vyrovna-

 Dolohy, .
vaci polohy. Automatic Mode

B Poloha pfi spanku:
Jednostranny naklon vozidla umozriujici pohodIné&jsi polohu pfi o el e
. ti
spanku. B s v posion
B Vypousténi Sedé vody (poloha odtoku):
Pro vyprazdnéni nadrze na Sedou vodu se vozidlo pficné 2=,  Sleep position
naklonl’ Set to sleep position
.‘ Drainage position
Set to drain position
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1. Aby bylo zajisténo bezpecné vyrovnavani, musi obsluha zkont-
rolovat, zda se v pracovnim prostoru nebo v bezprostiedni bliz-
kosti vozidla nenachazi zadné osoby (v pfipadé potfeby pfivolat
druhou osobu) a zda v draze pohybu valce nejsou zadné pre-
kazky.

Pomoci ,OK* potvrzujete, ze jste dokon¢ili kontrolu prostfedi.

2. Predehfev snimace hladiny. Pouzity snimac¢ zrychleni je tep-
lotné kompenzovany, tj. vyrovnava nezadouci odchylky méfeni
zahfatim na uroven teploty, na kterou byl kalibrovan.

Tento krok zavisi na teplotni Urovni senzoru a pfi kratkodobém
opakovaném provozu jej Ize vynechat.
Pockejte prosim nékolik sekund.

(o 955 & ‘E

Safety Distance

Before starting leveling check if the
surroundings are free of persons and
objects

Raise Legs

C=D

96% @ IE

Level Sensor

Z

Please wait untill

levelsensor is calibrated

this can take a couple of seconds

—
¢ ¢
[ (]

4102578 _b
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3. Spustte automaticky rezim. e &

« Automatic Mode
Level Position

!L
" =
Ll

p Start

Raise Legs

o)

v’ Provadi se proces vyrovnani.

Proces nivelace Ize kdykoli a bez ohledu na pfislusny krok
m procesu zrusit pomoci zobrazeného tlacitka ,,Stop“.

Dalsi urovné ochrany: Pokud dojde k preruseni bezdra-

tového spojeni mezi ruénim ovladaéem TCU a hlavnim

procesorem elektrocentraly, proces se z bezpeénostnich &

ddvodu rovnéz automaticky a okamzité zastavi. Systém

se také okamzité zastavi po zapnuti zapalovani.

(Wses ¥ @ ‘E

Automatic Mode
Level Position

Legs Out

Please wait..

M Stop
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Priibéh procesu se zobrazuje pomoci ukazatele prabéhu.

Jednotlivé kroky procesu jsou:

B Kontakt se zemi 1/3: Nejprve se valce na spodni strané vozi- ox v @ (E7)
dla vysunou, dokud neni detekovan kontakt se zemi. Valce na
opacné strané vozidla, tj. vpfedu nebo vzadu, se pak vysunou,
dokud neni zjistén kontakt se zemi.

B Hrubé vyrovnani: Vozidlo je uvedeno do stabilni, vyrovnané
polohy. Cilem tohoto kroku je uvést vozidlo do pfiznivé vychozi & ﬁ

« Automatic Mode
Level Position

polohy a pfesunout téZisté vozidla do stfedni polohy. Hruba
nivelace se provadi pomoci tfi opérnych valcu, které umozniuji
plné definované polohovani. .

B Kontakt se zemi 2/3: Ctvrta podpéra se prodluZuje, dokud se "
nedotkne zemé.

B Jemné vyrovnani: Systém sefizuje valce pfi snizené rychlosti
vysouvani, dokud se vozidlo nedostane do nastaveného tole-
ranéniho pasma ulozené polohy.

B Kontakt se zemi 3/3: Nakonec se zkontroluji vSechny hydrau-
lické tlaky, a tim i nosnost v§ech podpurnych valcl, a v pfipadé
potfeby se znovu natlakuji na stanovenou Uroven. Tim se nako-
nec dosahne vyrovnané polohy s rovhomérné rozlozenou nos-

|
—
nosti jednotlivych valcu.
>

Legs Out

Uzivatel je vzdy informovan, zda jsou podpéry zcela zasu-
nuty. Pokud je jedna z podpér ¢aste¢né vysunuta, zobrazi
se symbol ,legs out".

Poloautomaticky rezim
1. Nejprve je na vyskakovaci obrazovce vysvétlena zakladni

funkce Fidicich jednotek.
Potvrdte tlagitkem OK".

Control

.
O

To control touch the screen on the
desired side and slide the button up
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2.

Zobrazi se horni pohled na mobilni dim (pohled z ptaci per-
spektivy) s kruhovou vodovahou uprostfed.

Samotna vazka je zobrazena jako zelena tecka. Ovladaci prvky « Semi-automatic Mode
zobrazené jako Ctyfi modré tecky jsou umistény na hlavnich

stranach vozidla (pfedni, zadni, leva, prava).

Pokud se dotknete jednoho ze ¢&tyf bodu (a), zobrazi se kom-

pletni fidici jednotka.

Aby se zabranilo $kodlivym vlivim na vozidlo nebo podvozek o

vozidla , napf. Aby se zabranilo torznim vlivim, je pohyb valct .y
omezen ve sméru vysunuti, tj. vozidlo mizete vyrovnat postup- q

nym vysouvanim valcd/paru valcu. !

(o 6% @ @

Pro zatazeni jsou vSechny podpéry ovladany paralelné a sou- ﬁ
casné (b). ® ®
Kdyz jsou vSechny podpéry zatazeny, symbol ,legs out” jiz neni (a)
na TCU viditelny.
= (b)
Manévrovanim urovné do stfedu kruhové drovné vyrovnate
vozidlo. .
L L
<D

Pro dosazeni nizké vstupni vysky (obdoba automatického procesu) dodrzujte nasledujici postup:

Podélna orientace: Zvednéte spodni stranu vozidla (pfedni/zadni) tak, aby vodovaha byla v Grovni
stfedu, tj. na pomysIné vodorovné ose prochazejici sttedem.

Priéna orientace: Zvednéte spodni stranu vozidla (vlevo, vpravo), dokud nebude bublinova vodo-
vaha uprostred.

Stupeni rozliSeni displeje se zvySuje s mensi vzdalenosti od stfedu. To zjednodusSuje jemné
nastaveni v kone¢né fazi.

Systém se automaticky zastavi pfi dosazeni vyrovnané polohy, tj. jakmile je vodovaha ve stfedu.
Tuto polohu Ize pfekrocit ruéné opétovnym stisknutim ovladacich knoflikt, ¢imz Ize pfejit do polohy
mimo vyrovnany stav.

m Uzivatel je vzdy informovan, zda jsou podpéry zcela zasunuty. Pokud je jedna z podpér ¢as-

te€né vysunuta, zobrazi se symbol ,legs out".
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Manualni rezim

A VAROVANI!
Nebezpeci prevraceni vozidla
V manualnim rezimu se mohou vybrané valce vysunout ve dvojicich az na doraz, coz mize
zpUlsobit naklonéni vozidla.
» V manualnim rezimu je tfeba dbat zvlastni opatrnosti.

» V bezprostiedni blizkosti se nesmi nachazet zadné osoby.

1. Nejprve je na vyskakovaci obrazovce vysvétlena zakladni
funkce fidicich jednotek. Na rozdil od automatického nebo polo-
automatického rezimu je mozné vysouvat a zasouvat podpéry v
ruénim rezimu. To je znazornéno pomoci zobrazeného posuv-
niku, ktery se nyni ovlada v obou smérech. Control
Potvrdte tladitkem OK".

%% W ‘E

T
O
4

To control touch the screen on the
desired side and slide the button up
or down
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2.

Zobrazi se horni pohled na mobilni dim (pohled z ptaci per-
spektivy) s kruhovou vodovahou uprostfed.

Samotna vazka je zobrazena jako zelena tecka. Ovladaci prvky
zobrazené jako Ctyfi modré tecky jsou umistény na hlavnich
stranach vozidla (pfedni, zadni, leva, prava).

Kdyz se dotknete jednoho ze ¢&tyf bodl (c), objevi se kom-
pletni ovladaci ovlada€. Manévrovanim urovné do stfedu kru-
hové urovné vyrovnate vozidlo.

Systém je také mozné ovladat dvéma raznymi rychlostmi (d),
coz umozriuje rychlé pohyby do pracovniho prostoru i pfesné
pohyby v samotném pracovnim prostoru.

%% ¥

(4

« Manual Mode

Speed

-q
. So
¥

=

//

_/

™
J

L~
N

Pro dosazeni nizké vstupni vysky (obdoba automatického procesu) dodrzujte nasledujici postup:
B Podélna orientace: Zvednéte spodni stranu vozidla (pfedni/zadni), dokud nebude Uroveri na trovni

stfedu, tj. na mentalni horizontalni ose prochazejici stfredem.

B Pri¢na orientace: Zvednéte spodni stranu vozidla (leva, prava), dokud nebude hladina ve stfedu.

Stupen rozliSeni displeje se zvySuje s mensi vzdalenosti od stfedu. To zjednoduSuje jemné
nastaveni v konec¢né fazi.

Uzivatel je vzdy informovan, zda jsou podpéry zcela zasunuty. Pokud je jedna z podpér ¢as-
te€né vysunuta, zobrazi se symbol ,legs out".
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PORUCHY
Chybova hlaseni

Valec na koncovém dorazu (pIlné zasunuty/vysunuty)

Objevit:

Pohyb nastavce se zastavi; na displeji se zobrazi chybové hlaseni
Akusticky signal:

Pipnuti 3x kratké

= e v @ — B

Népravna opatrfeni (moznosti):
B Zkontrolujte okoli: Je terén nezvykle strmy? Pokud ano, pfesurite své
vozidlo a opakujte proces na rovnéjSim terénu.

Pfipadné pokracuijte: Cylinder Error
B Provozovali jste vozidlo v poloautomatickém nebo manualnim End of stroke reached
rezimu a provedli jste vice korekci polohy? Pokud ano, zatahnéte Error code: HY-0001

vSechny podpéry a provedte proces vyrovnani v automatickém
Pfipadné pokracuijte: -

B Zkontrolujte svétlou vysku vozidla: Jsou kola nad zemi? Jak velkou .
svétlou vySku meéfite mezi spodni hranou ramu a zemi?

B Zcela zatdhnéte véalce a zméite stavajici svétlou vysku. Ta by méla —
byt mezi 160 a 180 mm . Nespravné nainstalované valce omezuji L S
stavajici aktivni zdvih. Pokud se skute¢na svétla vyska lisi, kontak-
tujte svého instala¢niho partnera.

Chybné radiové spojeni mezi ruénim ovladanim a zakladni deskou
Objevit:

Na displeji se objevi chybové hlaseni, provoz systému neni mozny
Akusticky signal:

Pipnuti

(= 20w @ — |

Napravna opatreni (moznosti):
B Restartujte ru¢ni ovladani, tim se obnovi radiové spojeni.
Pfipadné pokracujte:

B Ruéni ovlada¢ zacvaknéte do nasténného drzaku, abyste vytvorili Controller
pfimé kabelové spojeni se zakladni deskou. No'communicalion or
Alternativné:

contact switched on
B Zkontrolujte, zda Ize nivelac¢ni systém ovladat pomoci tlacitek nou- Error code: CN-0001
zového ovladani na nasténném drzaku.

B Kontaktujte svého montazniho partnera.
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Systém je z bezpe€nostnich diivodl zablokovan (rozsireni)

Objevit:

Zapalovani je zapnuté, na displeji se zobrazi zprava
Akusticky signal:

Trvalé pipani

Napravna opatreni (moznosti):

Vypnéte zapalovani a proces opakujte.

Info:

Systém Ize kdykoli zasunout.

Snimac teploty neni dostatecné zahraty

Objevit:

Po delSi dobé necinnosti systému se na displeji zobrazi informace na
pozadi:

Pro zvySeni pfesnosti systému je instalovan teplotné kompenzovany
snimac zrychleni, ktery je kalibrovan podle urcité teplotni kfivky.
Akusticky signal:

Pipnuti 4x kratké

Napravna opatreni:

Vyckejte. Po 4 minutach dosahnou teploty nastavené hodnoty a
umozni ovladani displeje.

o v @

Aas ¢

A
-~

Ignition is turned on
Please turn off ignition contact

%% @

Level Sensor

Z

Please wait untill

levelsensor is calibrated

this can take a couple of seconds

= o
L d N

‘/ L] 7\\‘

= _4
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Napéti baterie je pfiliS nizké

Objevit:

Po delSi necinnosti vozidla; na displeji se zobrazi zprava
Akusticky signal:

Pipnuti 5x kratké

Napravna opatreni:

Nabijte akumulatory vozidla. Ty mohou byt instalovany v oblasti
motoru (baterie vozidla) nebo uvnitf vozidla (baterie karoserie).
Akumulator vozidla Ize nabijet pomoci autonabijecky, akumulator
karoserie Ize nabijet pfipojenim obytného vozidla k pevné zasuvce
230 V pomoci zastréky CEE.

Napéti baterie je prilis vysoké

Objevit:

Pfipojeni systému k 24 V baterii; Systém je navrzen pro 12V
Akusticky signal:

Pipnuti 5x kratke

Napravna opatreni:

Vymeénte baterii a napajeci systém na 12 V.

8% v @ PR |

Battery Error

Battery voltage too low
Error code: BT-0001

(= 505 v @ |

Battery Error

Battery voltage too high
Error code: BT-0002

4102578_b
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Prilis vysoka teplota pohonu motoru

Objevit:

Teplota pohonu motoru je pfili§ vysoka.

Akusticky signal:

6x pipnuti - opakujte 10 sekund

Ndpravna opatreni:

Nechte motor vychladnout, pockejte alespori 15 minut a zkuste to
Znovu.

Snimac tlaku

Objevit:
Vyskytl se problém s jednim nebo vice snimadi tlaku.
Akusticky signal:

Napravna opatreni:

Resetujte systém nastartovanim motoru na 15 sekund a opétovnym
vypnutim kontaktu nebo stisknutim tlacitka pro zatazeni nohou v doko-
vaci stanici po dobu delSi nez 8 sekund . Zkuste systém znovu pouzit.
Pokud chyba pretrvava, nechte prodejce zkontrolovat snimace tlaku a

pfipojeni snimacu.

89% ¥ @ |

Motordriver

Temperature High
Error code: MD-0001

(w205 w (@ el =)

General Error

Undefined error
Error code: ER-0016
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Pohyb pfi vypnutém kontaktu

Objevit: i

Systém detekoval pohyb pfi vypnutém kontaktu. Je mozné, ze

kabel D+ je preruseny.

Akusticky signal:

2x pipnuti - opakujte 10 sekund

Napravna opatreni:

Zapnéte motor na 15 sekund a poté vypinac uplné vypnéte. Pokud

chyba nezmizi, kontaktujte svého prodejce. Z bezpecnostnich divodu

zUstava systém uzaméen. | General Error
Undefined error

Error code: ER-0032

Snimac hladiny

Objevit: b= v © e
Vyskytl se problém se snimacem hladiny.
Akusticky signal:

Napravna opatreni:

Systém resetujte tak, Zze nechate motor zapnuty po dobu 15 sekund
a opét vypnete kontakt nebo stisknete tlacitko pro zasunuti nohou v
dokovaci stanici na dobu delSi nez 8 sekund. Zkuste systém znovu
pouzit. | General Error
Pokud chyba pfetrvava, nechte prodejce zkontrolovat snima¢ hladiny Undefined error
a pripojeni snimace.

Error code: ER-0064
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Neocekavany pohyb

Objevit:
Systém detekoval neoekavany pohyb ve sméru dopfedu/dozadu.
Akusticky signal:

Ndpravna opatreni:
Kontaktujte svého prodejce.

Neocekavany pohyb

Objevit:
Systém detekoval neoCekavany pohyb ve sméru zleva doprava.
Akusticky signal:

Napravna opatreni:
Kontaktujte svého prodejce.

Automatickeé vyrovnavani zakazano

Objevit:

Systém rozpozna tlak na nohy pfi spusténi automatického vyrovna-
vani pomoci tla€itka na dokovaci stanici.

Akusticky signal:

Pipne 7x

Napravna opatreni:

PFed opétovnym spusténim automatického vyrovnavani stahnéte
valce a pockejte 10 sekund.

89% v @ PR |

General Error

Undefined error
Error code: ER-00128

(w205 w (@ el =)

General Error

Undefined error
Error code: ER-00256

(ol

Tlagitko Start v
nabidce autolevel je
Sedé a neni aktivni.
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Snimac hladiny se sam zkalibruje

Objevit:

Snimac¢ hladiny se sam kalibruje, aby bylo dosazeno nejlepsiho
vysledku méfeni hladiny.

Akusticky signal:

4x pipnuti

Napravna opatreni:

Pockejte, az bude senzor pfipraven. Ve velmi chladném prostredi to
muze trvat az 2 minuty .

4102578_b
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Okamzita opatieni

Chyba Okamzita akce

Radiové spojeni TCU selhalo » Pro ,Automaticky rezim“ a ,Stahnout vSechny podpéry“ pouzijte
zapusténa/zapusténa nouzova ovladaci tlacitka na nasténném
drzaku (funkce je stejnd) (viz ¢ast ,Nouzovy provoz“ v kapitole ,Nou-
zovy provoz*). "Prehled ruéniho oviadani TCU (dotykova ridici jed-
notka)", strana 10)

» Provedte ,Factory Reset pro opétovné sparovani TCU s hlavnim

ovladacem.
Obrazovka TCU je ¢erna » Podrzte hlavni tlacitko ,6“ (viz "Prehled rucniho oviadani TCU (doty-
nebo zamrzla kova ridici jednotka)", strana 10) stisknutim na 10 sekund restartu-

jete procesor ruéniho ovladani TCU.

Selhalo napajeni » PouZijte ruéni pumpu, viz nasledujici kapitola Nouzovy provoz.

Nouzovy provoz

Nouzovy provoz umozriuje ruéni zatazeni podpér pomoci ruéni pumpy v pfipadé elektrické poruchy nebo
nizkého napéti baterie.

POZOR: Pokud nejsou podpéry zcela zasunuté, nesmite s obytnym vozem pohybovat. Systém znovu
nepouzivejte, dokud nebude zavada nebo nizké napéti baterie odstranéno.

Sekvence nouzového provozu

A UPOZORNENI!

Nebezpec€i zranéni
Pumpa se mlze stat nestabilni a rukojet pumpy muze zaklapnout zpét.
» Na rukojet’ €erpadla nikdy nepfipevnujte prodluzovaci nastavec.

» Udrzujte dostatec¢nou vzdalenost od rukojeti ¢erpadla.

1. Zasurite kovovou ty€ do drzaku ruéni pumpy.

2. Provadéjte pomalé, ale stalé zdvihy pumpy.
Doba tahu 2-3 sekundy.

3. Chcete-li snizit namahu potfebnou k ovladani
rukojeti pod vysokym tlakem, pouzivejte kratké
zdvihy. NejvétSiho pumpovaciho efektu je dosa-
zeno v poslednich 5° zdvihu.

4. Po uplném zasunuti podpér vyjméte kovovou ¥
ty€ z ruéni pumpy.
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UDRZBA A PECE

Pravidelné vizualni a funkéni kontroly a ¢isténi pomahaji Celit pfirozenému opotfebeni.
Zkontrolujte Cistotu, opotfebeni, korozi, Unik oleje, poskozeni a tésnost nasledujicich dilu:
Plochy a té&snéni valcu

Spojovaci komponenty

Agregaty a hadicové armatury

Podpéry a opérné desky

Srouby, hadice a kabely

Odvzdusnovag nadrze

Agregatni kryty

Zkontrolujte stafi hadic / maximalni dobu pouzivani: 6 let po instalaci

Nevystavuijte zvedaci nosny systém pfimému proudu vody , napf. Vysokotlaky Cisti€.

Vymeéna oleje

Doporucuje se interval vymény 2 roky. Vyménu oleje nechte provadét pouze autorizovanymi servisnimi
partnery E&P.

Mazani

Po kazdém cisténi pravidelné mazte povrchy valcl lepicim mazivem (napf. HHS 2000 od Wurth).

Povolené Eistici prostiedky
B Mydlova voda
B komercné dostupné povrchové aktivni Cistici prostfedky

SERVIS
Oprava

@® | Opravy a udrzbu smi provadét pouze servisni stfediska E&P nebo autorizované odborné firmy.

B V pfipadé oprav maji nasi zakaznici k dispozici komplexni sit servisnich stfedisek E&P.

B Prehled servisnich mist najdete na domovské strance E&P:
www.ep-hydraulics.nl

Nahradni dily jsou bezpecnostni dily!

B Pro pouziti nahradnich dild v naSich vyrobcich doporu€ujeme pouze originaini dily E&P nebo dily,
které byly nami vyslovné schvéaleny pro montaz.
Pokud jsou pouzity jiné nahradni dily, ztraci to platnost zaruénich narokd, pokud neprokazete, ze
odchylka od vy$e uvedené specifikace nebyla pFi¢inou zavady nebo poskozeni.

B Pro jednoznacnou identifikaci nahradniho dilu potfebuji nase servisy identifikacni €islo nahradniho
dilu (ETI).
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PREVOZ A LIKVIDACE

Systém byl nainstalovan na miru vaSemu konkrétnimu vozidlu. Pokud je tfeba jej pfemistit na jiné
z&kladni vozidlo nebo demontovat, miZze to provést vyskoleny servisni partner E&P. Je tfeba dbat na
to, aby demontaz byla provedena odborné a aby byly peclivé zachovany pfipojné body na zakladnim
vozidle. Zejména je tfeba dodrzovat specifikace ze smérnice pro karoserie zakladnich vozidel.
Pouzity hydraulicky olej neni biologicky odbouratelny. Je tfeba jej kompletné shromazdit a odevzdat
spolecnosti specializujici se na likvidaci médii.

Jednou instalované hydraulické vedeni se nesmi znovu pouzit a musi se zlikvidovat.

Elektronické souéastky jako napf. Ruéni ovlada¢ TCU, fidici jednotka, ovlada¢ motoru, motory
BLDC se musi likvidovat oddélené jako elektroodpad. Ruéni ovlada¢ TCU obsahuje baterii
o kapacité 1 600 mAh , kterou je mozné odevzdat ve firmé na likvidaci odpadu nebo v komunaini
sbérné.
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INSTRUKCE
1. Prejetim prstem vyberte oblast ,Manual“ na domovské obrazovce. e v ® =
What do you want to do?
Press the icon to select
Manual .
gi:':z:t\stﬂestmanua\ and Eﬂ
2. Zobrazi se QR kéd, ktery vas zavede pfimo na domovskou stranku =« )
E&P. Naskenujte QR kéd pomoci mobilniho telefonu nebo tabletu a
ziskejte pFistup k nejnovéjSim pokynim. «
3. Na podstrance ,Support & Downloads* najdete nejnovéjsi dokumen- Manual
taci k vaSemu systému. e
2
Ok
i B M
fralP e
L -'r" . v
o h
[=]'3%4

Scan the QR code wit
your mobile phone to
get the latest usermanuals
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PREHLED VASICH SLUZEB UDRZBY A KONTROLY

Tento seznam si nechte vyplnit u prodejce po kazdé kontrole.

Predavaci kontrola

Datum vyroby hadice:
Datum instalace hadice:

Datum / razitko prodejce

Po 4 letech

Datum / razitko prodejce

Po 8 letech

Datum / razitko prodejce

Po 12 letech

Datum / razitko prodejce

Po 2 letech

Datum / razitko prodejce

Po 6 letech

Datum / razitko prodejce

Po 10 letech

Datum / razitko prodejce

Po 14 letech

Datum / razitko prodejce
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PROHLASENIi O SHODE ES

Timto prohlasujeme, Ze tento vyrobek v nami prodavané verzi splfiuje pozadavky harmonizovanych
smérnic EU, bezpecnostnich norem EU a norem pro jednotlivé vyrobky.

Vyrobek Typ Sériové cislo

E&P hydraulika LevelM PRO 4102293
Nivelacni systém

Vyrobce Harmonizované normy
E&P Hydraulika CSN EN ISO 12100
Haverstraat 143 EN 50498

2153 GD Nieuw-Vennep

Holandsko

Smérnice ES

2014/30/EU 10. ledna 2024, Nieuw-Vennep
2022/30/ES Holandsko

Odpovédny zastupce

E&P Hydraulics B.V. Roland Dejong

Haverstraat 143 (CCO) senior account manager
2153 GD Nieuw-Vennep E&P Hydraulics B.V.
Holandsko
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EL6SZO

Az

ebben a dokumentumban ismertetett LevelM Pro rendszer lakéautdk automatikus vagy kézi szinte-

zésére tervezett rendszer.

Ko
| |

rlatozott garancia

Olvassa el ezt a dokumentumot, és teljes mértékben ismerkedjen meg annak tartalmaval. Az E&P
Hydraulics nem vallal felelésséget semmilyen kozvetlen, kozvetett vagy kovetkezményes karért,
amely a termék helytelen hasznalatabdl vagy a jelen dokumentum tartalmanak be nem tartasabol
ered.

Az E&P Hydraulics fenntartja a jogot, hogy barmely fél - beleértve a végfelhasznalét is - értesitése
nélkil megvaltoztassa a termék egyes részeit, valamint médositsa a terméket és a dokumentumot.

Az E&P Hydraulics 2 év garanciat vallal a LevelM Pro rendszer anyagara.

A LevelM Pro rendszer regisztracios szammal van ellatva, amelyet a terméken tiintettiink fel. Ugyelien
arra, hogy ez a szam mindig kdnnyen olvashaté maradjon. Erre a regisztraciés szamra akkor van
sziikség, ha a termék szervizelésre szorul.

A gyart6 garanciaja csak akkor érvényes, ha a terméket az E&P Hydraulics hivatalos forgalmazéjatol
vasarolta.

A garancia érvényét veszti, ha a terméket vagy annak alkatrészeit az E&P Hydraulics altal fel nem
jogositott kereskedd vagy technikus allitja be, mddositja, szervizeli vagy javitja.

A gyarto korlatozott gyari garanciajara valé hivatkozas csak akkor lehetséges, ha az E&P Hydraulics
hivatalos forgalmazéja vagy technikusa a jo6tallasi idén belll fedezi fel az anyag- és/vagy gyartasi
hibat, és a garancia érvényesitése annak megallapitasatdl szamitott két héten bellil megtorténik.

A javitasi és/vagy helyredllitadsi munkakat addig nem szabad megkezdeni, amig az E&P Hydraulics
at nem ruhazta a jotallasi igényt, és a tervezett javitast az E&P Hydraulics jova nem hagyta.

A garancialis igényt a probléma felfedezése utan azonnal be kell nyujtani az E&P Hydraulics-hoz.
Ellenkez6 esetben az E&P Hydraulics elutasithatja a jétallasi igényt, kiléndsen, ha a problémat suly-
osbithatja a késedelmes értesités; ez az E&P Hydraulics kizarélagos belatasa szerint torténik.

Az E&P Hydraulics nem vallal felelésséget a termék (vagy annak részei) altal okozott fizikai, pénziigyi,
kdzvetlen vagy kovetkezményes karokeért, kivéve, ha a kar magat a terméket érinti, a 85/374/EGK
irAnyelvben el6irtak szerint.

Nem tartoznak ide azok a termékek (vagy azok részei), amelyeket kereskedelmi célokra hasznalnak,
értékesitenek vagy akcidsak, vagy hibakkal keriilnek értékesitésre, és/vagy azok a termékek, ame-
lyeken az E&P Hydraulics azonosito jeleit torolték, eltavolitottak vagy olvashatatlanna tették.
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EHHEZ A DOKUMENTACIOHOZ

B Az izembe helyezés/iizemeltetés el6tt olvassa at ezt a dokumentumot. Ez a zavarmentes munkavé-
gzés és a hibamentes kezelés feltétele.

Ugyeljen a kézikdnyvben és a terméken talalhaté biztonsagi eléirasokra és figyelmeztetd utalasokra.
Ez a dokumentacio a benne leirt termék kotelezd tartozéka, és a termék eladasa esetén at kell adni
a vasarlénak.

A dokumentumban talalhaté abrak tajékoztato jellegiek, és részleteiben eltérhetnek a tényleges ter-
méktol.

Figyelmeztetési veszélyességi szintek

A kovetkez6 veszélyességi szintek figyelmeztetnek a lehetséges veszélyes helyzetekre:

A VESZELY!

Olyan veszélyes helyzetet jelez, amelynek figyelmen kivil hagyasa haldlt vagy sulyos testi
sérilést okoz.
A\ FIGYELMEZTETES!
Olyan veszélyes helyzetet jelez, amelynek figyelmen kivil hagyasa haldlt vagy sulyos testi
sérilést okozhat.
A VIGYAZAT!

Olyan veszélyes helyzetet jelez, amelynek figyelmen kivil hagyasa konnyl vagy kdzepesen
sulyos testi sérilést okozhat.

ERTESITES!

Vagyoni karok: A termék vagy a kdrnyezete megsérilhet.

Szimbdélumok

m Az érthet6séget és a hasznalatot segité, kulonleges tudnivaldk.

Egyéni cselekvési lépés:
4

Szamozott cselekvési utasitasok:
1.
2.
3.

Cselekvés eredménye:
v
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BIZTONSAGI UTASITASOK

A szintezérendszert csak hozzaérté szakcégek vagy E&P szervizkdzpontok telepithetik.

A rendszer nagy hidraulikus nyomason miikédik. A rendszer barmilyen szerkezeti médositasa vagy
nem rendeltetésszer( hasznalata sulyos sérilést okozhat.

Ne haszndlja a szintez6rendszert a kdvetkezbkre:

B Gumiabroncs csere

B Hdlanc rogzitése

B Karbantartasi munkak

Minden menet elétt ellendrizze:

B minden tAmasz megfeleléen vissza van-e hluzva

B ki van-e kapcsolva a rendszer

B minden tdml6 és tamasz sértetlen-e és tomitett-e

Uzem kézben:

B ellendrizze a jarmi kordli teljes veszélyzonat. Ha szikséges, hivjon egy masodik személyt!
ellenérizze, hogy a tamaszok alatti terllet szabad-e, miel6tt azok kinyulnanak
biztositson megfelel6 tavolsagot az emberektdl, allatoktdl és targyaktdl

a jarmiiben nem tartézkodhatnak személyek vagy allatok

sem a szintezett allapot el6tt, sem alatt, sem azt kdvetéen nem lehetnek targyak, személyek vagy
allatok a jarmué alatt

A kezek és mas testrészek nem érintkezhetnek szivargd folyadékkal (olajjal). A nagy nyomas alatt
szivargo olaj bdrsérilésekhez vezethet.

B Erintkezés esetén azonnal forduljon orvoshoz!
Soha ne emelje fel teljesen a jarmivet.
B Ha a kerekek nem érintkeznek a talajjal, ez instabil és veszélyes helyzetekhez vezethet.

Hélanc hasznalata esetén gy6z6djon meg arrdl, hogy elegendd tavolsag legyen a tartérendszer alka-
trészeitdl.

A jarmivet szilard, vizszintes és csuszasmentes fellletre helyezze!
Ha a talaj puha, a jobb sulyelosztas érdekében hasznaljon megfelel6 alatétet minden tdmasznal!
Puha talaj esetén ligyeljen arra, hogy a tamaszok kézi lizem kdzben egyenletesen nyuljanak ki!

B Ha a tamasz tulsagosan megereszkedik, a jarmi vaza elfordulhat. Ez a jarm{ sériiléséhez veze-
thet.

B Ha egy tamasz megsiillyed, azonnal allitsa at a jarmavet!

A tamaszok alatt nem lehetnek laza targyak:

B 3agak, kdvek, palackok stb.

A karbantartasi munkakat rendszeresen végeztesse el!

A szintez6rendszer egy specialisan erre a célra kifejlesztett hidraulikaolajjal mikodik.
B Az olajat csak az E&P hivatalos szervizpartnerével ellenériztesse és cseréltesse ki!
A jarm( megemelése utan ellenérizze, hogy minden tamasz szilardan a helyén van-e!

Vihar esetén (agak térnek le a fakrol, kis karok a hazakban) a jarmi megsérilhet, azonnal huzza
vissza a tAmaszokat!

Gyermekek és olyan személyek, akik nem ismerik ezeket az utasitasokat, nem hasznalhatjak a szin-
tezérendszert, és nem végezhetnek karbantartast vagy tisztitast.

Csokkent fizikai, érzékszervi vagy szellemi képességekkel rendelkezd, illetve elégtelen ismeretekkel
vagy tapasztalattal rendelkezé személyek csak akkor hasznalhatjak a berendezést, ha az értiik felel6s
személy felligyeli vagy iranyitja 6ket.
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TERMEKLEIRAS

A LevelM Pro egy elektrohidraulikus rendszer, amely két motor-/szivattylegységbdl all, amelyek egy-
mastdl fliggetlentl mikodhetnek. A BLDC villanymotorokkal hajtott kiilsé fogaskerék-szivattyik négy
hidraulikus hengert latnak el, amelyek biztositjak a jarmi megfeleld szintez6- és tamaszbeallitasat.

A megfeleld szintez8-/tamaszbedllitast egy kdzponti elektronikai modul vezérli. A megvaldsithato lehet-
séges funkciok a kdvetkezdk:

Teljesen automatikus szintszabalyozas

Félautomata szintszabalyozas

Szennyviztartaly Uritése

Tetd vizelvezetés

Egy kivant alvasi pozici6 beallitasa

Stb.

Az érintésérzékeny kézi vezérlé (TCU), amely be van épitve a jarmibe, de a mlkddtetéshez és a rend-
szerfrissitésekhez ki is vehetd, operativ felhasznaldéi fellletként szolgal.

Rendeltetésszerii hasznalat

A szintez6rendszer a kdvetkezd célokra szolgal:
— ajarmi ellendrzott szintezése

a stabil allas alatamasztasa

— kényelmi poziciok beallitasa

B A LevelM Pro mind az eredeti berendezések (OEM), mind a lakdautok utangyartott (AS) Gzletagaban
felhasznalasra kerul. Az alapul szolgal6 terhelési spektrum a kedvtelési célu jarmlvek agazatahoz
igazodik, ezért a rendszer kizardlag ezen a terileten hasznalhato.

B Szomszédos terlletekre, pl. a kdnnyl haszongépjarmiivek (LCV) agazataba térténd beépitést ese-
tenként kell egyeztetni az E&P céggel. Az el6zetes egyeztetés nélklli beépités nem rendeltetésszeri
hasznélatnak mindsuil.

Lehetséges hibas hasznalat

A FIGYELMEZTETES!

Sériilésveszély
» Ne haszndlja a szintez6rendszert kocsiemel&ként.

A gyarté nem vallal felelésséget az alabbiak altal okozott hibakért vagy karokért:
Az Utmutatdk és az azokban foglalt biztonsagi utasitasok be nem tartasa
Szakszer(tlen telepités/atalakitas

Nem rendeltetésszer(i hasznalat

A rendszerelemek manipulalasa és modositasa

B Az E&P altal jova nem hagyott rendszerelemek és poétalkatrészek hasznalata

A szakszeritlen telepitésb6l eredd karok esetén minden szavatossagi igény - kiiléndsen a termékfe-
lel6sségi torvénnyel kapcsolatosak - érvényét veszti.
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Miiszaki adatok

Teljes tdbmeg csatlakozasokkal és kdze- Kb. 56 kg a jarmi csatlakozasi valtozatatol fliggéen

gekkel

Szabad magassag
Kezelés

Szintezési modok
Vészledllitas
Vészhelyzeti mikodtetés
Rendszerteszt

Hidraulikaegység

160-180 mm ajanlott

Erintésérzékeny TCU kézi vezérlés

Automata, félautomata, kézi

Igen: A TCU-ban, gyujtas be

Igen: A fali konzolba és kézi szivattyuba integralva

Igen: Az 0sszes rendszerfunkcio tesztelése indulas el6tt

Padlé alatti vagy jarmibe t6rténd beszerelés

Motorteljesitmény 2 x 700 W egysegenkeént
Tapfeszlltség 12 VDC (min: 9 VDC; max: 14 VDC)
Maximalis nyomas: Kihajtas 210 bar

Maximalis nyomas: Visszahuzas 190 bar

Uzemi hémérsékletek: -15 °C és 60 °C kdzott
Tartalytérfogat 4,21
60

4102578_b



A TCU (érintésvezérl6 egység) kézi miikodtetés attekintése

B Akézivezérlés IP54 védettségl, azaz porvédett a karos porral szemben és iranytél fiiggetlenul védett
afréccsend viz ellen. Ennek az osztalyozasnak megfelel6en a kézi vezérlés ideiglenes, gondos kiltéri
hasznalatra engedélyezett. A kézi vezérlést nem szabad kitenni felgyllemlett viznek, pl. hosszabb
es6zések utan. Ezenkivll nem tehetd ki tartésan kozvetlen napfénynek sem, mivel ez a miianyagok
kifakulasat és a ragasztdanyagok lagyulasat okozhatja, ha az intenzités és az idétartam elég magas.

B A kézi vezérlés véletlen leesésének / lezuhanasanak megakadalyozasa érdekében azt kulcstarto
panttal lattuk el, kérjik, hasznalja megfelelen.

want to do?

- the icon to select

-

I 6
Level System
with F

Gontrol
uso of hydraulic foot

(& settings

USB-C port

TCU kézi vezérlés / kijelzd

Vészhelyzeti mikodtetés: huzza vissza az 6sszes tamaszt
Vészhelyzeti mikodtetés: Automatikus zemmaod
Kulcstarté pant szerelészem

F6 gomb be/ki

Mag Link fali tartd

B A TCU kézi vezérlés magnesesen reteszelédik a mellékelt fali tartéban, egyidejlleg t6ltédik, és veze-
tékes adatkapcsolatot Iétesit a szintez6rendszer alaplapjaval.

B Afent megadott USB-C port els6sorban adatatvitelre (frissitések) szolgal, de hasznalhaté a kézi vezé-
rlés toltésére is, pl. ha nem akarja a TCU-t a jarmiben hagyni.

N o a b~ 0N -
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Az ,automatikus Uzemmdd” és az ,6sszes tamasz visszahuzasa” lzemmodok vészhelyzeti vezér-
Iésként tarolodnak, amelyek a fali konzol nyomégombjaival indithatok.

VIGYAZAT! Vészhelyzet esetén eldzetesen gy6z6djon meg arrél, hogy nincsenek emberek vagy
allatok a jarmi kdzelében vagy alatt. Sziikség esetén hivjon egy masodik személyt.

Bizonyos esetekben, a 3. és 4. nyomdégomb els6 megnyomasakor négyszeres figyelmezteté han-
gjelzést hallhat. Ennek az érzékeld kalibralasa lehet az oka. 5 masodperces varakozasi idé utan az
y2automatikus Uzemmod” és az ,0sszes tamasz visszahlzasa” ismét a szokasos modon allnak ren-
delkezésre.

A vészgombokkal torténé automatikus visszahuizas azonnal lehetséges. Felmelegités csak kihtizas-
kor térténik.

A rendszer csak akkor miikddik, ha a gyujtas ki van kapcsolva. A gyujtas bekapcsolasakor figyel-
meztetd hangjelzés hallhatd, és figyelmeztet6 lzenet jelenik meg a TCU-n (lasd: "Hibalizenetek"
oldal 93).
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A miikodési struktira attekintése

a A W N =

it

%% ¥ @ E

What do you want to do?
Press the icon to select

s

=g

: Level System

et
&—
®7f £} Settings

Akkumulatorjelz6
Tamaszok kinyujtva

A radidkapcsolat er6ssége
E&P logo

Fémeni

I

%% @ (D

Level System

-[" Automatic Mode

Automatic Leveling

Semi Autom. Mode
Semi-automatic Leveling

T
'ﬁ' Manual Mode
¢ Manual Leveling

Settings
Level system settings

O)—F =

6
7
8
9

Oldalso6 helyzet
Funkciokat atfogo beallitasok
Almeni

Kezdélap gomb

Kozvetlenll az inditas utan megjelenik a ,kezd6képernyd”, amelyen elvégezheti a funkciospecifikus
alapkivalasztast. A TCU kézi vezérlés akkumulatoranak aktudlis toltéttségi szintjére (1) vonatkozo
informaciok mellett tovabbi informaciokat talal a TCU és az alaplap k6zotti vezeték nélkuli kapcsolat
erésségérél (3), valamint egy, Ont a navigacidban segité helyzetjelzét (6).

B Az elemek elrendezése megismétlédik az almenukben. Az aktualisan kivalasztott menitél fliggetlenul
a kezddlap gombbal (9) visszatérhet a ,kezd6képernydre”.
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Vezérlés és kézmozdulatok

B Legyintés: Vizszintesen vagy fliggélegesen orientalt huzé kézmozdulat anélkil, hogy az ujjat fele-
melné a képernydrol.

B Kattintas: Egy funkcio kivalasztasa annak egyszeri megnyomasaval.

Funkcié kivalasztasa

Kozvetlenil a kézi vezérlés (TCU) bekapcsolasa és inditdsa utdn megjelenik egy kivalasztasi mend,
amelyben legyinté kézmozdulatokkal balra vagy jobbra navigalhat. A kdvetkez6k koziil valaszthat:

(= . v @ IE (= % v @ ‘E
What do you want to do? What do you want to do?
Press the icon to select Press the icon to select

£33 G)

Level System Manual
Control the vehicle with

T Get the latest manual and T
use of hydraulic feet . = =
information

£+ Settings ¥ Settings

A kovetkez6 fejezetek az alabbi terlileteket ismertetik:

B Szintezdérendszer: A jarmi szintezésének, alvo helyzetének, maradékviz-uritésének 6sszes funkci-
dja

B Beallitasok (Settings): A rendszer funkciokat atfogo beallitasai

B Utmutatok (Manual): A rendszer Utmutatasai és szervizteriilete
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BEALLITASOK

A funkciokat atfogé beallitasokat a kezdéképernyé ,Beallitasok” terlletén végezheti el. Ezek altalanos
rendszerbeallitasokra, képernyS-beallitdsokra és specialis beallitasokra oszlanak.
A funkciodspecifikus beallitasok a megfelel6 funkcidmenuiben érheték el pl. beagyazott szintezérendszer,

lasd fent

o %% ¢ @ @ (i %% ¢ @ E
<«
What do you want to do?
Press the icon to select .
Settings Menu

General Settings

_ Change system settings
Aat
(- J Screen Settings
e o

ange screen settings

=0

Level System Advanced Settings
Change advanced settings

Control the vehicle with Py
use of hydrauiic feet H
J

Tipus szerinti bontasban a kévetkezé paraméterek modosithatok:
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General Settings (altalanos beallitasok)

B Audio / Sound beallitasok:
Az akusztikus visszajelzések aktivalhatok/deaktivalhatok

(o %% v @ [Ep) (= 5% v @ Er
« «
General Settings Sound settings
Audio Select sound options

Sound Settings

Touchbutton Sound
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Screen Settings (képernyo6-beallitasok)

B Nyelvi bedllitasok:

(Standard: Angol; valaszthaté: holland, német)

B Hattérvilagitas:

Arnyékolas intenzitasa aktiv és készenléti allapotban

B Energiabeallitasok:

Valtas az aktiv és készenléti allapot kozott; Kikapcsolasi idé

kijelzése

(i %5% 9 @ @

Language

—

(_ Nederlands )
N )

(zlg English )

( | Deutsch )

(o %% & @ ‘E

Intensity

Use the scrollbars to set
the desired intensity level
for normal and sleep operation

Normal Intensity:

Sleep Intensity:

o

(o 5% ¢ @ @

Screen Settings

Language
Change system language

Intensity
Change screen intensity

Energy Settings

Change low energy time

=)

(% v @ @

Energy Settings

Set the time for entering sleep mode
and the time to switch off the screen

Sleep time [sec] :
Q@ = @
Switch off time [sec] :

@ s ©

4102578_b

67



Advanced Settings (specialis beallitasok)

A mindenkori funkciobeallitasok beallitasi meniihez valé hozzaféréshez PIN-kodot kell megadnia a
~Specialis bedllitasok” terlleten. A képzés szintjétdl fliggéen lehetésége lesz a rendszer kiilonb6z6
szinteken térténd programozasara.
» Valassza ki a hozzaférési szintet, és adja meg PIN-kddjat a jovahagyashoz.
A bedllitasi lehetéségek az dsszes rendszerben az On hozzaférési szintjének megfeleléen vannak
feloldva.

%% @ E
Pin

Type your 4 digit PIN to

unlock the device
Choose Level

User Level
Login as user

Dealer Level
Login as dealer

OEM Level
Login as OEM

ONONO.
ONONO.
ONONO.

© O
(=D

Ezenkiviil vannak olyan atfogé beallitdsok, amelyek mélyebben avatkoznak a rendszerbe; eze-
ket az alabbiakban ismertetjlk.
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User Level (Felhasznal6i szint)
B, Information” (Rendszerinformdciok megjelenitése)

Szerviz esetén a ,Master RFID” és a ,Controller RFID” informacidk relevansak, amelyek segitségével a
rendszer egyértelmiien hozzarendelhetd.

6% &

«—

Advanced Settings

User Level

Information
System information

Z

Pincode
Pincode options

System
System functions

96% W

Information
Controller & RF

Connected Units: 1

Paired Units: 1

Master RFID: 1714840700
Master Prod. ID: 2
Controller RFID: 19203819
Controller Prod. ID: 3
Controller Fb.Ch: 11
Controller SW version: 1.6

Controller HW version: 1.3

RF strenght:  -50

© =)

(7]

96% W

Information
Controller & RF

Connected Units: 1

Paired Units:

Master RFID: 1714840700

Master Prod

Controller RFID: 19203819

1

1D 2

Controller Prod. ID: 3
Controller Fb.Ch: 11

Controller SW version: 1.6

Controller HW version: 1.3

RF strenght:

©

-50

C=)

(7]
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B ,Pincode” - a PIN-k6d megvaltoztatasa

1. A PIN-koéd megvaltoztatasahoz valassza a ,PIN-kéd modositasa” lehetéséget, és adja meg egyedi
PIN-kédjat a kdvetkezd képernydn.

2. Ismételje meg egyszer a bejegyzést, hogy megbizonyosodjon arrdl, hogy helyesen adta-e meg.

v’ Akijelz6 meger6siti, hogy a mdédositas megtortént.

9%6% @ @ %% ® @ @
. - Change Pincode
User Level Type your new
Advanced Settings Settings Menu &GP
Information Change Pincode
System information Change user pincode

Pincode Start Options

Pincode options Set pincode start options
System

System functions

ONONONO.
CJONONO.
ONONO
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B, Pincode” - a PIN-k6d lekérdezésének kikapcsoldsa a rendszer inditasakor

Alapértelmezés szerint a PIN-kdéd lekérése aktiv a rendszer inditasakor, és gyermekzarként, ill. illeték-
telen felhasznalok altali manipulacié elleni védelemként szolgal.

» Ha szeretné, kikapcsolhatja a lekérdezést a kikapcsologomb megnyomasaval.

96% & ‘E 6% ¥ @ @ %% ¥ (@ ‘E
<« « <«
User Level
Advanced Settings Settings Menu Start Options
Information Change Pincode Select options for startup of the display
System information Change user pincode
Pincode Start Options
Pincode options Set pincode start options
Start Options

System
System functions
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B, System” - Frissitések

ERTESITES!
Anyagi karok
A frissités megszakitasa helyrehozhatatlan karokat okozhat.

» El6zetesen gy6z6djon meg arrél, hogy a TCU kézi vezérlés akkumulatora megfeleléen fel van
toltve, és ne szakitsa meg a telepitési folyamatot.

A ,System” (Rendszer) fullén valaszthat a rendszerfrissitések, a Wi-Fi kapcsolat visszaallitasa és a gyari
beallitasok visszaallitasa kdzott.

1. Valassza a ,Frissités” lehet6séget.

%% @ @ %% ® @ @
« «
User Level
Advanced Settings System
Information Update
System information Install updates
Pincode Reset Communication
Pincode options Reset the wireless connection
System Factory Reset
System functions Return all settings to default

(=) C=)

2. Csatlakoztassa a TCU kézi vezérlést a szamitdégéphez USB-C-kabellel.

3. Mentse a kijelz6 legujabb frissitését a ,Firmware” almappaba.
Az alaplap frissitéseit a ,Updates” (Frissitések) mappaban kell tarolni.
Az aktualis verziot e-mailben vagy a jovében az E&P honlapjanak bels6é hozzaférési teriiletén kapja
meg.
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4. Két kUI(’jnb__t')zé'I’rissfl't_ési lehetdség all rendelk'ezéf,re._Eldé'r)theti, =0 B
hogy a ,Kijelz8” kézi vezérlést vagy a ,Vezérld” szintezérend-
szer-alaplapot kivanja-e frissiteni. A kdvetkez6 lépések azonos
séma szerint éplilnek fel, fliggetlendl a valasztastol.

Update Options

Update Display
Install update on the display

Update Controller
Install update on the controller
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5.

Valassza ki a korabban mentett frissitést. Ha a ,Update Display” (Kijelzd frissitése) lehetéséget
valasztotta, akkor a korabban mentett fajlokat a ,Firmware” mappaban felsorolva taldlja.
Hasonléképpen megtalalhatja a korabban a ,Controller” (Vezérl6) menu ,Update Controller” (Vezérlé
frissitése) mappajaban tarolt fajlokat.

Valassza ki a legujabb verzidt, az aktualis kivalasztas kiemelésre kerul a betltipusban. A
Jnstall” (Telepités), ill. a ,Betdltés” gomb kivalasztasaval és a biztonsagi tizenet megerésitése utan
a frissités telepitésre kerll a kézi vezérlésre, ill. az alaplapra.

A ,Kijelz6 frissitése” esetén: A ,Vezérl frissitése” esetén:
Bootloader versi 2 I RER 0] @
‘Copyright Ohmega M
Please select update <
REMV15.BIN Select Update
e REMV16.BIN —_— 2files found

CON_V15.bin

® CON_V16.bin
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@ A kijelz6frissitések helytdl flggetlenil elvégezhetbk a (5 oo » @ &7
kijelzén.
A vezérlé-, ill. az alaplap-frissitéseket a jarmivon kell «

elvégezni. A megfelel6 ponton a rendszer felszdlitja, hogy

helyezze a kézi vezérlést a fali konzolba — a konzol tova- Update Info

bbitja a fajlt az alaplapra.

Place display in dock

=

7. A telepitési folyamat befejezése utan Ujra kell inditania a rend-
szert. Valassza a ,Restart” (Ujrainditas) lehetdséget. Software Update

v’ A rendszer Ujraindul, és ismét teljesen miikédéképes

Programming Finished

New version: 1.7

Copyright Ohmega Mobile 2023
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B , Reset Communication” - A Wi-Fi-kapcsolat visszadllitdsa

A ,System” (Rendszer) fiilon valaszthat a rendszerfrissitések, a Wi-Fi kapcsolat visszaallitasa és a gyari
beallitdsok visszaallitasa kozott.

%% ¢ @ %% ¥ @ E
« «
User Level
Advanced Settings System
Information Update
System information Install updates
Pincode Reset Communication
Pincode options Reset the wireless connection
System Factory Reset
System functions Return all settings to default

(=) C=)

1. Valassza a ,Reset Communication” lehet6séget a Wi-Fi kapcsolat visszaallitasahoz.
2. A kovetkezb képerny6n meg kell erésitenie a bevitelt.
v A megerésités utan az 6sszes Wi-Fi kapcsolat torl6dik.

3. Kattintson a kézi vezérlésre a fali konzolba a rendszerparositas létrehozasahoz. Erre a folyamatra a
visszaallitasi folyamat utan egyszer van szikség.
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B, Factory Reset” (Gyari beallitasok visszadllitasa) - Gyari bedllitasok visszaallitasa
A ,System” (Rendszer) flilon valaszthat a rendszerfrissitések, a Wi-Fi kapcsolat visszaallitasa és a gyari
beallitasok visszaallitasa kozott.

%% @ @ @ Image Version 1.6
«
Image Transfer
System
Update
Install updates

Reset Communication

Reset the wireless connection | |

Factory Reset
Return all settings to default

No paired devices

Copy chuck: 0 of 10
arial24.glyph
File size: 36864

Place screen in dock to connect

@ Copyright Ohmega Mobile

1. Valassza a ,Factory Reset” (Gyari beallitasok visszaallitasa) lehet6séget a rendszer kiindulasi bealli-
tasanak teljes visszaallitasahoz.

2. A koévetkezb képernydn meg kell erésitenie a bevitelt.

v’ Megkezdddik a visszadllitasi folyamat.

v’ A visszaallitasi folyamat befejezése utan minden beallitas torlédik, beleértve a rendszer parositasat
az alaplappal/vezérl6vel.
Ezt egy sziirke képernyd kdveti informacios széveggel.

3. Kattintson a kézi vezérlésre a fali konzolba a rendszerparositas létrehozasahoz. Erre a folyamatra a
visszaallitasi folyamat utan egyszer van sziikség.

Dealer Level (Kereskedéi szint) (szerelépartner)
B A végfelhasznal6 6sszes beallitasa

OEM Level (jarmiigyarto)
B A szerel6partner 0sszes bedllitasi lehetésége
B JarmUintegraciok
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KALIBRALAS
Biztonsagi utasitasok

A kalibralast szilard, sik és csuszasmentes fellleten kell elvégezni.
A jarmivet biztositani kell a nem kivant elgurulas ellen, és be kell huzni a rogzitéféket.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a jarmii alapja tiszta és mentes minden olyan laza targytél, amely befoly-
asolhatja a hengerek vagy maga a jarmi kihajtasi mozgasat az emelési mozdulat soran. A tisztasag
biztonsag!

A kalibralasi folyamat soran tartson megfelel6 biztonsagi tavolsagot a rendszertél a nyomas alatt allé
hidraulikaolaj spontan szivargasa altal okozott sérllések elkeriilése érdekében.

Ne emelje fel teliesen szabadon a jarmivet. Ha a kerekek elveszitik a talajjal valé érintkezést, ez
instabil és veszélyes helyzetekhez vezethet.

A kalibralas miikodésmaodija

Az érzékel6 sajat mozgasa pl. a jarmlszerelvény rezgése miatt a szintezés véghelyzetének megha-
tarozatlan eredményét idézi el6.

A kalibralasi folyamat soran a jarmiivet nem szabad rezgésnek kitenni, kiildnben a szintérzékelébdl
helytelen informaciok tarolédnak, ami karos hatassal lesz a szintezési eredmény minéségére. Ebben
a szakaszban kiildbnésen nem végezhetbk 6sszeszerelési tevékenységek, illetve tilos a jarmire Iépni.

Mivel a szintérzékel6 hdmérséklet-kompenzalt médon mikddik, az adott kérnyezeti hémérseéklet ala-
pjan elére meghatarozott izemallapotura melegszik, és tarolja a megfelelé pozicidszintet. A folyamat
soran figyelmeztetd lizenet jelenik meg a TCU kézi vezérlésben a ,Szintérzékeld kalibralva” megje-
gyzéssel. Ezt a folyamatot teljes egészében be kell fejezni; ha véletlen megszakitas kdvetkezik be,
pl. aramkimaradas miatt, a folyamatot teljes egészében meg kell ismételni.
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Eljarasmaéd

Anyagi kar a jarmi elgurulasa miatt
» A jarmi biztositasa az elgurulas ellen
» Huzza be a rogzitéféket

1. Inditsa el a kézi vezérlést (TCU).
v’ Arendszer elindul, és megjelenik a kezdéképernyé.
2. Valassza a ,Beallitasok”, majd a ,Specidlis beallitasok” és a ,Felhasznaldi szint” beallitasi menulket:

(s 9@ @ %% ¢ @ @ %% @ Epl

What do you want to do?
Press the icon to select

Settings Menu Choose Level
General Settings User Level
- _ Change system settings Login as user
aac '
L ey Screen Settings Dealer Level
h‘—‘i_ q -'-‘ Change screen settings Login as dealer
Level System Advanced Settings OEM Level
Change advanced settings Login as OEM
Control the vehicle with +
use of hydraulic feet I

(=) C=D

3. Akovetkezé részben meg kell adnia személyes PIN-kodjat.
KEZDETI FELHASZNALOI PIN-KOD: 2580.
Mivel a kalibralas a funkcié szempontjabdl relevans lépés, a PIN-kéd megadasaval funkcidkat atfogd
hozzaférési jogosultsagot kap a hozzaférési szintjének megfeleléen.

Regisztracio
Az els6 hasznalathoz regisztracio szikséges. Ezt a keresked® vagy a szervizmiihely végzi.
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4. Valassza a ,Szintez6rendszer” lehet6séget a fémenlbdl, majd kattintson a ,Beallitasok” (mar nem
szirkén jelenik meg, miutan beirta a PIN-kédot a 2. 1épésben) és a ,Szintezési pozicié” gombra.

v/ Ezutan egy kibdvitett funkcionalitasu kézi kezelési kdrnyezetbe kertil.

(ol 6% @ @ @ %% ¥ @ ‘E %% & @ ‘E
« «
What do you want to do?
Press the icon to select .
Level System Settings
Automatic Mode I, Level position
_ -E-"' Automatic Leveling [ EEB Set \eve’\)posmon
e
& ) Semi Autom. Mode o Sleep position
';‘_._ ‘ -J -E-L Semi-automatic Leveling H Set s\s’,?esposmon
Manual Mode Q i it
Level System Drainage position
¥ E Manual Leveling . Set drain position
Control the vehicle with T
use of hydraulic feet 3
o Settings
Level system settings

= =

A rendszer megfelel6 kalibralasahoz biztositani kell, hogy mind a négy tdamasz érintkezzen a
talajjal. A tényleges kalibralasi folyamat megkezdése el6tt gy6z6djon meg arrél, hogy minden
tamasz érintkezik a talajjal. Kézi izemmaodban a kihajté mozgas révid idére leall, amint a vezé-

relt tamaszpar érintkezik a talajjal. A vezérlégomb ismételt megnyomasaval a mozgas folyta-
todik.
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5. El6szor hluzza ki az elsé hengerpart az (a) ,Elére” kapcsold

. o . P - o @ [
csusztatasaval. A rendszer automatikusan érzékeli a talajjal
valé érintkezést, rovid idére leall, és ujbdli aktivalaskor csok- < Change position
kenti a kihajtas sebességeét. Level Position
A talajjal valo érintkezés esetén dllitsa le a kihajté mozgast.
6. Ezutan huzza ki a hatsé hengerpart a (b) ,Hats6” kapcsold {}
csusztatasaval. A rendszer automatikusan érzékeli a talajjal P
valé érintkezést, rovid idére leall, és ujbdli aktivalaskor csok- (a)
kenti a kihajtas sebességét. ——=i,
A talajjal valé érintkezés esetén allitsa le a kihajtd mozgast. q’
L L
-4
(b) ® .

7. Helyezzen két vizmértéket a jarmi padlidjara (beliil) a meneti-
ranyra merélegesen és menetiranyban. Ezek referencia-6ssze-
hasonlitasként szolgalnak.

8. Folytassa a jarml tamaszainak kihuzasat, amig mindkét
vizmérték libellai pontosan kézépen nem lesznek a peremha-
tarok koézott. Ha a jarmivet 6sszességében tulsagosan mege-
melte, ez a késObbi szintezési folyamat szempontjabdl nem
meghatarozo, a szogre vonatkozo informaciok mentésre keril-
nek, a magassagi informaciok nem.

Ha azonban anélkil érte el a henger I6ketének végét,
m hogy a jarmiivet nem lehetett vizszintesen beallitani, elés-

z0r ellenérizze a henger megfelelé helyzetét.

Gy6z6djon meg arrél, hogy a henger a megadott

magassagban van (iranyérték 160-190 mm szabad

magassag) és, hogy a jarmi sik alapon all.

Huzza vissza teljesen az Osszes hengert, és ismételje

meg a 3—6. lépést.
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9. Mentse el a megkdzelitett poziciét a ,,Pozicido mentése” gomb kivalasztasaval és a ,Biztos benne? >
Igen” ismételt nyugtazasaval.

(o 95% & @ [ 95% & (D @
<  Change position &  Change position
Level Position Level Position
o Lo om e
Are you sure?
. . Yes ) || No )
D AN /
- -
i { o {

[ B Save Position ] B Save Position

v’ Afent leirtak szerint a rendszer ezutan 6nalléan tarolja az XY paramétereket kiilonb6zé hémérsékle-
teken, és e célbdl felmelegiti a szintérzékelét. Az elérhetd szintpontossagot ez a folyamat sokszo-
rosara noveli, kérjuk, varja meg, amig a rendszer visszajelzi a befejezést.

v’ A rendszer most mar kalibralva van.

10.Lépjen ki a beallitasi médbdl, és ellenérizze a helyes miikédést automatikus izemmaodban.

11.A menet megkezdése el6tt ellendrizze a teljesen megrakott jarml szabad magassagat és szabad
rézsliszogét. Ha a szabad magassag és/vagy a rézsliszdg nem tarthatd, javito intézkedéseket kell
tenni.

Ezek a kdvetkezdk lehetnek:
B Kiegészit6 légrugozas felszerelése, ill. a meglévé felfiggesztés beallitasa
B A billen6kar helyzetének korrekcidja torzids rugos tengelyek esetén
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A kalibralas ugyanugy épll fel az ,Alvé pozicio” és a ,Vizelvezetés” almédokban, és itt Gjra el
kell végezni:

I E R X0 @ (i %% 9 @ @ (o %% 9 @ @
« «
What do you want to do?
Press the icon to select .
Level System Settings

Automatic Mode L~ Level position
— _ E Automatic Leveling ﬂ Set level position

&ar
: -} Semi Autom. Mode &=  Sleep position
3 4 1‘ .E-Jr Semi-automatic Leveling Set s\fe;?posmon

Manual Mode () : .
Level System Manual Leveling ¢ Drainage position

Set drain position
Control the vehicle with +
use of hydraulic feet H
Settings
Level system settings

i

&

= =
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SZINTEZORENDSZER

A VIGYAZAT!
Sériilésveszély!
Harmadik személyek testrészeinek a szintezés soran torténé zizédasanak megakadalyozasa:
» Kisérje figyelemmel a veszélyes terliletet, sziikség esetén hivjon egy masodik személyt.

» Ne vegye ki a kézvezérl6t a kezébdl, hogy a szintezési folyamat befejezéséig barmikor lehe-
t6ség legyen a vészleallitasra.

A ,Szintez6rendszer” almeniliben részletesebben valaszthat a kovetkez6 médok koziil:
s @ @ @ %% ¥ @ @

What do you want to do?

Press the icon to select
Level System

'E' Automatic Mode
+

Automatic Leveling

e !
) Semi Autom. Mode
Semi-automatic Leveling

S v

T
Level Syst 'E' Manual Mode
evel system ¢ Manual Leveling
Control the vehicle with P
use of hydrauiic feet H

Settings
Level system settings
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Automatikus

Ez lehet6vé teszi, hogy jarmiivét egyetlen gombnyomassal teljesen automatikusan szintezze. A beve-
zetett biztonsagi mechanizmusok biztositjak, hogy a szintezési folyamat ne hozzon létre instabil hely-
zeteket, amelyek karosithatjak a felhasznalot vagy jarmivét.

Az automatikus folyamat ellenére On megtartja a teljes iranyitast, és barmikor ledllithatja a folyamatot
a ,Stop” kivalasztomezé megnyomasaval.

Ez az izemmad alkalmas a legtdbb alkalmazashoz, ezért ezt kell elényben részesiteni.
Félautomata

A félautomata izemmod egy kicsit tobb vezérlést tesz lehetévé. Olyan helyzetekben hasznaljak, ami-
kor egyedi korrekciokat kell végrehajtani, pl. olyan pozicié6 megkozelitése, amelyet elére nem men-
tettek el.

Ebben az Gzemmaddban is érvényesiilnek a fent leirt biztonsagi mechanizmusok, amelyek tébbek
kozott egymastal fuiggetlendl, kiilonbdzé kihajtasi sebességekkel vezérlik a jarmi elejét és hatuljat.
Kézikonyv

Kézi lzemmaddban teljes iranyitast kap a rendszer felett.

A megndvekedett szabadsagfok mellett ez az lUzemmdd fokozott felelésséget is ruhaz a
felhasznaldra, ezért ez a mdd csak tapasztalt felhasznalok szamara ajanlott. A haladasi utvonalak
engedélyezésével az automata és félautomata rendszerekbe integralt biztonsagi mechanizmusok
részben deaktivalodnak.

A kézi izemmodd a kdvetkez8kre hasznalhatd: pl. egyedi tamaszok utdlagos nyomasa — ha azok
megereszkedtek a puha talajban.

Automatikus lizemmad

Az automatikus meniiben az elére mentett poziciok teljesen auto-
matikusan elérhetdk.

(o o5 v @ IE

Automatikus (Level position:):

A jarmi szintezésének f6 funkcioja egy el6re betanitott szinte-
zési pozicidba.

Alvas (Sleep position):

Egyoldalas jarmldontés, amely kényelmesebb alvasi poziciot -
tesz lehet6ve. = 1 - Y
A sziirkeviz Uiritése (Drainage positiony):
A szirkeviztartaly uritéséhez a jarmivet keresztiranyban meg =,  Sleep position
ke“ dénteni. Set to sleep position

Automatic Mode

.‘ Drainage position
Set to drain position
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1.

A biztonsagos szintezési folyamat biztositasa érdekében a

e P . [ 955 & IE
kezelbének ellendriznie kell, hogy nincsenek-e emberek a mun-
katerlleten vagy a jarmu kézvetlen kézelében (sziikség esetén
hivjon egy masodik személyt), és hogy a hengerek utja akada- .
lymentes-e. Safety Distance
Kattintson az ,OK” gombra annak megerésitéséhez, hogy befe-
jezte a kornyezet ellenbrzését.
Ay
C Fer
Before starting leveling check if the
surroundings are free of persons and
objects
Raise Legs
2. A szintérzékeld elémelegitése. Az alkalmazott gyorsulasérzé- e & &
kel6 hdmeérséklet-kompenzalt, azaz ellensulyozza a nem kivant
mérési eltérést azaltal, hogy olyan hémérsékletszintre melegs-
zik, amelyen kalibraltak.
Ez alépés az érzékel6 hdmérsékletszintjétdl fliigg, és rovid ideig
e e . . Level Sensor
tarté ismételt mikodés esetén elhagyhatd.
Keérjik, varjon néhany masodpercet.
Please wait untill
levelsensor is calibrated
this can take a couple of seconds
= o
® N
(| []
\_—
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3. Inditsa el az automatikus tzemmadot.

v’ A szintezési folyamat végrehajtasra kerdl.

A szintezési folyamat a ,,Stop” gomb megnyomasaval
m barmikor, az adott folyamatlépéstdl fliggetlenil megsza-
kithato.
Tovabbi biztositasi szintek: Ha a TCU kézi vezérlés és
az egység f6 processzora kozotti radidkapcsolat megs-
zakad, a folyamat biztonsagi okokbdl automatikusan és
azonnal leall. Ezenkiviil a rendszer azonnal leall, ha
bekapcsoljak a gyujtast.

(o %% @ @

« Automatic Mode
Level Position

= )

|
L

Raise Legs

ol

(W os» ¢ @ @

Automatic Mode
Level Position

lfiﬁ —

Legs Out

Please wait..

4102578_b
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A folyamat elérehaladasa egy folyamatjelz6 sav segitségével jele-
nik meg.
Az egyes folyamatlépések a kdvetkezbk:

Talajjal valé érintkezés 1/3: El6szor is, a jarma also oldalan
Iév6 hengerek kinyulnak a talajjal valo érintkezés érzékeléséig.
Ezutan a jarm( ellentétes oldalan, tehat az eldl vagy hatul 1évé
hengerek kinyulnak a talajjal valo érintkezés érzékeléséig.

Durva szintezés: A jarmiivet stabil, szintezett helyzetbe kell
hozni. Ennek a Iépésnek a célja, hogy a jarmUlivet kedvezd kiin-
dulasi helyzetbe hozza, és a jarmi sulypontjat kdzpontositsa. A
durva szintezés harom tamasztéhenger segitségével torténik,
amelyek teljesen meghatarozott megtamasztast tesznek lehe-
tévé.

Talajjal valé érintkezés 2/3: A negyedik tdmasz a talajjal valo
érintkezésig nyulik ki.

Finom szintezés: A rendszer a hengereket csokkentett kih-
Uzasi sebességgel szabalyozza be, amig a jarmi a beallitott
tlréshataron belllre nem kertl a tarolt poziciéhoz képest.
Talajjal valo érintkezés 3/3: Végll ellendrzik az 6sszes hidrau-
likus nyomast és ezaltal az 6sszes tamasztéhenger teherbira-
sat, és szlkség esetén visszanyomjak a megadott nyomasszin-
tre. Ez végul kiegyenlitett poziciot eredményez az egyes hen-
gerek egyenletesen elosztott terhelhetéségi aranyaval.

® | A felhasznalé6 mindig tajékoztatast kap arrdl, hogy a
l tdmaszok teljesen behuzddtak-e. Ha az egyik tamasz

részben ki van nyujtva, megjelenik a ,legs out” szimbo-
lum.

(%5 ¥ (D @

« Automatic Mode
Level Position

A\ -

Legs Qut
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Félautomata iizemmod

1.

El6szor egy felugro képernyé magyarazza el a vezérl6é szaba-
lyzék alapvetd funkcidit.
Erésitse meg az ,OK” gombbal.

2. Megjelenik egy lakéautd fellulnézete (madartaviatbol) egy

koézpontositva elrendezett tokos szintezdvel.

Maga a libella z6ld pontként jelenik meg. A vezérld szabalyzok
négy kék pontként jelennek meg a jarmi f6 oldalain (eldl, hatul,
balra, jobbra).

A négy pont (a) egyikének megérintésével megjelenik a teljes
vezérld szabalyzo.

A jarmUre vagy az alvazra gyakorolt karos hatasok, pl. a tor-
Zios hatasok elkerulése érdekében a hengerek mozgasa a kih-
Uzasi iranyra korlatozoédik; azaz a jarmi a hengerek/hengerpa-
rok fokozatos kihizasaval szintezheté.

VisszahlUzashoz az 6sszes tamaszt parhuzamosan és egyi-
dejlleg vezérlik meg (b).
Ha az 6sszes tdmasz vissza van huzva, a TCU ,legs out” szim-
béluma mar nem lathato.

A libellanak a tokos szintezd kbzepére mandverezve szintezi a
jarmavet.

%% @

Control

;
O

To control touch the screen on the

desired side and slide the button up

%% @

« Semi-automatic Mod

e

=z

—~
O
-~

- @
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Tartsa be a kdvetkez6 sorrendet az alacsony belépési magassag eléréséhez (az automatikus folya-

mathoz hasonléan):

B Hossziranyu tajolas: Emelje meg a jarma also oldalat (eldl/hatul), amig a libella a k6zépponttal egy
szintbe nem kerdl, azaz a kézépponton keresztll egy képzeletbeli vizszintes tengelyen.

B Keresztiranyu tajolas: Emelje meg a jarmi also6 oldalat (balra, jobbra), amig a libella kézépre nem
kerdl.

A megijelenités felbontasanak mértéke a kdzépponttdl vald kisebb tavolsaggal né. Ez lee-
gyszerisiti a finombeallitast a végsé szakaszban.

B A rendszer automatikusan leall, amikor eléri a szintezett poziciét, azaz amint a libella k6zépre kerdl.
A vezérld szabalyzok ismételt aktivalasaval ez a pozici6 manualisan tulléphetd, lehetévé téve a
szintezett allapoton tuli poziciok megkozelitését.

A felhasznalé mindig tajékoztatast kap arrél, hogy a tamaszok teljesen behtzédtak-e. Ha az
egyik tamasz részben ki van nyujtva, megjelenik a ,legs out” szimbdélum.
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Kézi lizemmad

1.

A FIGYELMEZTETES!

A jarmii felborulasanak veszélye

Kézi izemmadban a kivalasztott hengerek parban a véglitk6zéig kihajthatok, ami lehetéveé teszi

a jarmli megdontését.
» Kézi izemmodban kiilonds dvatossag szlikséges.
» Senki sem tartézkodhat a kdzvetlen kozelben.

El6szor egy felugré képerny® magyarazza el a vezérlé sza-
balyzék alapvetd funkcioit. Az automatikus vagy félautomata
Uzemmodokkal ellentétben kézi izemmodban lehetéség van
a tdmaszok kinyujtasara, ill. visszahluzasara. Ezt szemlélteti a
lathat6 csuszka, amely most mindkét iranyba vezérel.

Erdsitse meg az ,OK” gombbal.

(o 957 ¥
Control
T
$

To control touch the screen on the
desired side and slide the button up
or down

=
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2. Megjelenik egy lakéauto felllnézete (madartaviatbdl) egy
koézpontositva elrendezett tokos szintezdvel.
Maga a libella z6ld pontként jelenik meg. A vezérld szabalyzok P Manual Mode
négy kék pontként jelennek meg a jarmi 6 oldalain (eldl, hatul,
balra, jobbra).
A négy pont (c) egyikének megérintésével megjelenik a teljes Speed
vezérld szabalyzdé. A libellanak a tokos szintezd kdzepére
mandverezve szintezi a jarmlvet. e

(o 0% @

(4

Ezenkivul lehetéség van a rendszer két kiildnb6z6 sebesség- ﬂ
gel (d) torténd megvezérlésére, ami lehetévé teszi a munka-

teruletre torténé gyors mozgast, de magan a munkatertileten is
a pontos mozgasokat.

/

{?
® 1G
{'/'

=

YN
N

Tartsa be a kovetkez6 sorrendet az alacsony belépési magassag eléréséhez (az automatikus folya-

mathoz hasonléan):

B Hossziranyu tajolas: Emelje meg ajarmi mélyebben |évé oldalat (elél/hatul), amig a libella a kozép-
ponttal egy szintbe nem kerdl, azaz a kzépponton keresztul egy képzeletbeli vizszintes tengelyen.

B Keresztiranyu tajolas: Emelje meg a jarmi mélyebben fekvé oldalat (balra, jobbra), amig a libella
kdzépre nem kerl.

® | A megjelenités felbontasanak mértéke a kozépponttol valod kisebb tavolsaggal né. Ez leegys-
l zerUsiti a finombeallitast a végs® szakaszban.

® | A felhasznalé mindig tajékoztatast kap arrdl, hogy a tamaszok teljesen behuzédtak-e. Ha az
l egyik tamasz részben ki van nyujtva, megjelenik a ,legs out” szimbolum.
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ZAVAROK
Hibalizenetek

Henger a végiitk6zénél (teljesen be-/kihtizva)

Fellépés:

A kihajté mozgas megall; Hibalizenet jelenik meg
Hangjelzés:

Hangjelzés 3x rovid

IC LR O] - B

Javité intézkedések (opciok):

B Ellendrizze a kérnyezetet: Szokatlanul meredek a terep? Ha igen,
mozgassa el a jarmivét, és ismételje meg a folyamatot laposabb
terepen. Cylinder Error
Alternativ megoldasként folytassa a kdvetkezdk szerint: End of stroke reached

B Hasznalta a jarmivet félautomata vagy kézi izemmadban, és vég- Error code: HY-0001
zett tdbbszoros helyzetkorrekcidkat? Ha igen, hizza vissza az 6ss-
zes tamaszt, és hajtsa végre a szintezési folyamatot automatikus
izemmodban. Ez megkozeliti az elsé, legalacsonyabb szintezett -
poziciot. .
Alternativ megoldasként folytassa a kdvetkezdk szerint:

B Ellendrizze a jarml szabad magassagat: A kerekek elemelkedtek a s
talajrol? Mekkora szabad magassagot mér a keret also széle és a (=)
talaj kozott?

B Huzza vissza teljesen a hengereket, és mérje meg a meglévé szabad
magassagot. Ennek 160 és 180 mm kozott kell lennie. A helytelendl
szerelt hengerek korlatozzak a meglévé aktiv I6ketet. Ha a tényleges
szabad magassag eltér ettdl, forduljon a szerelépartneréhez.

A kézi vezérlés és az alaplap kozotti vezeték nélkiili kapcsolat megszakadt

Fellépés:

Hibalizenet jelenik meg, a rendszer nem mikodtetheté
Hangjelzés:

Figyelmeztetd hang

(= 0% w @ —

Javito intézkedések (opciok):

B [nditsa Ujra a kézi vezérlést, ez helyreallitja a vezeték nélkuli kapc-
solatot.
Alternativ megoldasként folytassa a kdvetkez&k szerint:

B Kattintson a kézi vezérlésre a fali konzolba, hogy kdzvetlen, vezeté- )

. No communication or
kes kapcsolatot hozzon létre az alaplappal. contact switched on
Alternativa: Error code: CN-0001

B Ellendrizze, hogy a szintezérendszer miikddtethet6-e a fali konzolon
talalhatd vészhelyzeti kezel6gombokkal.
B | épjen kapcsolatba a szerel6partnerével. .

Controller
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A rendszer biztonsagi okokbodl zarolva van (kihajtas)

Fellépés: P e
A gyuijtas be van kapcsolva, kijelz6lizenet jelenik meg

Hangjelzés:

Folyamatos hangjelzés

Javité intézkedések (opciok): _.ﬂl.' :
Kapcsolja ki a gyujtast és ismételje meg a folyamatot. %
Info:

A rendszer barmikor visszahuzhato.

A
-~
&

Ignition is turned on
Please turn off ignition contact

A hémérséklet-érzékel6 nem melegedett fel megfeleléen

Fellépés.' %% ¥ [Er)
A rendszer hosszu inaktivitasa utan; Megjelenik a kijelzélizenet Hat-

tér-informacio:

A rendszer pontossaganak novelése érdekében hémérséklet-kom-

penzalt gyorsulasérzékelst szerelnek be, amely egy meghatarozott Level Sensor
hémérsékleti gorbére van kalibralva.

Hangjelzés:

Figyelmeztet6 hang 4x révid g
Javité intézkedések:

Varjon. 4 perc elteltével a h6mérséklet elérte a beallitott hémérsékle-

tet, és kioldja a kijelzd vezérlését. Please wat unil
levelsensor is calibrated
this can take a couple of seconds
= o
o N
‘/ [ 1] D
A\ J
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Az akkumulator fesziiltsége tul alacsony

Fellépés:

A jarmi hosszu ideig tarto inaktivitasa utan; Kijelz6lzenet jelenik meg
Hangjelzés:

Figyelmeztetdé hang 5x rovid

Javité intézkedések:

Toltse fel a jarmi akkumulatorait. Ezek a motortérben (Jarmiiakku-
mulator), valamint a jarmi belsejében (Felépitmény akkumulatora)
lehetnek.

A jarmi akkumulatorat autds toltével toltheti fel, a felépitmény akku- | Battery Error
mulatorat pedig ugy lehet tlteni, hogy a lakdautot egy CEE haldzati Battery voltage too low
csatlakozodugoval egy fix 230 V-os konnektorhoz csatlakoztatja.

(o g0 v @ =]

Error code: BT-0001

Az akkumulator fesziiltsége tal magas

Fellépés:

A rendszer csatlakoztatasa egy 24 V-os akkumulatorhoz; A rendszer
12 V-ra van méretezve

Hangjelzés:

Figyelmeztetdé hang 5x rovid

Javito intézkedések:

Cserélje ki az akkumulatort és az ellatérendszert 12 V-ra.

(o 59% w @ sz [

Battery Error

Battery voltage too high
Error code: BT-0002
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Motorhajtas hémérséklete tul magas

Fellépés: S
A motorhajtas hémérséklete tul magas.

Hangjelzés:

Figyelmeztetd hang 6x - ismétlés 10 masodpercig

Javité intézkedések:

Hagyja lehilni a motort, varjon legalabb 15 percig, majd prébalja ujra.

Motordriver

Temperature High
Error code: MD-0001

Nyomasérzékeld

Fellépés: = v @ e
Probléma van egy vagy tobb nyomasérzékelével.

Hangjelzés:

Javito intézkedések:

Allitsa vissza a rendszert Ugy, hogy a motort 15 masodpercig
bekapcsolva hagyja, majd Ujra kikapcsolja az érintkezét, vagy

8 masodpercnél hosszabb ideig nyomja meg a labak behuzasanak
gombjat a dokkoldallomason. Prébalja meg Ujra hasznalni a rend- ‘ General Error
szert. Undefined error
Ha a hiba tovabbra is fennall, kérje meg a kereskedét, hogy elle- Error code: ER-0016
ndrizze a nyomasérzékelbket és az érzékel6 csatlakozasait.
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Mozgas kikapcsolt érintkez6 esetén

Fellépés:

A rendszer mozgast észlelt, mikdzben az érintkez6 ki volt kapcsolva.
Lehetséges, hogy a D+ kabel megszakadt.

Hangjelzés:

Figyelmeztet6 hang 2x - ismétlés 10 masodpercig

Javité intézkedések:

Kapcsolja be a motort 15 masodpercre, majd kapcsolja ki teljesen a
kapcsolot. Ha a hiba nem sziinik meg, forduljon markakereskedéjé-
hez. Biztonsagi okokbdl a rendszer zarolva marad. | General Error

8% v @ ooy [

Undefined error
Error code: ER-0032

Szintérzékeld

Fellépés:

Probléma van a szintérzékel6vel.

Hangjelzés:

Javito intézkedések:

Allitsa vissza a rendszert gy, hogy a motort 15 masodpercig bekapc-
solva hagyja, majd ujra kikapcsolja az érintkez6t, vagy 8 masodperc-

nél hosszabb ideig nyomja meg a labak behizasanak gombjat a dok-
koléallomason. Probalja meg Ujra hasznalni a rendszert. | General Error
Ha a hiba tovabbra is fennall, kérje meg a kereskedét, hogy elle- Undefined error
ndrizze a szintérzékelbt és az érzékels csatlakozasait.

(o 9% w @ ey [

Error code: ER-0064
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Varatlan mozgas

Fellépés:

A rendszer varatlan mozgast észlelt az elsé/hatso iranyba.
Hangjelzés:

Javité intézkedések:

Lépjen kapcsolatba markakereskedéjével.

Varatlan mozgas

Fellépés:

A rendszer varatlan mozgast észlelt bal-jobb iranyba.
Hangjelzés:

Javito intézkedések:

Lépjen kapcsolatba markakereskedgjével.

Automatikus szintezés deaktivalva

Fellépés:

A rendszer felismeri a labakra gyakorolt nyomast, amikor a dokkol6-
allomason lévé gombbal elinditja az automatikus szintezést.
Hangjelzés:

Figyelmeztet6 hang 7x

Javité intézkedések:

Huzza vissza a hengereket, és varjon 10 masodpercet, miel6tt Ujra
elkezdené az automatikus szintezést.

(= 59% w @ =

General Error

Undefined error
Error code: ER-00128

(w 59% w (@ sz [

General Error

Undefined error

Error code: ER-00256

(=2

Az automatikus szinte-
zés menu startgombja
szirke és nem aktiv.

98
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A szintérzékel6 kalibralja magat

Fellépés:

A szintérzékeld kalibralja magat a legjobb szinteredmény elérése
érdekében.

Hangjelzés:

Figyelmezteté hang 4x

Javité intézkedések:

Varja meg, amig az érzékel6 készen all. Ez nagyon hideg kdérnye-
zetben akar 2 percig is eltarthat.
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Azonnali intézkedések

Hiba Azonnali intézkedés

A TCU vezeték nélkili kapc- P Hasznalja a fali konzol beillesztett / siillyesztett vészhelyzeti kezel6-

solat sikertelen gombijait (a funkcié azonos) az ,Automatikus moéd” és ,minden
tdmasz behajtasa” lehetéségekhez (lasd ,Vészhelyzeti mikodtetés”
c. szakasz a fejezetben "A TCU (érintésvezérls egység) kézi miik6d-
tetés attekintése", oldal 61)

» Haijtson végre ,Factory Reset’-et (gyari beallitasok visszaallitasa) a
TCU és a f6 vezérl6 ujboli parositasahoz.

A TCU képerny6 fekete vagy » A TCU kézi vezérlés processzoranak uUjrainditasahoz nyomja meg és
lefagyott tartsa lenyomva a ,6” "A TCU (érintésvezérl6 eqység) kézi miikdd-
tetés attekintése", oldal 61f6gombot (lasd) 10 masodpercig.

Az aramellatas nem sikerlilt » Hasznalja a kézi szivattylt, lasd a kdvetkez6 fejezetet Vészhelyzeti
tizem.

Vészhelyzeti izem

A vészhelyzeti Gzem lehetdvé teszi a tdmaszok kézi szivattyun keresztlli kézi visszahlzésat elektromos
hiba vagy tul alacsony akkumulatorfesziltség esetén.

FIGYELEM! Ha a tdmaszok nincsenek teljesen visszahlzva, ne mozgassa a lakéautot. Ne hasznalja
Ujra a rendszert, amig a hibat vagy az akkumulator alacsony fesziltségét meg nem javitottak.

A vészhelyzeti lizem folyamata
A VIGYAZAT!
Sériilésveszély
A szivattyu instabilla valhat, és a szivattyu fogantyuja visszaugorhat.
» Soha ne csatlakoztasson hosszabbitét a szivattyd fogantytjahoz.

» Tartson elegendd tavolsagot a szivattyu fogantyujatdl.

1. Helyezze be a fémrudat a kézi szivattyu tarté-
jaba.

2. Végezzen lassu, de egyenletes pumpalasokat.
Loketid6 2-3 masodperc.

3. A fogantyG nagy nyomason torténé mikod-
tetéséhez szlikséges eréfeszités csokkentése
érdekében valasszon rovid Ioketeket. A leg-
nagyobb szivattyuhatas a Ioket utolsé 5°-an
érhet6 el.

4. Tavolitsa el a fémrudat a kézi szivattyardl, ami-
kor a tamaszok teljesen visszahuzédtak.
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KARBANTARTAS ES GONDOZAS

A rendszeres vizualis és funkcionalis ellenérzések és tisztitas segit ellensulyozni a természetes kopast.

mint szoros illeszkedését:

A hengerek futofellletei és tomitései

Csatlakoz6elemek

Gépegységek és tomlbészerelvények

Tamaszok és tartélemezek

Csavarok, tomlék és kabelek

Tartaly légtelenité

Gépburkolatok

Ellendrizze a tomlék korat / maximalis hasznalati idejét: 6 év a telepités utan

ERTESITES!

Ne tegye ki az emel6tamaszrendszert kbzvetlen vizsugarnak pl. magasnyomasu moso.

Olajcsere

A csere 2 éves id6kozonként ajanlott. Az olajcserét kizarélag hivatalos E&P szervizpartnerekkel
végeztesse el.

Kenés

A hengerek futofelileteit minden tisztitas utan rendszeresen kenje be tapadé kenéanyaggal (pl. HHS
2000 a Wirth cégtdl).

Engedélyezett tisztitészerek

B Szappanltg
B Kereskedelmi forgalomban kaphato, felliletaktiv tisztitoszerek

SZERVIZ
Javitas

Javitasi és karbantartasi munkakat csak E&P szervizkdzpontok vagy felhatalmazott szakcégek
végezhetnek.

B Javitas esetén atfogd E&P szervizhalézat all az ligyfelek rendelkezésére:

B A szervizallomasok attekintése az E&P honlapjan talalhato:
www.ep-hydraulics.nl

A potalkatrészek biztonsagi alkatrészek!

B Kizarolag eredeti E&P alkatrészeket vagy az E&P altal jovahagyott alkatrészt vagy alkatrészeket sza-
bad poétalkatrészkén beszerelni a termékeinkbe.
Mas poétalkatrészek hasznalata esetén ez a jotallasi igények megsziinését eredményezi, kivéve, ha
bizonyitani tudja, hogy a fenti specifikaciotél valé eltérés nem valt a hiba vagy kar okava.

B A potalkatrészek egyértelml azonositasa érdekében szervizallomasainknak szuksége van a potalka-
trész azonositészamra (ETI).
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ATVITEL ES ARTALMATLANITAS

B A rendszer az On egyedi jarmiivéhez igazitva keriilt felszerelésre. Ha 4t kell helyezni egy masik ala-
pjarmilbe vagy szét kell szerelni, ezt egy képzett E&P szervizpartner végezheti el. Ennek soran biz-
tositani kell, hogy a szétszerelést szakszerlien végezzék, és hogy az alapjarmiihéz valo csatlakozasi
pontokat gondosan megérizzék. Ehhez kilondsen az alapjarmi-jarmifelépitményre vonatkozo ira-
nyelv kévetelményeit kell betartani.

B A felhasznalt hidraulikaolaj biolégiailag nem lebonthaté. Teljes egészében Ossze kell gydijteni, és at
kell adni egy kdzegek artalmatlanitasara szakosodott hulladékkezel6 vallalatnak.

B Az egyszer telepitett hidraulikus vezetékek nem hasznalhatok tovabb, és azokat artalmatlanitani kell.

B Az elektronikus alkatrészeket, mint pl. a TCU kézi vezérléseket, vezérlé szabalyzékat, motorhajtaso-
kat, BLDC motorokat elektronikus hulladékként, kiilon kell artalmatlanitani. A TCU kézi vezérlés tar-

talmaz egy 1600 mAh akkumulatort, amely hulladékgydijté vallalatnal vagy 6nkormanyzati gyijtéhe-
lyen artalmatlanithaté.
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UTMUTATOK

1. Legyintéssel valassza ki a kezd6képerny6 ,Manual” (Kézi) teriletét.

2. Megijelenik egy QR-kdd, amely kézvetlenil az E&P honlapjara viszi.
Olvassa be a QR-kédot mobiltelefonjaval vagy tablagépével, hogy az
aktualis utmutatohoz jusson.

3. A ,Support & Downloads” (Tamogatas és letoltések) aloldalon

%% ® @ @

What do you want to do?

Press the icon to select

G)

Manual

Get the latest manual and [
information

90% @ Ep|
: Manual
(=153
i)
el P
[=]'3%4

Scan the QR code wit
your mobile phone to
get the latest usermanuals
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A KARBANTARTASI ES ELLENORZES|I SZOLGALTATASOK ATTEKINTESE

Ezt a jegyzéket minden ellenérzés utan toltesse ki kereskeddjével.

Atadas-atvételi ellenérzés

A tomlégyartas idépontja:
A tdmlébeépités idépontja:

Datum / keresked6 bélyegzdje

4 év utan

Datum / keresked6 bélyegzéje

8 év utan

Datum / keresked6 bélyegzbje

12 év utan

Datum / keresked6 bélyegzéje

104

2 év utan

Datum / kereskedd bélyegzdje

6 év utan

Datum / keresked6 bélyegzdje

10 év utan

Datum / keresked6 bélyegzéje

14 év utan

Datum / keresked6 bélyegzéje
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EK MEGFELELOSEGI NYILATKOZAT

Ezennel kijelentjiik, hogy ez a termék az altalunk forgalomba hozott valtozatban megfelel a harmoni-
zalt EU iranyelvek, az EU biztonsagi szabvanyok és a termékspecifikus szabvanyok kévetelményei-
nek.

Termék Tipus Sorozatszam

E&P hidraulikus LevelM PRO 4102293
szintez6rendszer

Gyarto Harmonizalt szabvanyok
E&P Hydraulics EN ISO 12100

Haverstraat 143 EN 50498

2153 DG Nieuw-Vennep

Hollandia

Iranyelvek

2014/30/EU 2024.01.10., Nieuw-Vennep
2022/30/EK Hollandia

Meghatalmazott

E&P Hydraulics B.V. Roland Dejong

Haverstraat 143 (CCO) Senior Ugyfélmenedzser
2153 DG Nieuw-Vennep E&P Hydraulics B.V.

Hollandia
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]ZANGA

Siame dokumente aprasyta ,LevelM Pro“ sistema yra automatinio arba rankinio kemperiy niveliavimo
sistema.

Ribota garantija

Perskaitykite §j dokumenta ir jdémiai susipazinkite su jo turiniu. ,E&P Hydraulics® neatsako uz tiesi-
ogine ar netiesiogine Zalg arba padarinius, atsiradusius dél netinkamo gaminio naudojimo arba $io
dokumento turinio nesilaikymo.

LE&P Hydraulics” pasilieka teise keisti gaminio dalis ir daryti gaminio bei dokumento pakeitimus be
iSankstinio pranesimo bet kuriai $aliai, jskaitant galutinj naudotojg.

,E&P Hydraulics“ suteikia 2 mety garantijg ,LevelM Pro“ sistemos medziagoms.

,LevelM Pro“ sistema tiekiama su registracijos numeriu, kuris nurodytas ant gaminio. PasirGpinkite,
kad Sis numeris visada baty aiSkiai jskaitomas. Sis registracijos numeris reikalingas, jei reikia atlikti
gaminio technine priezirg.

Gamintojo garantija galioja tik tuo atveju, jei gaminys buvo jsigytas i$ ,E&P Hydraulics” jgalioto par-
davéjo.

Garantija negalioja, jei gaminj ar jo komponentus jrengia, modifikuoja, prizitri ar remontuoja ,E&P
Hydraulics* nejgaliotas pardaveéjas ar montuotojas.

Apskysti gamintojo ribotg gamykline garantija galima tik tuo atveju, jei oficialus ,E&P Hydraulics®
pardavéjas arba montuotojas aptinka medziagy ir (arba) gamybos defektg per garantinj laikotarpj ir
jei per dvi savaites nuo Sio aptikimo kreipiamasi dél garantijos.

Remonto ir (arba) restauravimo darby negalima pradéti, kol ,E&P Hydraulics“ neperdavé garantinio
reikalavimo ir kol ,E&P Hydraulics* nedavé leidimo atlikti planuojama remonts.

Garantiné pretenzija turi bati pateikta bendrovei ,E&P Hydraulics” nedelsiant, kai tik nustatoma pro-
blema. Priesingu atveju ,E&P Hydraulics” gali atmesti garantine pretenzijg, ypac jei dél pavéluoto
pranesimo problema galéjo paastréti; tai priklauso tik nuo ,E&P Hydraulics” nuozidros.

,E&P Hydraulics® neatsako uz jokig fizing, finansine, tiesioging ar netiesioging gaminio (ar jo daliy)
padarytg Zalg, i§skyrus atvejus, kai Zala susijusi su paciu gaminiu, kaip numatyta Direktyvoje 85/374/
EEB.

Nejtraukiami gaminiai (jy dalys), naudojami komerciniais tikslais, parduodami ar siglomi arba pardu-
odami su defektais, ir (arba) gaminiai, ant kuriy ,E&P Hydraulics” identifikaciniai Zenklai buvo istrinti,
pasalinti ar padaryti nejskaitomais.
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APIE SIA DOKUMENTACIJA

B Prie$ paleisdami/pradédami eksploatuoti, perskaitykite Sig dokumentacijg. To reikia norint uztikrinti
saugy darbg ir sklandy naudojima.

Laikykités Sioje dokumentacijoje ir ant gaminio pateikty saugos nurodymy bei jspéjimy.

Si dokumentacija yra sudedamoji aprasyto gaminio dalis ir parduodant gaminj turi bati perduodama
pirkéjui.

Siame dokumente pateiktos iliustracijos yra rekomendacinio pobiidZio ir gali skirtis nuo pateikty fak-
tiniam gaminiui.

|spéjimai apie pavojaus lygius
Sie pavojaus lygiai atkreipia jisy démesj j potencialiai pavojingas situacijas:

A PAVOJUS!

Nurodo pavojinga situacija, kuri, jei jos nebus iSvengta, gali baigtis mirtimi arba sunkiais suza-
lojimais.
A\ ISPEJIMAS!
Nurodo pavojinga situacija, kuri, jei jos nebus iSvengta, gali baigtis mirtimi arba sunkiais suza-
lojimais.
A PERSPEJIMAS!

Nurodo pavojingg situacija, kuri, jei jos nebus iSvengta, gali sukelti lengva ar vidutinio sunkumo
suzalojima.

PRANESIMAS!

Zala nuosavybei: Gali biti paZeistas gaminys arba aplinka.

Simboliai
m Specialios pastabos, skirtos geriau suprasti ir valdyti.

Atskiras veiksmas:
| 4

Numeruotos instrukcijos:
1.
2.
3.

Veiksmo rezultatas:
v
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SAUGOS INSTRUKCIJOS

Niveliavimo sistema gali jrengti tik kompetentingos specializuotos jmonés arba ,E&P* paslaugy cen-
trai.

Sistema veikia esant dideliam hidrauliniam slégiui. Bet koks konstrukcinis pakeitimas arba netinkamas
sistemos naudojimas gali sukelti rimty suzalojimy.

Nenaudokite niveliavimo sistemos:

B Keiciant padangas

B Tvirtinant sniego grandines

B Atliekant techninés priezilros darbus

Prie$ kiekvieng vaziavima patikrinkite:

B ar visos atramos yra tinkamai jtrauktos

B ar sistema yra iSjungta

B arvisos zarnos ir atramos nepazeistos ir sandarios

Veikimo metu:

patikrinkite visg pavojingg zong aplink transporto priemone. Jei reikia, pasikvieskite antrg asmen;j!
pries iSstumdami atramas patikrinkite, ar po jomis yra laisvas plotas

uztikrinkite pakankama atstuma nuo Zmoniy, gyviny ir objekty

transporto priemonéje neturi bati Zmoniy ar gyviny

jokiy daikty, Zmoniy ar gyvuny negali biti po transporto priemone prie$ lygiavima, jo metu ar po jo
Rankos ir kitos kiino dalys neturi liestis su iSbégusiais skysciais (alyva). Dél didelio slégio iStekanti
alyva gali suzaloti oda.

B Prisilietus, nedelsdami kreipkités j gydytojg!

Niekada visiSkai nepakelkite transporto priemonés.

B Jei ratai nesilie€ia su Zeme, gali susidaryti nestabili ir pavojinga situacija.

Jei naudojate sniego grandines, jsitikinkite, kad yra pakankamas tarpas tarp atraminés sistemos kom-
ponenty.

Pastatykite transporto priemone ant tvirto, lygaus ir neslidaus pagrindo!

Jei gruntas minkstas, ant kiekvienos atramos naudokite tinkamg pagrinda, kad geriau pasiskirstyty
svoris!

Naudodami rankinj rezimg ant minkSto pagrindo jsitikinkite, kad atramos iSsistumia tolygiai!

B Jei atrama nuslysta per toli, transporto priemonés rémas gali pasisukti. Dél to gali bati sugadinta
transporto priemoné.

B Jei atrama gritva, nedelsdami perstatykite transporto priemoneg!

Po atramomis neturi bati palaidy daikty:

m Saky, akmeny, buteliy ir kt.

Reguliariai atlikite techninés priezitros darbus!

ISlyginimo sistema valdoma specialiai pritaikyta hidrauline alyva.

B Alyva tikrina ir kei€ia tik jgaliotasis ,E&P* techninés priezitros partneris!

Pakéle transporto priemoneg, jsitikinkite, kad visos atramos tvirtai laikosi!

Kilus audrai (I0ztan¢ios medziy Sakos, nedidelé zala namams), transporto priemoné gali biti apga-
dinta; nedelsdami patraukite atramas!

Vaikams ir asmenims, kurie néra susipazine su Siomis instrukcijomis, draudziama naudotis iSlyginimo
sistema arba atlikti bet kokig technine priezidra ar valyma.
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GAMINIO APRASYMAS

.LevelM Pro* yra elektrohidrauliné sistema, sudaryta i$§ dviejy variklio / siurblio bloky, kurie gali veikti
nepriklausomai vienas nuo kito. ISoriniai krumpliaratiniai siurbliai, varomi BLDC elektros varikliais, mai-
tina keturis hidraulinius cilindrus, kurie uztikrina tinkamg transporto priemonés islyginima ir atramos regu-
liavima.

Atitinkama niveliavimo / atramos nustatymg valdo centrinis elektroninis modulis. Funkcijos, kuriomis
galima pasinaudoti, yra Sios:

Visi$kai automatinis lygio reguliavimas

Pusiau automatinis lygio reguliavimas

Nuoteky rezervuaro iStustinimas

Stogo drenazas

Pageidaujamos miegojimo padéties nustatymas
Ir dar daugiau

Jutiklinis rankinis valdymo jtaisas (TCU), kuris yra integruotas transporto priemonéje, bet gali bti iSimtas,
kad baty galima jj valdyti ir atnaujinti sistemg, yra darbiné naudotojo sasaja.

Naudojimas pagal paskirtj

ISlyginimo sistema skirta:

kontroliuojamam transporto priemonés iSlyginimui
stabiliam stovui paremti
patogiy padéciy nustatymui

sLevelM Pro® naudojamas ir kaip originalios jrangos gamintojo (OEM), ir kaip antrinés rinkos produk-
tas (AS), skirtas nameliams ant raty. Pagrindinis apkrovy spektras pritaikytas laisvalaikio transporto
priemonéms, todél sistema gali bati naudojama tik Sioje srityje.

Dél jrengimo kitose srityse, pvz., lengvyjy komerciniy transporto priemoniy sektoriuje (LCV), turi bati
suderinta su ,E&P*“ kiekvienu konkreciu atveju atskirai. Jrengimas be iSankstinio leidimo laikomas
netinkamu naudojimu.

Galimas netinkamas naudojimas

A\ ISPEJIMAS!
Suzalojimo pavojus
» Nenaudokite iSlyginimo sistemos kaip kéliklio.

Gamintojas neprisiima jokios atsakomybés uz defektus ar Zalg, atsiradusig dél:

Instrukcijy ir jose pateiktos saugos informacijos nepaisymo

Netinkamo montavimo / perdarymo

Netinkamo naudojimo

Sistemos komponenty modifikavimo ir keitimo

Sistemos komponenty ir atsarginiy daliy, kuriy naudoti neleido ,E&P*, naudojimo

Jei Zala atsiranda dél netinkamo montavimo, visos garantinés pretenzijos, ypac¢ susijusios su Atsakomy-
bés uz gaminj jstatymu, netenka galios.
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Techniniai duomenys

Bt_andras svoris su jungtimis ir medijo-
mis

Prodvaisa

Valdymas

ISlyginimo tipai

Avarinis stabdymas

Avarinis valdymas

Sistemos bandymas

Hidraulinis jégos agregatas
Variklio galia

Maitinimo jtampa

mazdaug 56 kg, priklausomai nuo transporto priemonés pri-
jungimo varianto

Rekomenduojama 160-180 mm

Jutiklinis TCU rankinis valdiklis

Automatinis, pusiau automatinis, rankinis

Taip: TCU, uzdegimas jjungtas

Taip: Integruotas sieninis laikiklis ir rankinis siurblys

Taip: Prie$ iSvaziuodami iSbandykite visas sistemos funkci-
jas.

Montavimas po grindimis arba transporto priemonéje
2 x 700 W vienam jrenginiui
12 VDC (min.: 9 VDC; maks,: 14 VDC)

Didziausias slégis: I1$skleisti 210 bary

DidZiausias slégis: Sustumti 190 bary

Darbiné temperatara: nuo -15 °C iki 60 °C

Bako talpa 4,21
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TCU rankinio valdiklio (jutiklinis valdymo blokas) apzvalga

B Rankiniam valdikliui suteikta IP54 apsaugos klasé, t. y. jis apsaugotas nuo dulkiy ir vandens pursly
nepriklausomai nuo krypties. Pagal $ig klasifikacijg rankinis valdiklis yra patvirtintas laikinam, atsar-
giam naudojimui lauke. Ant rankinio valdiklio neturi kauptis vanduo, pvz., po ilgesnio lietaus. Be to, jis
neturéty bati nuolat veikiamas tiesioginiy saulés spinduliy, nes dél to gali iSblukti plastikas ir sumin-
k&teéti klijai, jei saulés spinduliy intensyvumas ir trukmeé yra pakankamai dideli.

B Kad rankinis valdiklis nety€ia nenuvirsty / nenukristy, jis tiekiamas su dirzeliu (Key Cord), todél jj

atitinkamai naudokite.

want to do?

- the icon to select

-

I 6
Level System
with F

Gontrol
uso of hydraulic foot

(& settings

USB C tipo prievadas
TCU rankinis valdiklis / ekranas

Avarinis valdymas: sustumkite

1
2
3
4 Avarinis valdymas: Automatinis rezimas
5 Dirzelio tvirtinimo kilpa
6  Pagrindinis jjungimo / iSjungimo mygtukas
7 ,Mag Link" sieninis laikiklis
B TCU rankinis valdiklis magnetu pritvirtinamas prie pridedamo sieninio laikiklio, tuo paciu metu jkrauna-
mas ir sukuria laidinj duomeny rysj su jasy islyginimo sistemos pagrindine plokste.
B Pirmiau nurodytas USB C tipo prievadas pirmiausia naudojamas duomenims perduoti (atnaujini-
mams), bet taip pat gali bati naudojamas rankiniam valdikliui jkrauti, pvz., jei nenorite palikti TCU

transporto priemonéje.
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B Automatinio rezimo*“ ir ,visy atramy sustimimo® rezimai yra saugomi kaip avariniai valdikliai, kuriuos
galima jjungti ant sieninio laikiklio esanciais mygtukais.
ATSARGIAI! Naudodami avarinj rezima, i$ anksto jsitikinkite, kad prie transporto priemonés ar po ja
néra Zmoniy ar gyvany. Jei reikia, pasikvieskite antrg asmen;.
Kai kuriais atvejais, pirmg karta paspaudus 3 ir 4 mygtukus, jspéjamasis signalas gali nuskambéti
keturis kartus. To priezastis gali bati jutiklio kalibravimas. Po 5 sekundziy laukimo vél galima naudotis
jprastomis ,automatinio rezimo* ir ,visy atramy sustdmimo* funkcijomis.
Automatinis sustdmimas avariniais mygtukais galimas i$ karto. Sildymas vyksta tik istraukus.

B Sistema veikia tik tada, kai uzdegimas isjungtas. Jjungus uzdegima, pasigirsta jspéjamasis signalas
ir TCU ekrane pasirodo jspéjamasis pranesSimas (zr. "PraneSimai apie triktis", puslapis 145).
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Struktiros apzvalga

a A W N =

it

%% ¥ @

(Z]

What do you want to do?

Press the icon to select

s

=g

: Level System

et
&—
®7f £} Settings

Akumuliatoriaus indikatorius
Atramos iSstumtos

Radijo rySio stiprumas
Logotipas ,E&P*

Pagrindinis meniu

I

%% @ (D

Level System

-[" Automatic Mode

Automatic Leveling

Semi Autom. Mode
Semi-automatic Leveling

T
'ﬁ' Manual Mode
¢ Manual Leveling

Settings
Level system settings

O)—F =

6
7
8
9

Soniné padétis
Tarpfunkciniai nustatymai
Submeniu

Pagrindinis mygtukas

ISkart po paleidimo pasirodo ,Pagrindinis ekranas®, kuriame galite atlikti bazinj konkrecios funkcijos
pasirinkimg. Be informacijos apie dabartinj TCU rankinio valdiklio akumuliatoriaus jkrovos lygj (1),
rasite papildomos informacijos apie belaidzio rySio tarp TCU ir pagrindinés plokstés stipruma (3), taip
pat padéties indikatoriy (6), padedant;j orientuotis.
Elementy iSdéstymas pakartojamas submeniu. Nepriklausomai nuo Siuo metu pasirinkto meniu,
pradzios mygtuku (Home) (9) galite grjzti j pagrindinj ekrang (Homescreen).
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Valdikliai ir gestai

B Braukimas: HorizontalUs arba vertikalGs braukimo gestai neatitraukiant pir§to nuo ekrano.
B Spusteléjimas: Vieng kartg paspausdami pasirinkite funkcija.

Funkcijy pasirinkimas

IS karto jjungus ir paleidus rankinj valdiklj (TCU), pasirodo pasirinkimo meniu, kuriame braukimo gestais
galima judéti j kaire arba j deSine. Galima rinktis:

(%% 9 @ @ %% ¢ @ @
What do you want to do? What do you want to do?
Press the icon to select Press the icon to select

£ Q

Level System Manual

Control the vehicle with 3 Get the latest manual and ‘
use of hydraulic feet . information -

£+ Settings £} Settings

Tolesniuose skyriuose apraSomos $ios sritys:

B Sulygiavimo sistema: Visos transporto priemoneés iSlyginimo, miegojimo padéties, likusio vandens
iStustinimo funkcijos

B Nustatymai (Settings): Tarpfunkciniai sistemos nustatymai

B Instrukcijos (vadovas): Sistemos instrukcijos ir aptarnavimo sritis
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NUSTATYMAI

Tarpfunkcinius nustatymus galite atlikti pagrindinio ekrano srityje ,Nustatymai“. Jie skirstomi j bendruo-

sius sistemos nustatymus, ekrano nustatymus ir iSpléstinius nustatymus.
Konkrec€ioms funkcijoms budingus nustatymus galima atlikti atitinkamame funkcijy meniu, pvz., Lygia-

vimo sistema jterpta, Zr. pirmiau.

o %% ¢ @ @ (i %% ¢ @ @
<«
What do you want to do?
Press the icon to select .
Settings Menu

General Settings

_ Change system settings
Aat
(- 1 J Screen Settings
e o

ange screen settings

=0

Level System Advanced Settings
Change advanced settings

Control the vehicle with Py
use of hydrauiic feet H
J

Pagal tipg galima keisti Siuos parametrus:
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General Settings (bendrieji nustatymai)

B Audio / garso nustatymai:
Garsinj grjztamajj rysj galima jjungti / iSjungti

(i % v @ @

General Settings

Audio
Sound Settings

(o s6% & @ @

Sound settings

Select sound options

Touchbutton Sound

118
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Screen Settings (Ekrano nustatymai)

B Kalbos nustatymai:

(StandartiSkai: angly kalba; pasirinktinai: olandy, vokieciy)

B Foninis apsSvietimas:

Ekrano intensyvumas aktyviuoju ir budéjimo rezimu

B Energijos suvartojimo nustatymai:
Perjungimo i$ aktyvaus j budéjimo rezimg laikas; ekrano iSjun-

gimo laikas

(i %5% 9 @ @

Language

—

(_ Nederlands )
N )

(zlg English )

( | Deutsch )

(o %% & @ ‘E

Intensity

Use the scrollbars to set
the desired intensity level
for normal and sleep operation

Normal Intensity:

Sleep Intensity:

o

(o 5% ¢ @ @

Screen Settings

Language
Change system language

Intensity
Change screen intensity

Energy Settings

Change low energy time

=)

(% v @ @

Energy Settings

Set the time for entering sleep mode
and the time to switch off the screen

Sleep time [sec] :
Q@ = @
Switch off time [sec] :

@ s ©

4102578_b
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Advanced Settings (ISpléstiniai nustatymai)

Norint patekti j atitinkamy funkcijy nustatymy meniu, srityje ,Advanced Settings® (ISpléstiniai nustaty-
mai) praSoma jvesti PIN koda. Priklausomai nuo mokymo lygio, galite programuoti sistemg jvairiais
lygiais.
» Pasirinkite prieigos lygj ir jveskite PIN kodg autorizavimui.

Visose sistemose nustatymo parinktys atrakinamos pagal jusy prieigos lyg;.

9%6% @ @
Pin

Type your 4 digit PIN to
unlock the device

Choose Level

User Level
Login as user

Dealer Level
Login as dealer

OEM Level
Login as OEM

ONORONO
CJORONO
ONONO,

(=)

m Be to, Cia yra bendryjy nuostaty, kurios giliau jsiterpia j sistema; jos aprasomos toliau.
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User Level (naudotojas)

B, Informacija“ (rodoma sistemos informacija))

,Master RFID* ir ,Controller RFID* informacija yra svarbi aptarnavimo atveju ir gali bati naudojama aiskiai
priskirti jusy sistema.

9% & @ %% @ @ %% @ @
« « «
User Level Information Information
Adva nced Settmgs Controller & RF Controller & RF
Information Connected Units: 1 Connected Units: 1
System information
Paired Units: 1 Paired Units: 1
" Master RFID: 1714840700 Master RFID: 1714840700
Pincode
Pincode options Master Prod. ID: 2 Master Prod. ID: 2
Controller RFID: 19203819 Controller RFID: 19203819
System Controller Prod. ID: 3 Controller Prod. ID: 3
System functions Controller Fb.Ch: 11 Controller Fb.Ch: 11
Controller SW version: 1.6 Controller SW version: 1.6
Controller HW version: 1.3 Controller HW version: 1.3
RF strenght:  -50 RF strenght:  -50

C=D © (= © =)
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B, Pincode” - PIN kodo keitimas

1. Norédami pakeisti PIN kodg, pasirinkite ,Change Pincode” (keisti PIN kodg) ir toliau esan¢iame
ekrane jveskite savo individualy PIN koda.

2. Vienag kartg pakartokite jvestj, kad jsitikintuméte, jog ji jvesta teisingai.
v’ Ekrane patvirtinama, kad pakeitimas atliktas.

9%6% @ @ %% ® @ @
. - Change Pincode
User Level Type your new
Advanced Settings Settings Menu &GP
Information Change Pincode
System information Change user pincode

Pincode options Set pincode start options

Pincode ] Start Options

System
System functions

ONONONO.
CJONONO.
ONONO
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Pagal numatytuosius nustatymus PIN kodo uzklausa yra aktyvi paleidziant sistemg ir naudojama kaip
uzraktas nuo vaiky arba apsaugai nuo nejgalioty naudotojy jsikiSimo.

» Jei norite, uzklausg galite iSjungti paspausdami iSjungimo mygtuka.

B ,,Pincode” - PIN kodo uzklausos iSjungimas sistemos paleidimo metu

96% & ‘E 6% ¥ @ @ %% ¥ (@ ‘E
<« « <«
User Level
Advanced Settings Settings Menu Start Options
Information Change Pincode Select options for startup of t splay
System information Change user pincode
Pincode Start Options
Pincode options Set pincode start options
Start Options
System

System functions
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B, System*“ - Atnaujinimai

PRANESIMAS!

Zala nuosavybei
Atnaujinimy pertraukimas gali sukelti nepataisoma Zalg.

» IS anksto jsitikinkite, kad TCU rankinio valdiklio baterija yra pakankamai jkrauta, ir nenutraukite
diegimo proceso.

Skirtuke ,System* galite pasirinkti sistemos atnaujinimus, ,Wi-Fi“ rySio atstatymg ir gamykliniy nustatymy
atkdrima.

1. Pasirinkite ,Update” (Atnaujinti).

%% @ @ %% ® @ @
« «
User Level
Advanced Settings System
Information Update
System information Install updates
Pincode Reset Communication
Pincode options Reset the wireless connection
System Factory Reset
System functions Return all settings to default

(=) C=)

2. Prijunkite TCU rankinj valdiklj prie kompiuterio naudodami USB C tipo laidg.
3. I8saugokite dabartinj ekrano atnaujinima ,Firmware* poaplankyje.
Pagrindinés plokstés atnaujinimai turi bati iSsaugoti aplanke ,Updates®.
Naujausig versijg gausite el. pastu arba ateityje ,E&P* pagrindinio puslapio vidinés prieigos srityje.
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4. Yra dvi skirtingos atnaujinimo parinktys. Galite nuspresti, ar

) o~ S it gie . i X = %% v @ [Er)
norite atnaujinti rankinj valdiklj ,Display“, ar iSlyginimo siste-

mos pagrinding plokste ,Controller®. Nepriklausomai nuo pasi- -

rinkimo, tolesni veiksmai atliekami taip pat.

Update Options

Update Display
Install update on the display

Update Controller
Install update on the controller
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5. Pasirinkite anksciau iSsaugotg atnaujinima. Jei pasirinkote ,Update Display” (Atnaujinti ekrang), Cia
rasite aplanke ,Firmware* (Programiné jranga) anksciau i§saugotus failus.
Atitinkamai meniu ,Update Controller (Atnaujinti valdiklj) rasite anksc¢iau aplanke ,Updates” (Atnau-
jinimai) iSsaugotus failus.

6. Pasirinkite naujausig versija, dabartinis pasirinkimas parySkinamas Sriftu. Pasirinke mygtuka
Jnstall“ (Jdiegti) arba ,Load” (Jkelti) ir, patvirtinus saugumo uzklausg, atnaujinimas bus jdiegtas j ran-
kinj valdiklj arba pagrindine plokste.

Pasirinkus ,Update Display* (Atnaujinti ekrang):  Pasirinkus ,Update Controller” (Atnaujinti valdiklj):

Bootloader version: 1.2 I RER 0] @
‘Copyright Ohmega Mobile 2023
Please select update <
REMV15.BIN Select Update
e REMV16.BIN —_ 2 files found

CON_V15.bin

® CON_V16.bin

<>
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@ Ekrano atnaujinimus galite atlikti iS bet kurios ekrano vie- (5 oo » @ &7
tos.
Valdiklio arba pagrindinés plokstés atnaujinimai turi bdti «

atliekami transporto priemonéje. Atitinkamoje vietoje sis-

tema paragins jkisti rankinj valdiklj j sieninj laikikl; - laikiklis Update Info

perduos failg j pagrindine plokste.

Place display in dock

=

7. Baige diegimo procesg, turite i$ naujo paleisti sistema. Pasirin-
kite ,Restart" (paleisti i$ naujo). Software Update

v’ Sistema paleidZziama i$ naujo ir vél veikia visu pajégumu

Programming Finished

New version: 1.7

Copyright Ohmega Mobile 2023
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B ,,Reset Communication (IS naujo nustatyti rysj) - WLAN rysSio nustatymas i$ naujo
Skirtuke ,,System* galite pasirinkti sistemos atnaujinimus, ,Wi-Fi* rySio atstatymg ir gamykliniy nustatymy
atkdrima.

6% @ @ %% ¥ @ E
« «
User Level
Advanced Settings System
Information Update

System information Install updates

Reset Communication

Pincode
Pincode options Reset the wireless connection
System Factory Reset
System functions Return all settings to default

(=) C=)

1. Pasirinkite ,Reset Communication®, kad i$ naujo nustatytuméte WLAN rys§;j.

2. Toliau ekrane bus paprasSyta patvirtinti jvest;.

v’ Po patvirtinimo visos WLAN sgsajos iStrinamos.

3. |spauskite rankinj valdiklj j sieninj laikiklj, kad sistema bty susieta. Sig procediirg reikia atlikti vieng
kartg po atstatymo proceso.
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B , Factory Reset” - gamykliniy nustatymy atkirimas

Skirtuke ,System* galite pasirinkti sistemos atnaujinimus, ,Wi-Fi* rySio atstatymg ir gamykliniy nustatymy
atkdrima.

%% @ @ @ Image Version 1.6

Image Transfer

System

Update

Install updates

Reset Communication

Reset the wireless connection | |

Factory Reset
Return all settings to default

No paired devices

Copy chuck: 0 of 10
arial24.glyph
File size: 36864

Place screen in dock to connect

: Copyright Ohmega Mobile SeriaiNo: EE;F“;:;(\KW:T

1. Pasirinkite ,Factory Reset* (Gamykliniy nustatymy atkdrimas), kad visiSkai atstatytuméte pradinius
sistemos nustatymus.

2. Toliau ekrane bus paprasyta patvirtinti jvest;.

v’ Pradedamas atkdrimo procesas.

v’ Uzbaigus atkdrimo procesag, iStrinami visi nustatymai, jskaitant sistemos sgsajg su pagrindine plokste
ir (arba) valdikliu.
Pasirodo pilkas ekranas su informaciniu tekstu.

3. Jspauskite rankinj valdiklj j sieninj laikiklj, kad sistema biity susieta. Sig procediirg reikia atlikti vieng
kartg po atstatymo proceso.

Dealer Level (Jrengimo partneris)
B Visos galutiniam naudotojui skirtos nustatymy parinktys

OEM Level (transporto priemonés gamintojas)
B Visos jrengimo partnerio nustatymy parinktys
B Transporto priemonés integravimas
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KALIBRAVIMAS
Saugos instrukcijos

Kalibravimas turi bati atliekamas ant tvirto, lygaus ir neslidaus pavirSiaus.

Transporto priemoné turi bati apsaugota nuo nepageidaujamo riedéjimo ir turi bati jjungtas stovéjimo
stabdys.

UZztikrinkite, kad transporto priemonés pavirSius baty Svarus ir ant jo nebadty palaidy daikty, galin€iy
turéti jtakos cilindry i$traukimo judesiui arba pagiai transporto priemonei kélimo metu. Svara - tai
saugumas!

Atliekant kalibravimg reikia laikytis pakankamo saugaus atstumo nuo sistemos, kad baty iSvengta
suzalojimy dél savaiminio suslégtos hidraulinés alyvos iSsiliejimo.

Nekelkite transporto priemonés visiSkai laisvai. Jei ratai praranda salytj su Zeme, gali susidaryti nesta-
bili ir pavojinga situacija.

Kaip vyksta kalibravimas

NatdralGs jutiklio judesiai, pvz., dél vibruojancio transporto priemonés mazgo, lemia neapibréztus
lygio galinés padéties rezultatus.

Kalibravimo metu transporto priemoné neturi bati veikiama vibracijos, nes prieSingu atveju bus iSsau-
gota neteisinga informacija i$ lygio jutiklio, o tai turés neigiamos jtakos lygio rezultaty kokybei. Visy
pirma Siame etape negalima atlikti jokiy montavimo darby ir lipti j transporto priemone.

Kadangi lygio jutiklis yra kompensuojamas pagal temperatira, jis jkaitinamas iki i anksto nustatytos
darbinés bisenos, atsizvelgiant j atitinkamg aplinkos temperatira, iriSsaugomas atitinkamas padéties
lygis. Vykstant Siam procesui, TCU rankiniame valdiklyje rodomas jspéjamasis pranes$imas ,Lygio
jutiklis kalibruojamas®. Sis procesas turi biti uZbaigtas iki galo; jei jvyksta nety&iniy pertrauky, pvz.,
dingus elektros energijos tiekimui, procesas turi bati kartojamas i$ naujo.

130 4102578_b



Procediira

PRANESIMAS!

Materialiné Zala, atsiradusi dél to, kad transporto priemoné nuriedéjo
» Apsaugokite transporto priemone nuo nuriedéjimo

» Jjunkite stovéjimo stabdj

1. Paleiskite rankinj valdiklj (TCU).
v’ Sistema paleidziama ir rodomas pagrindinis ekranas.

2. Pasirinkite ,Settings* (nustatymai), tada meniu ,Advanced Settings” (iSpléstiniai nustatymai) ir ,User
Level“ (naudotojas):

I E2R A0} IE %% @ @ ‘E %% & ‘E
<«
What do you want to do? <
Press the icon to select .
Settings Menu Choose Level
General Settings User Level
; - Change system settings Login as user
aar '
(- 7 o Screen Settings Dealer Level
1t Change screen settings Login as dealer
Level System Advanced Settings OEM Level
Logi OEM
Control the vehicle with If Change advanced Semngs odinas
use of hydraulic feet .+

C=D C=)

3. Toliau bus prasoma jvesti asmeninj PIN koda.
INITIALER USER PIN (PRADINIS NAUDOTOJO PIN KODAS): 2580.

Kadangi kalibravimas yra su funkcijomis susijes veiksmas, jvesdami PIN kodg gausite tarpfunkcinj
prieigos leidima pagal savo prieigos lygj.

Registracija
Pirma karta naudojantis reikia uzsiregistruoti. Tai atlieka pardavéjas arba technine priezitrg
atliekancios dirbtuves.
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4. Pagrindiniame meniu pasirinkite ,Level System*, tada spustelékite ,Settings” (po PIN kodo jvedimo
2 veiksmu nebéra pilkos spalvos) ir ,Level position®.

v’ Tada busite perkelti j rankinio valdymo aplinkg su iSpléstomis funkcijomis.

(ol 6% @ @ @ %% ¥ @ ‘E %% & @ ‘E
« «
What do you want to do?
Press the icon to select .
Level System Settings
Automatic Mode I, Level position
_ -E-"' Automatic Leveling [ EEB Set \eve’\)posmon
e
& ) Semi Autom. Mode o Sleep position
.Q__ ‘ 5‘ -E-L Semi-automatic Leveling H Set s\s’,?eppposmon
Manual Mode Q i it
Level System Drainage position
¥ E Manual Leveling ‘ Set drain position
Control the vehicle with T
use of hydraulic feet 3
o Settings
Level system settings

= =

Kad sistema bty tinkamai sukalibruota, visos keturios atramos turi liestis su Zeme. Prie$ pradé-
dami kalibravimo procesg jsitikinkite, kad visos atramos lie€iasi su Zzeme. Naudojant rankinj
rezimg, iSstimimas trumpam sustoja, kai tik valdoma atramy pora palieCia Zeme. Norédami
testi eiga, dar kartg paspauskite valdymo mygtuka.
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5. Pirmiausia iSstumkite priekiniy cilindry porg stumdami jungiklj e =)
(a) ,Priekis”. Sistema automatiskai aptinka salytj su zeme, trum-
pam sustoja ir vél jsijungusi sumazina i§stdmimo greitj. < Change position
Sustabdykite iSstimima, kai atrama lieciasi su Zeme. Level Position

6. Tada iSstumkite galiniy cilindry porg stumdami jungiklj (b)
,Galas”. Sistema automatiskai aptinka salytj su Zeme, trumpam {}
sustoja ir vél jsijungusi sumazina iSstimimo greit]. (a) °

Sustabdykite iSstimima, kai atrama lie€iasi su zeme.

7. Padékite du gulsciukus ant transporto priemonés grindy (viduje)
staCiu kampu vaziavimo krypties atzvilgiu ir vaziavimo kryptimi.
Jie naudojami palyginimui.

8. Toliau iSstumkite transporto priemonés atramas, kol abiejy guls-
Ciuky centrai tiksliai atsidurs tarp krastiniy riby. Jei transporto
priemone i$ viso pakéléte per daug, vélesniam niveliavimo pro-
cesui tai neturi lemiamos reikSmés; iSsaugoma ne aukscio, o
kampo informacija.

Taciau jei pasiekéte cilindro eigos pabaigg, o transporto
E priemoné nebuvo iSlyginta, pirmiausia patikrinkite, ar cilin-

dras yra tinkamoje padétyje.

|sitikinkite, kad cilindras sumontuotas nurodytame

aukstyje (orientaciné verté 160-190 mm proSvaisa) ir kad

transporto priemoné stovi ant lygaus pavirsiaus.

VisiSkai sustumkite visus cilindrus ir pakartokite 3-6 veiks-

mus.
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9. ISsaugokite padétj, kurig pasiekéte, pasirinkdami mygtukg ,Save position® (ISsaugoti padétj) ir patvir-
tindami ,Are you sure? > Yes* (Tikrai? > Taip).

(o 95% & @ [ 95% & (D @
<  Change position &  Change position
Level Position Level Position
o Lo om e

- -_——

Are you sure?

. . Yes N ( No )
N N >4
= =
i { ° {

[ B Save Position ] B Save Position

v’ Kaip apraSyta pirmiau, sistema automatiSkai iSsaugo XY parametrus, esant skirtingoms tempe-
ratdroms, ir Siuo tikslu jkaitina lygio jutiklj. Sis procesas daug karty padidina pasiekiamo lygio tiksluma,
todél palaukite, kol sistema prane$ apie uzbaigima.

v’ Dabar sistema sukalibruota.

10.18eikite i nustatymo rezimo ir automatiniu rezimu patikrinkite, ar teisinga funkcija.

11.Prie§ pradédami vaZiuoti, patikrinkite visiSkai pakrautos transporto priemonés prosvaisg ir laisvojo
nuolydzio kampag. Jei prosvaisa ir (arba) nuolydzio kampas negali biti iSlaikytas, reikia imtis korekciniy
priemoniy.

Tai gali bati:
B Papildomos pneumatinés pakabos jrengimas arba esamos pakabos reguliavimas
B Svirties padéties koregavimas ant sukamuyjy spyruokliy asiy.
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Kalibravimas yra toks pats kaip ir subrezimy ,Miego padétis” bei ,Drenazas” atveju ir Cia jj reikia
atlikti dar karta:

I E R X0 @ (i %% 9 @ @ (o %% 9 @ @
« «
What do you want to do?
Press the icon to select .
Level System Settings
Automatic Mode L~ Level position
— _ E Automatic Leveling m Set level position
: Hl'. i S Aut Mod
o ga emi Autom. Mode &=, Sleep position
c 4 1‘ .E-Jr Semi-automatic Leveling Set s\fe;?posmon

Manual Mode () : .
Level System Manual Leveling ¢ Drainage position

Set drain position
Control the vehicle with +
use of hydraulic feet H
Settings
Level system settings

i

&

= =
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LYGIAVIMO SISTEMA

A PERSPEJIMAS!
Suzalojimo pavojus
Siekiant iSvengti kity asmeny kiino daliy prispaudimo lyginant:
» Prizidrékite pavojingg zona, jei reikia, pakvieskite antrg asmen;.

» Neisleiskite rankinio valdiklio i$ ranky, kad baty galima bet kada avariniu badu sustabdyti,
kol nebaigtas niveliavimo procesas.

Submeniu ,Level system” galite iSsamiau pasirinkti Siuos rezimus:
s @ @ @ %% ¥ @ E

What do you want to do?

Press the icon to select
Level System

'E' Automatic Mode
+

Automatic Leveling

&ae
=g VY

Semi Autom. Mode
Semi-automatic Leveling

Manual Mode

T
Level System i ¢ Manual Leveling
Control the vehicle with P
use of hydraulic feet H

Settings
Level system settings
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B Automatinis

Tai leidzia vienu mygtuko paspaudimu visiSkai automatiskai iSlyginti transporto priemone. Jdiegti sau-
gos mechanizmai uztikrina, kad lyginimo procesas nesukelty jokiy nestabiliy situacijy, kurios galéty
pakenkti naudotojui ar jo transporto priemonei.
Nepaisant to, kad procesas vyksta automatiskai, jis iSlaikote visiSka kontrole ir galite bet kada susta-
bdyti procesg paspausdami pasirinkimo laukelj ,Stabdyti“.
Sis rezimas tinka daugumai atvejy, todél turéty bati pasirenkamas daZniausiai.

B Pusiau automatinis
Pusiau automatinis rezimas suteikia Siek tiek daugiau kontrolés. Jis naudojamas tais atvejais, kai
reikia atlikti individualias korekcijas, pvz., Peréjimas j padétj, kuri nebuvo iSsaugota i§ anksto nustatytu
badu.
Siuo rezimu taip pat veikia pirmiau apradyti saugos mechanizmai, kurie nepriklausomai vienas nuo
kito valdo priekine ir galing transporto priemonés dalis, kai atramos iSstumiamos skirtingu greiciu.

B Rankinis
Rankiniu rezimu galite visiSkai valdyti sistema.
Sis reZimas ne tik suteikia daugiau laisvés, bet ir didesne atsakomybe naudotojui, todél jj rekomen-
duojama naudoti tik patyrusiems naudotojams. Leidziant valdyti judéjimo eigg, automatinése ir pusiau
automatinése sistemose integruoti saugos mechanizmai i$ dalies iSjungiami.
Rankiniu reZimu, pavyzdziui, galima prispausti atskiras atramas, jei jos pasvirusios minkstoje dirvoje.

Automatinis rezimas

Automatiniame meniu galima visiSkai automatiSkai pasiekti anks-
Ciau iSsaugotas padétis.
B Automatinis (Level position:):
Pagrindiné funkcija, skirta transporto priemonei islyginti j anks-
Ciau jraSytg iSlyginimo padét;.
B Miegojimas (Sleep position):

I ESRAO] @

Automatic Mode

Vienpusis transporto priemonés pasvirimas, kad baty galima

patogiau miegoti. = 1= Yl
B Mazai uztersty nuoteky iSleidimas (Drainage position):

Norint iStustinti mazai uzterSty nuoteky baka, transporto prie- =,  Sleep position

moné pakreipiama skersai. Setto sleep positon

“ Drainage position
Set to drain position
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1. Kad buaty uztikrintas saugus islyginimo procesas, operatorius

. Lo . . N i [ 963 @ IE
turi patikrinti, ar darbo zonoje arba netoli transporto priemonés
néra zmoniy (jei reikia, pakvieskite antrg asmenj) ir ar cilindro
judéjimo kelyje néra kliGéiy. )
Spustelekite ,0K, kad patvirtintuméte, jog atlikote aplinkos Safety Distance
patikra.
__ e
. i

Before starting leveling check if the
surroundings are free of persons and
objects

Raise Legs

C=)

96% W @

2. Lygio jutiklio iSankstinis pasildymas. Naudojamas pagreicio juti-
klis yra kompensuojamas pagal temperatara, t. y. jis neutralizu-
oja nepageidaujamg matavimo nuokrypj jkaisdamas iki tempe-
ratdros, kuriai buvo sukalibruotas.

Sis veiksmas priklauso nuo jutiklio temperatiiros lygio ir gali bati
neatliekamas, jei jutiklis veikia trumpa laika.
Palaukite kelias sekundes.

Level Sensor

X

Please wait untill
levelsensor is calibrated

this can take a couple of seconds

—
¢ ¢
[ (]
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3. ljunkite automatinj rezima.

v~ Atliekamas iSlyginimo procesas.

ISlyginimo procesg galima nutraukti bet kuriuo metu ir
m nepriklausomai nuo atitinkamo proceso etapo, paspau-
dus mygtukg ,,Stop*“.
Kiti apsidraudimo lygiai: Jei belaidis rySys tarp TCU
rankinio valdiklio ir pagrindinio agregato procesoriaus
nutriksta, saugumo sumetimais procesas taip pat auto-
matiSkai ir nedelsiant sustabdomas. Sistema taip pat i$
karto sustoja, kai jjungiamas uzdegimas.

(o %% @ @

« Automatic Mode
Level Position

= )

|
L

Raise Legs

ol

(W os» ¢ @ @

Automatic Mode
Level Position

lfiﬁ —

Legs Out

Please wait..
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Proceso eiga rodoma progreso juostoje.
Atskiri proceso etapai yra tokie:

Kontaktas su zeme 1/3: Pirmiausia apatinéje transporto prie-
monés puséje esantys cilindrai iSstumiami, kol nustatomas kon-

taktas su zeme. PrieSingoje transporto priemonés puséje, t. y. e v @ &
priekyje arba gale, esantys cilindrai iSstumiami tol, kol nustato- .
mas kontaktas su Zeme. < Auth;Vn;?;Lcsm:)de

B Apytikslis iSlyginimas: Transporto priemoné pastatoma j sta-
bilig, islyginta padétj. Sio etapo tikslas - paruosti transporto pri-
emong j palankia pradine padétj ir perkelti transporto priemonés & d
svorio centrg j centrine padétj. Apytikslis iSlyginimas atliekamas Loe ot »
naudojant tris atraminius cilindrus, kurie leidZia visiSkai tiksliai
nustatyti padét].

B Kontaktas su zeme 2/3: Ketvirtoji atrama iSstumiami tol, kol "
paliecia Zeme. .’ j'

B Tikslus iSlyginimas: Sistema i§ naujo reguliuoja cilindrus y
sumazintu iSstimimo grei€iu, kol transporto priemoneé atsiduria [
nustatytoje iSsaugotos padéties tolerancijos ribose.

B Kontaktas su zeme 3/3: Galiausiai patikrinamas visas hidrau-
linis slégis, taigi ir visy atraminiy cilindry laikomoji galia, ir, jei
reikia, slégis vél padidinamas iki nustatyto lygio. Taip galiausiai
pasiekiama iSlyginta padétis su tolygiai paskirstyta atskiry cilin-
dry laikomaja galia.
® | Naudotojas visada informuojamas, ar atramos visiskai

sustumtos. Jei viena i§ atramy yra i$ dalies iSstumta, rodo-
mas simbolis ,legs out*. @
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Pusiau automatinis rezimas

1. Pirmiausia i§Sokanciame ekrane paaiSkinamos pagrindinés val-
diklio funkcijos.
Patvirtinkite paspausdami ,OK".

%% @ ‘E

Control

;
O

To control touch the screen on the
desired side and slide the button up

= o
L 1
2. Rodorf_las kemperio vaizdas ié_viréausv(vaizdas i§ paukscio o =
skrydzio), kurio centre yra apskritas gulsciukas.
Pats guls€iukas pavaizduota zaliu tasSku. Reguliatoriai « Semi-automatic Mode
pavaizduoti keturiais mélynais taskais pagrindinése automobilio
pusése (priekyje, gale, kairéje, desinéje).
Palietus vieng i$ keturiy tasky (a), rodomas visas valdiklis.
Kad baty iSvengta zalingo poveikio transporto priemonei arba
transporto priemonés vaziuoklei, pvz., Kad baty iSvengta suki- o
mosi poveikio, cilindry judéjimas ribojamas iSstimimo kryptimi, e
t. y. galite i$lyginti transporto priemone palaipsniui i§stumdami ﬂ
cilindrus / cilindry poras. !
Norint sustumti, visos atramos valdomos lygiagrediai ir vienu {}
metu (b). o o
v/ Kai visos atramos sustumtos, TCU nebesimato simbolio ,legs (a)
out®.
= (b)
Transporto priemone galite iSlyginti nutaikydami guls¢iuko bur-
bulélj taip, kad jis baty guls€iuko ampulés centre. ® .
1
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Kad bty pasiektas mazas jlipimo aukstis ( analogiSkai automatiniam procesui), laikykités toliau nuro-
dytos sekos:

ISilginis iSlyginimas: Kelkite Zemiau esancig transporto priemonés puse (priekineg ir (arba) uzpaka-
ling), kol gulsCiuko burbuliukas atsidurs ties centru, t. y. ant jsivaizduojamos horizontalios aSies,
einancios per centra.

ISlyginimas skersine kryptimi: Kelkite zemiau esancig transporto priemonés puse (kaire, deSine),

kol gulsciuko burbuliukas atsidurs viduryje.
Mazéjant atstumui nuo centro, didéja ekrano skiriamoji geba. Tai supaprastina tiksly regu-
liavimg galutiniame etape.

Sistema automatiskai sustoja, kai pasiekiama iSlyginta padetis, t. y. kai tik gulsCiuko burbuliukas
atsiduria viduryje. Sig padétj galima pakeisti rankiniu badu, dar kartg jjungiant valdiklio rankenéles,
kad baty galima pereiti j padétj, esancig uz iSlygintos blsenos riby.

dalies iSstumta, rodomas simbolis ,legs out®.

@ Naudotojas visada informuojamas, ar atramos visiSkai sustumtos. Jei viena i$ atramy yra is$
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Rankinis rezimas

A\ ISPEJIMAS!
Pavojus dél transporto priemonés apvirtimo
Naudojant rankinj rezima, pasirinkti cilindrai gali bati iSstumti poromis iki galinio ribotuvo, todél
transporto priemoné gali pakrypti.
» Ypac atsargiai reikia elgtis naudojant rankinj rezima.
» Netoliese negali bati jokiy asmeny.

1. Pirmiausia i§§okanciame ekrane paaiSkinamos pagrindinés val-
diklio funkcijos. PrieSingai nei automatiniu ar pusiau automatiniu
rezimu, rankiniu rezimu galima iSstumti ir sustumti atramas. Tai
iliustruoja pavaizduotas slankiklis, kuris dabar valdomas abiem
kryptimis. Control
Patvirtinkite paspausdami ,,OK".

%% W ‘E

T
O
4

To control touch the screen on the
desired side and slide the button up
or down
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2. Rodomas kemperio vaizdas i$ virSaus (vaizdas i§ paukscio
skrydzio), kurio centre yra apskritas gulsciukas.
Pats guls€iukas pavaizduota zaliu tasku. Reguliatoriai ~ Manual Mode
pavaizduoti keturiais mélynais taskais pagrindinése automobilio
pusése (priekyje, gale, kairéje, desinéje).
Palietus vieng i§ keturiy tasky (c), rodomas visas valdiklis. Speed
Transporto priemone galite iSlyginti nutaikydami gulsciuko bur-
bulélj taip, kad jis baty guls€iuko ampulés centre. e

Be to, sistemg galima valdyti dviem skirtingais greiciais (d), o tai ﬂ
igalina greitg judéjima j darbo zonag, bet ir tiksly judéjimg pacioje
darbo zonoje.

(o 0% @

(4

/

{?
® 1G
{'/'

=

YN
N

Kad bty pasiektas mazas jlipimo aukstis ( analogiSkai automatiniam procesui), laikykités toliau nuro-

dytos sekos:

B [Silginis iSlyginimas: Kelkite Zemiau esancig transporto priemonés puse (priekine ir (arba) uzpaka-
ling), kol gulsciuko burbuliukas atsidurs ties centru, t. y. ant jsivaizduojamos horizontalios asSies,
einancios per centra.

B |Slyginimas skersine kryptimi: Kelkite apating transporto priemonés puse (kaire, deSine), kol bur-
buliukas atsidurs ties centru.

@ | Mazéjant atstumui nuo centro, didéja ekrano skiriamoji geba. Tai supaprastina tiksly regulia-
1 | vima galutiniame etape.

® | Naudotojas visada informuojamas, ar atramos visiSkai sustumtos. Jei viena i$ atramy yra i$
l dalies iSstumta, rodomas simbolis ,legs out®.
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TRIKTYS
PranesSimai apie triktis

Cilindras ties galiniu ribotuvu (iki galo jstumtas / iSstumtas)

Vaizdas:

ISstlimimo procesas sustoja; ekrane rodomas klaidos praneSimas
Garsinis signalas:

Trumpas garsinis signalas nuskamba 3 kartus

= e v @ — B

ISjungimo priemonés (parinktys):

B Patikrinkite aplinka: Ar vietovés reljefas yra nejprastai status? Jei
taip, perstatykite transporto priemone ir pakartokite procesg lyges-
néje vietovéje. Cylinder Error
Arba tQSkite toliau: End of stroke reached

B Ar eksploatavote transporto priemone pusiau automatiniu arba ran- Error code: HY-0001
kiniu rezimu ir atlikote kelis padéties koregavimus? Jei taip, sustum-
kite visas atramas ir lygiavimg atlikite automatiniu rezimu. Jis bus
perkeltas j pirmaja, Zemiausig iSlygintg padét;j. -
Arba teskite toliau: .
B Patikrinkite transporto priemonés prosvaisg: Ar ratai pakelti nuo
Zemés? Kokig proSvaisg iSmatavote tarp apatinio rémo krasto ir s
Zzemés? (=)
B VisiSkai sustumkite cilindrus ir iSmatuokite esama prosvaisa. Ji turéty
bati 160-180 mm. Netinkamai sumontuoti cilindrai riboja galimg akty-
vigjg eiga. Jei faktiné proSvaisa skiriasi nuo Sios, kreipkités j monta-
vimo partnerj.

Radijo rysys tarp rankinio valdiklio ir pagrindinés plokstés sutrikdytas

Vaizdas:

Ekrane pasirodo klaidos praneSimas, sistemos veikimas nejmanomas
Garsinis signalas:

Garsinis signalas

= e v @ —~B

ISjungimo priemonés (parinktys):
B IS naujo paleiskite rankinj valdiklj, kad baty atkurtas radijo rysys.
Arba teskite toliau:

B Norédami uzmegzti tiesioginj laidinj ry$j su pagrindine plokste, jstum- Controller
kite rankinj valdiklj j sieninj laikiklj. Norcommunicsion or
Alternatyva:

contact switched on
B Patikrinkite, ar iSlyginimo sistemg galima valdyti ant sieninio laikiklio Error code: CN-0001
esandiais avarinio valdymo mygtukais.

B Kreipkités j montavimo partner;.
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Sistema uzblokuota saugumo sumetimais (iSstimimas)

Vaizdas: P e
Jjungtas uzdegimas, ekrane pasirodo pranesimas >

Garsinis signalas:

Nuolatinis garsinis signalas

ISjungimo priemonés (parinktys): _.ﬂl.' ;
ISjunkite uzdegima ir pakartokite procesa. %
Informacija:

Sistema galima bet kada sustumti.

A
-~
&

Ignition is turned on
Please turn off ignition contact

-
-
Nepakankamai jSiles temperaturos jutiklis
Vaizdas: O =
Po ilgesnio sistemos neveikimo laikotarpio; ekrane rodoma foniné
informacija:
Siekiant padidinti sistemos tiksluma, jrengiamas temperatdros kom-
pensuojamas pagreicio jutiklis, kuris kalibruojamas pagal tam tikrg Level Sensor
temperataros kreive.
Garsinis signalas:
Trumpas garsinis signalas nuskamba 4 kartus g
ISjungimo priemonés:
Palaukite. Praéjus 4 minutéms, temperatira pasiekia nustatytajg ir
galima valdyti ekrang. Please wait until
levelsensor is calibrated
this can take a couple of seconds
= o
L d N
‘/ L1} D
A\ J
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Per maza akumuliatoriaus jtampa

Vaizdas:

llgai neeksploatuojant transporto priemonés; ekrane pasirodo pranesi-
mas

Garsinis signalas:

Trumpas garsinis signalas nuskamba 5 kartus |
ISjungimo priemonés: ‘

o 59 ¥ @ o [

|kraukite transporto priemonés akumuliatorius. Jie gali bati montuojami
variklio zonoje(transporto priemonés akumuliatorius) ir transporto
priemonés viduje(jmontuojamas akumuliatorius). | Battery Error
Transporto priemonés akumuliatoriy galima jkrauti naudojant automo- Battery voltage too low
bilio jkroviklj, jmontuojamg akumuliatoriy galima jkrauti prijungus kem-

S h . . i~ Error code: BT-0001
perj prie stacionaraus 230 V elektros lizdo naudojant CEE kiStuka.

Per auksta akumuliatoriaus jtampa

Vaizdas:

Sistemos prijungimas prie 24 V akumuliatoriaus; sistema pritaikyta
12 V akumuliatoriui

Garsinis signalas:

Trumpas garsinis signalas nuskamba 5 kartus | a
Isjungimo priemonés: ‘ VA

(m 59% & (@ sz [

Pakeiskite akumuliatoriy ir maitinimo sistemg j 12 V.

Battery Error

Battery voltage too high
Error code: BT-0002
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Variklio pavaros temperatira per auksta

Vaizdas:

Variklio pavaros temperatira yra per auksta.

Garsinis signalas:

Garsinis signalas nuskamba 6 kartus - kartojamas kas 10 sekundziy
ISjungimo priemonés:

Leiskite varikliui atvésti, palaukite bent 15 minuciy ir bandykite dar
kartg.

Slégio jutiklis

Vaizdas:

Atsirado problema su vienu ar keliais slégio jutikliais.

Garsinis signalas:

ISjungimo priemonés:

IS naujo nustatykite sistema paleisdami variklj 15 sekundziy ir vél
iSjungdami kontaktg arba ilgiau nei 8 sekundes paspausdami kojos

sustimimo mygtuka prijungimo stoteléje. Pabandykite dar kartg pasi-

naudoti sistema.

Jei klaida iSlieka, kreipkités j pardavéja, kad patikrinty slégio jutiklius ir

jutikliy jungtis.

89% v @ PR |

Motordriver

Temperature High
Error code: MD-0001

(w205 w (@ el =)

General Error

Undefined error
Error code: ER-0016
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Judéjimas, kai kontaktas iSjungtas

Vaizdas:

Sistema aptiko judesj, kai kontaktas buvo iSjungtas. Gali bati, kad

D+ laidas yra nutrikes.

Garsinis signalas:

Garsinis signalas nuskamba 2 kartus - kartojamas kas 10 sekundziy
ISjungimo priemonés:

ljunkite variklj 15 sekundziy ir vél visiSkai iSjunkite jungiklj. Jei klaida
neisSnyksta, kreipkités j pardavéjg. Saugumo sumetimais sistema lieka
uzrakinta.

Lygio jutiklis

Vaizdas:

Yra lygio jutiklio problema.

Garsinis signalas:

ISjungimo priemonés:

IS naujo nustatykite sistema paleisdami variklj 15 sekundziy ir vél
iSjungdami kontaktg arba ilgiau nei 8 sekundes paspausdami kojos
sustimimo mygtuka prijungimo stoteléje. Pabandykite dar kartg pasi-
naudoti sistema.

Jei klaida iSlieka, kreipkités j pardavéja, kad patikrinty lygio jutiklj ir juti-

8 v @ [ = |

General Error

Undefined error
Error code: ER-0032

(o 59% w @ sz [

General Error

Undefined error

klio jungtis. Error code: ER-0064
.
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Netikétas judéjimas

Vaizdas:

Sistema uzfiksavo netikétg judesj j priekj/ j gala.
Garsinis signalas:

ISjungimo priemonés:

Kreipkités j pardavéja.

Netikétas judéjimas

Vaizdas:

Sistema atpazino netikétg judesj j kaire, j deSine.
Garsinis signalas:

ISjungimo priemonés:

Kreipkités j pardaveéja.

Automatinis iSlyginimas iSjungtas

Vaizdas:

Sistema atpazjsta spaudimg j kojas, kai automatinis niveliavimas pra-
dedamas mygtuku ant prijungimo stotelés.

Garsinis signalas:

Garsinis signalas nuskamba 7 kartus

ISjungimo priemonés:

Atitraukite cilindrus ir palaukite 10 sekundziy prie$ vél jjungdami auto-
matinj niveliavima.

(= 59% w @ =

General Error

Undefined error
Error code: ER-00128

(w 59% w (@ sz [

General Error

Undefined error

Error code: ER-00256

(=2

Mygtukas ,Start, esantis
meniu ,Autolevel®, yra pil-
kos spalvos ir néra aktyvus.
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Lygio jutiklis kalibruojamas savaime

Vaizdas:

Lygio jutiklis kalibruojamas savaime, kad bity pasiektas geriausias
lygio rezultatas.

Garsinis signalas:

Garsinis signalas nuskamba 4 kartus

ISjungimo priemonés:

Palaukite, kol jutiklis bus parengtas. Labai Saltoje aplinkoje tai gali
uztrukti iki 2 minuciy.

4102578_b
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Neatidéliotinos priemonés

Klaida Neatidéliotina priemoné

TCU radijo rySio nepavyko » Naudokite ant sieninio laikiklio esancius jleistus / jgilintus avarinio
uzmegzti valdymo mygtukus (funkcija identi$ka) ,Automatinis rezimas" ir ,Visy
atramy sustimimas* (zr. skiltj ,Avarinis valdymas* skyriuje "TCU ran-
kinio valdiklio (jutiklinis valdymo blokas) apZvalga", puslapis 113)
» Atlikite ,Factory Reset* (Gamyklinj atstatymg), kad TCU vél baty
susietas su pagrindiniu valdikliu.

TCU ekranas yra juodas » Paspauskite ir palaikykite nuspaude pagrindinj mygtuka ,,6“ (Zr. "TCU
arba sustabdytas rankinio valdiklio (jutiklinis valdymo blokas) apzZvalga", puslapis 113)
10 sekundziy, kad TCU rankinis valdiklis bity paleistas i$ naujo.

Neveikia maitinimo Saltinis » Naudokite rankinj siurblj, Zr. §j skyriy Avarinis reZzimas.

Avarinis rezimas

Avarinio veikimo atveju atramas galima sustumti rankiniu siurbliu, jei jvykty elektros gedimas arba
sumazéty akumuliatoriaus jtampa.

DEMESIO! Jei atramos néra iki galo jtemptos, kemperio judinti negalima. Nenaudokite sistemos tol, kol
nepasalinsite gedimo arba nesumazinsite akumuliatoriaus jtampos.

Avarinio rezimo eiga
A PERSPEJIMAS!
Suzalojimo pavojus

Siurblys gali tapti nestabilus ir siurblio rankena gali atSokti.
» Prie siurblio rankenos niekada netvirtinkite ilgintuvo.

» ISlaikykite pakankamg atstumag nuo siurblio rankenos.

1. JkiSkite metalinj strypa j rankinio siurblio laikiklj.

2. Atlikite létus, bet tolygius pumpavimo judesius.
Paspaudimo trukmeé 2-3 sekundés.

3. Norédami sumazinti pastangas, reikalingas ran-
kenai valdyti esant dideliam slégiui, pasirin-
kite trumpus paspaudimus. Didziausias siur-
bimo efektas pasiekiamas spaudziant 5° kampu

4. Kai atramos visiSkai sustumtos, nuimkite meta-
linj strypa nuo rankinio siurblio.
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TECHNINE IR JPRASTINE PRIEZIURA

Reguliari vizuali ir funkciné patikra bei valymas padeda kovoti su natdraliu nusidévéjimu.

Patikrinkite, ar Sios dalys yra Svarios, nesusidéveéjusios, ar néra korozijos, alyvos nuotékio, ar nepazeistos
ir ar sandariai prigludusios:

B Cilindry pavirSiai ir tarpikliai

Sujungimo komponentai

Mazgai ir Zarny jungiamosios detalés

Atramos ir atraminiai diskai

Varztai, Zarnos ir laidai

Bako ventiliatorius

Agregaty danggdiai

Patikrinkite Zarny amziy / maksimaly naudojimo laika: 6 metai po jrengimo

PRANESIMAS!

Nelaikykite kélimo atraminés sistemos tiesioginéje vandens srovéje,pvz. Auksto slégio valymo jrengi-
nys.

Alyvos keitimas

Rekomenduojama keisti kas 2 metus. Alyva keiskite tik pas jgaliotuosius ,E&P* techninés priezitros
partnerius.

Tepimas

Po kiekvieno valymo reguliariai sutepkite cilindro darbinius pavirSius lipniu tepalu (pvz., ,Wurth* HHS
2000).

Leidziamos valymo priemonés

B Muilo putos
B Prekyboje esancios pavirsinio aktyvumo medziagy pagrindu pagamintos valymo priemonés

APTARNAVIMAS
Remontas

@® | Remonto ir techninés priezidros darbus gali atlikti tik ,E&P* techninés priezidros centrai arba
l igaliotos specializuotos jmonés.

B Remonto atveju masy klientai gali naudotis placiu ,E&P* techninés priezidros centry tinklu visoje
Europoje:

B Techninés priezidros centry apzvalga rasite ,E&P* tinklalapyje:
www.ep-hydraulics.nl

Atsarginés dalys yra saugos dalys!

B Rekomenduojame misy gaminiuose naudoti tik originalias ,E&P* dalis arba dalis, kurias mes ai$kiai
patvirtinome montuoti.
Jei naudojamos kitos atsarginés dalys, garantijos pretenzijos netenka galios, nebent galite jrodyti,
kad nukrypimas nuo pirmiau nurodytos specifikacijos nebuvo defekto ar Zalos priezastis.

B Misy techninés priezilros centrai reikalauja atsarginiy daliy identifikavimo numerio (ETI), kad bty
galima vienareikSmiskai identifikuoti atsargines dalis.
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PERDAVIMAS IR SALINIMAS

B Sistema pritaikyta konkreciai jasy transporto priemonei. Jei jg reikia perkelti j kitg bazine transporto
priemone arba i$montuoti, tai gali atlikti apmokytas ,E&P* techninés priezitros partneris. Batina uZti-
krinti, kad iSmontavimas bty atliktas profesionaliai ir kad baty kruops$ciai iSsaugoti jungiamieji bazinés
transporto priemonés taskai. Visy pirma reikia laikytis bazinés transporto priemonés kébulo direkty-
vos specifikacijy.

B Naudojama hidrauliné alyva néra biologiSkai suyranti. Ji turi bati visiSkai surinkta ir perduota atlieky
Salinimo jmonei, kuri specializuojasi atlieky Salinimo srityje.

B Vieng kartg sumontuoty hidrauliniy linijy negalima naudoti pakartotinai ir jos turi bati sunaikintos.

B Elektroniniai komponentai, pvz., TCU rankinj valdiklj, reguliatoriy, variklio tvarkykle, BLDC variklius
reikia iSmesti atskirai kaip elektros atliekas. TCU rankiniame valdiklyje yra 1600 mAh baterija, kurig
galima iSmesti atlieky Salinimo jmonéje arba komunaliniy atlieky surinkimo punkte.
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INSTRUKCIJOS
1. Braukimo gestu pasirinkite pagrindinio ekrano sritj ,Manual®. o v @ Z]
What do you want to do?
Press the icon to select
Manual .
gi:':z:t\stﬂestmanua\ and Eﬂ
2. Pasirodys QR kodas, kuriuo pateksite tiesiai j ,E&P* pagrindinj pus- =« )
lapj. Nuskaitykite QR kodg mobiliuoju telefonu arba plansetiniu kom-
piuteriu, kad gautumeéte naujausias instrukcijas. «
3. Naujausig savo sistemos dokumentacijg galite rasti puslapyje ,Palai- Manual
kymas ir atsisiuntimai*. e
—
B,
L a‘l’.
[=]'3%4

Scan the QR code wit
your mobile phone to
get the latest usermanuals
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TECHNINES PRIEZIUROS IR PATIKROS PASLAUGU APZVALGA
Po kiekvieno patikrinimo paprasykite, kad Sj sarasa uzpildyty pardavéjas.

Patikra pries perduodant

Zarnos pagaminimo data:
Zarnos montavimo data:

Po 2 mety

Data / pardavéjo antspaudas

Data / pardavéjo antspaudas

Po 4 mety Po 6 mety

Data / pardavéjo antspaudas Data / pardavéjo antspaudas

Po 8 mety Po 10 mety

Data / pardavéjo antspaudas Data / pardavéjo antspaudas

Po 12 mety Po 14 mety

Data / pardavéjo antspaudas Data / pardavéjo antspaudas
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ES ATITIKTIES DEKLARACIJA

PareiSkiame, kad Sis masy parduodamas gaminys atitinka darniyjy ES direktyvy, ES saugos stan-

darty ir konkre¢iam gaminiui taikomy standarty reikalavimus.

Gaminys

,E&P* hidrauliné
iSlyginimo sistema

Gamintojas
,E&P Hydraulics*
Haverstraat 143

2153 GD Nieuw-Vennep
Nyderlandai

Direktyvos

2014/30/ES
2022/30/EB

lgaliotasis atstovas

E&P Hydraulics B.V.
Haverstraat 143

2153 GD Nieuw-Vennep
Nyderlandai

Tipas
LevelM PRO

Serijos numeris
4102293

Darnieji standartai

ENISO 12100
EN 50498

2024.01.10, Nieuw-Vennep
Nyderlandai

Roland Dejong

(CCO) Vyriausiasis klienty aptarna-
vimo specialistas

E&P Hydraulics B.V.
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PRZEDMOWA

Opisany w tym dokumencie system LevelM Pro to system stuzgcy do automatycznego lub recznego
poziomowania kamperéw.

Ograniczona gwarancja

Przeczytaj ten dokument i zapoznaj sie w pehi z jego trescig. E&P Hydraulics nie ponosi odpowied-
zialnosci za jakiekolwiek szkody bezposrednie, posrednie lub wtérne wynikajgce z niewtasciwego
uzycia produktu lub nieprzestrzegania tresci niniejszego dokumentu.

E&P Hydraulics zastrzega sobie prawo do modyfikowania czes$ci produktu oraz wprowadzania zmian
w produkcie i dokumencie bez powiadamiania jakiejkolwiek strony, w tym uzytkownika korncowego.

E&P Hydraulics oferuje 2-letnig gwarancje na materiat systemu LevelM Pro.

System LevelM Pro posiada numer rejestracyjny wydrukowany na produkcie. Zadbaj o to, aby numer
ten byt zawsze czytelny. Ten numer rejestracyjny jest wymagany, jesli produkt wymaga serwisu.
Gwarancja producenta obowigzuje wytacznie w przypadku zakupu produktu u autoryzowanego dea-
lera E&P Hydraulics.

Gwarancja traci waznosc¢, jesli produkt lub jego komponenty sg konfigurowane, modyfikowane, serwi-
sowane lub naprawiane przez dealera lub instalatora nieautoryzowanego przez E&P Hydraulics.

Na ograniczong gwarancje fabryczng producenta mozna powolywaé sie wytacznie wtedy, gdy
oficjalny sprzedawca lub instalator firmy E&P Hydraulics odkryje wade materiatowg i/lub wykonawcza
w okresie gwarancyjnym, a ha gwarancje powota sie w ciggu dwéch tygodni od takiego wykrycia.
Prace naprawcze i/lub odnawialne nie mogg sie rozpoczaé¢ do czasu przeniesienia roszczen gwaran-
cyjnych z firmy E&P Hydraulics i zatwierdzenia planowanej naprawy przez firme E&P Hydraulics.
Zgtoszenie gwarancyjne nalezy zgtosi¢ firmie E&P Hydraulics natychmiast po wykryciu problemu.
Jezeli tak nie jest, firma E&P Hydraulics moze odrzuci¢ roszczenie gwarancyjne, zwlaszcza jesli
pbézne powiadomienie mogtoby pogorszy¢ problem; zalezy to wytgcznie od uznania firmy E&P Hyd-
raulics.

E&P Hydraulics nie ponosi odpowiedzialnosci za jakgkolwiek forme szkdd fizycznych, finansowych,
bezposrednich lub nastepczych spowodowanych przez produkt (lub jakgkolwiek jego czes$¢), chyba
ze szkoda dotyczy samego produktu, jak przewidziano w zamierzonej dyrektywie 85/374/EWG.
Wytaczone sg produkty (ich czesci) wykorzystywane do celéw komercyjnych, bedgce w sprzedazy lub
w ofercie lub sprzedawane z wadami i/lub produkty, z ktérych znaki identyfikacyjne E&P Hydraulics
zostaty usuniete, zdjete lub staly sie nieczytelne.
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DO NINIEJSZEJ DOKUMENTACJI

B Przed uruchomieniem/obstuga urzadzenia nalezy zapoznac¢ sie z niniejsza dokumentacjg. Jest to
warunek bezpiecznej pracy i bezproblemowej obstugi.

B Nalezy stosowac sie do wskazéwek dotyczgcych bezpieczenstwa i ostrzezen zawartych w niniejszej
dokumentacji i umieszczonych na produkcie.

B Niniejsza dokumentacja stanowi integralng czes$¢ zakresu dostawy przedmiotowego produktu
i w razie jego sprzedazy powinna zostac przekazana wraz z urzgdzeniem.

B |lustracje w niniejszym dokumencie majg charakter pogladowy i mogg rézni¢ sie szczegétami od
rzeczywistego produktu.

Poziomy zagrozenia ostrzezen

Nastepujgce poziomy zagrozenia ostrzegajg Cie o potencjalnych niebezpiecznych sytuacjach:

A NIEBEZPIECZENSTWO!

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, w ktérej nastgpi $mier¢ lub powazne obrazenia ciata, jesli
sie jej nie uniknie.

A OSTRZEZENIE!
Wskazuje niebezpieczng sytuacje, w ktérej mogg wystapi¢ Smier¢ lub powazne obrazenia ciata,
jesli sie jej nie uniknie.

A PRZESTROGA!

Wskazuje niebezpieczng sytuacje, w ktorej moze dojs¢ do tagodnego do umiarkowanego
uszkodzenia ciata, jesli sie jej nie uniknie.

NOTYFIKACJA!

Uszkodzenia mienia: Produkt lub otoczenie moze zosta¢ uszkodzone.

Symbole
m Szczegolne wskazéwki utatwiajgce zrozumienie instrukcji i obstuge.

Pojedynczy krok dziatania:
»

Numerowane instrukcje dziatania:
1.
2.
3.

Wynik dziatania:
v
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WSKAZOWKI DOTYCZACE BEZPIECZENSTWA

System poziomowania moze by¢ instalowany wytgcznie przez kompetentne, specjalistyczne firmy lub
punkty serwisowe P&P.

System pracuje przy wysokich cisnieniach hydraulicznych. Wszelkie modyfikacje konstrukcyjne lub
niewtasciwe uzycie systemu mogg skutkowa¢ powaznymi obrazeniami.

Nie uzywaj systemu poziomowania, w przypadku / do:

B zmiany opon

B zaktadania tancuchéw $niegowych

B prac konserwacyjnych

Sprawdz przed kazdg jazda:

B czy wszystkie podpory sg prawidlowo wsunigte

B czy system jest wytgczony

B czy wszystkie weze i podpory sg nieuszkodzone i szczelne

W trakcie pracy:

B sprawdz caly niebezpieczny obszar wokét pojazdu; Jesli to konieczne, wezwij druga osobe!

przed ich wysunigciem sprawdz, czy obszar pod podporami jest wolny;

zachowaj odpowiednig odlegtos¢ od ludzi, zwierzat i przedmiotow;

w pojezdzie nie mogg znajdowac sig ludzie ani zwierzeta;

zadne przedmioty, osoby lub zwierzeta nie moga znajdowac sie pod pojazdem przed, w trakcie

lub po wypoziomowaniu;

rece i inne czesci ciata nie mogg mie¢ kontaktu z wyciekajgcymi cieczami (olejem); olej wydobywajgcy

sie pod wysokim ci$nieniem moze spowodowac obrazenia skory;

B W przypadku kontaktu nalezy natychmiast zwréci¢ sie o pomoc lekarska!

Nigdy nie podno$ catkowicie pojazdu.

B Jesli kota nie stykajg sie z podtozem, moze to prowadzi¢ do niestabilnych i niebezpiecznych sytu-
acji.

W przypadku stosowania tancuchéw $niegowych nalezy zachowa¢ odpowiednig odlegtosé od ele-

mentéw systemu podpér.

Ustaw pojazd na twardej, rownej i antyposlizgowej powierzchni!

Jesli podtoze jest miekkie, uzyj odpowiedniej podstawy na kazdej podporze, aby uzyskaé lepszy roz-

ktad ciezaru!

Jesli podtoze jest miekkie nalezy upewni¢ sie, ze podpory w trybie recznym rozktadajg sie rowno-

miernie!

B Jesli podpora opadnie zbyt daleko, rama pojazdu moze sie przekreci¢. Moze to prowadzi¢ do
uszkodzenia pojazdu.

B Jesli podpora opadnie, natychmiast przeparkuj pojazd!

Pod podporami nie powinno by¢ zadnych luznych przedmiotéw:
B gatezi, kamieni, butelek itp.

Regularnie przeprowadzaj prace konserwacyjne!

System poziomowania eksploatowany jest za pomocag specjalnie dostosowanego oleju hydrau-
licznego.

B Kontrolg i wymiane oleju zlecaj wytgcznie autoryzowanemu partnerowi serwisowemu E&P!
Po podniesieniu pojazdu nalezy upewnic sig, ze wszystkie podpory sa w stabilnej pozycji!

W przypadku burzy (tamanie gatezi drzew, niewielkie uszkodzenia doméw) pojazd moze zostac
uszkodzony; nalezy natychmiast wsung¢ podpory!
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B Dzieciom i osobom, ktére nie zapoznaly sie z niniejszg instrukcja, nie wolno uzywac systemu pozio-
mowania ani przeprowadzac jakichkolwiek prac konserwacyjnych lub czyszczgcych.

B Osobom o ograniczonych zdolnosciach fizycznych, sensorycznych lub umystowych lub osobom o
niewystarczajgcej wiedzy lub doswiadczeniu nie wolno uzywac urzgdzenia, chyba ze sg pod nadzo-
rem lub poinstruowane przez osobe za nie odpowiedzialng.
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OPIS PRODUKTU

LevelM Pro to system elektrohydrauliczny sktadajgcy sie z dwéch jednostek silnik/pompa, ktére mogg
pracowaé niezaleznie od siebie. Zewnetrzne pompy zebate, napedzane silnikami elektrycznymi BLDC,
zasilajg cztery sitowniki hydrauliczne, ktére zapewniaja odpowiednie wypoziomowanie i regulacje podpor
pojazdu.

Odpowiednie wypoziomowanie i regulacja podpér jest kontrolowane przez centralny modut elektroniczny.
Mozliwe funkcje, ktére mozna zaimplementowac to:

B W petni automatyczna kontrola poziomu

Pdétautomatyczna kontrola poziomu

Oprdéznianie zbiornika $ciekéw

Odwodnienie dachu

Ustawienie preferowanej pozycji do spania

| wiele wiecej.

Panel obstugi recznej czuty na dotyk (TCU), ktory jest zintegrowany z pojazdem, ale mozna go réwniez
wyjaé w celu obstugi i aktualizacji systemu, stuzy jako operacyjny interfejs uzytkownika.

Zastosowanie zgodne z przeznaczeniem

System poziomowania stuzy:

— do kontrolowanego poziomowania pojazdu
— do podparcia stabilnej pozycji

— do ustawiania pozycji komfortowych

B LevelM Pro jest uzywany zaréwno jako produkt w oryginalnym wyposazeniu (OEM), jak i na rynku
wtornym (AS) do kamperdw. Podstawowe spekirum obcigzen jest dostosowane do sektora pojazdow
rekreacyjnych, dlatego tez system moze by¢ stosowany wytgcznie w tym sektorze.

B [nstalacja w obszarach sgsiadujacych , np. w sektorze lekkich pojazdéw uzytkowych (LCV) nalezy
koordynowac z E&P w zaleznosci od konkretnego przypadku. Montaz bez wczes$niejszej koordynaciji
uwazany jest za uzytkowanie niezgodne z przeznaczeniem.

Mozliwe niewlasciwe uzycie

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo skaleczenia
» Nie uzywaj systemu poziomowania jako podnosnika samochodowego.

Producent nie ponosi odpowiedzialnosci za wady lub szkody spowodowane przez:
Niezastosowanie sie do instrukcji i zawartych w nich informacji dotyczacych bezpieczenstwa
Niewfasciwg instalacje/przebudowe

Niewfasciwe uzytkowanie

Manipulacje i modyfikacje elementéw systemu

B Stosowanie elementéw systemu i cze$ci zamiennych niezatwierdzonych przez firme E&P

W przypadku uszkodzen powstatych na skutek nieprawidtowego montazu wszelkie roszczenia gwaran-
cyjne, zwtaszcza te wynikajgce z ustawy o odpowiedzialnos$ci za produkt, tracg waznosc¢.
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Dane techniczne

Masa catkowita tgcznie z przytgczami i
mediami

Przeswit

Obstuga

Rodzaje poziomowania
Zatrzymanie awaryjne

Obstuga awaryjna

Test systemu

Agregat hydrauliczny

Wydajnos¢ silnika

Napigcie zasilania

Maksymalne ci$nienie: Wysunigcie
Maksymalne ci$nienie: Wsunigcie
Temperatury pracy:

Zbiornik objetosciowy

Okoto. 56 kg w zaleznosci od wariantu podtaczenia pojazdu

Zalecane jest 160-180 mm

Panel obstugi recznej czutego na dotyk TCU
Automatyczny, pétautomatyczny, reczny

Tak: W TCU, zapton wigczony

Tak: Zintegrowany z uchwytem $ciennym i pompg reczng
Tak: Przed wyjazdem przetestuj wszystkie funkcje systemu
Montaz pod podtogg lub montaz w pojezdzie

2 x 700 W na agregat

12V DC (min.: 9 V VDC; maks: 14 V VDC)

210 bar

190 bar

-15°C do 60°C

4,21

4102578_b

165



Przeglad panelu obstugi recznej TCU (Touch Control Unit)

B Panel obstugi recznej posiada stopien ochrony IP54, co oznacza, ze jest zabezpieczony przed szkod-
liwymi ilociami pytu i bryzgoszczelny niezaleznie od kierunku. Zgodnie z tg klasyfikacja, panel obstugi
recznej jest dopuszczony do tymczasowego, ostroznego uzytku na zewnatrz. Panel obstugi recznej
nie moze by¢ narazony na dziatanie cofki, np. w wyniku akumulacji po dtugotrwatych opadach desz-
czu. Ponadto nie nalezy go wystawia¢ na diugotrwate, bezposrednie dziatanie promieni stonecznych,
gdyz przy odpowiednio duzej intensywnosci i czasie trwania moze to spowodowac blakniecie tworzyw
sztucznych i zmigkczenie klejow.

B Aby zapobiec przypadkowemu uderzeniu/upadkowi panelu obstugi recznej, jest on dostarczany ze
smyczg na klucze. Nalezy go odpowiednio uzywac.

2

want to do? )/@
» the icon to select )

&oas '

; E /@
Level System
Cont o with ]’:

Port USB-C

Panel obstugi recznej/wyswietlacz TCU

Obstuga awaryjna: wsuwanie wszystkich podpor
Obstuga awaryjna: Tryb automatyczny

Oczko do mocowania smyczy

Gtéwny przycisk wtgczania/wytaczania

N o a b~ 0N -

Uchwyt $cienny Mag Link

B Panel obstugi recznej TCU blokuje sie magnetycznie w dotgczonym uchwycie $ciennym, jednoczes-
nie jest fadowana i ustanawia przewodowe potaczenie danych z ptytg gtéwng systemu poziomowania.

B Wymieniony powyzej port USB-C stuzy przede wszystkim do przesytania danych (aktualizacji), ale
moze byé réwniez uzywany do tadowania panelu obstugi recznej, np. jesli nie chcesz zostawia¢ TCU
W pojezdzie.
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B Tryby ,Tryb automatyczny” i ,Wsuwanie wszystkich podp6r” sg zapisane jako obstuga awaryjna, ktorg
mozna uruchomic¢ za pomocg przyciskdw na uchwycie $ciennym.
UWAGA! Podczas wykonywania obstugi awaryjnej nalezy wczesniej upewnic sie, ze w poblizu lub
pod pojazdem nie znajdujg sie ludzie ani zwierzeta. Jesli to konieczne, wezwij drugg osobe.
W niektérych przypadkach przy pierwszym nacisnigciu przyciskow 3 i 4 moze zostac¢ ustyszany
czterokrotny sygnat ostrzegawczy. Przyczyng tego moze by¢ kalibracja czujnika. Po 5 sekundach
oczekiwania funkcje , Trybu automatycznego” i ,Wsuwania wszystkich podpdr” wracajg do normal-
nego dziatania.
Automatyczne wsuwanie za pomocg przyciskéw awaryjnych jest mozliwe natychmiast. Ogrzewanie
nastepuje tylko podczas wysuwania.

B System dziata tylko przy wytaczonym zaptonie. Po wigczeniu zaptonu rozlega sie sygnat ostrzega-
wczy i na TCU pojawia sie komunikat ostrzegawczy (patrz "Komunikaty o btedach", strona 198).
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Przeglad struktury obstugi

77 A

(o s & @ @ (o %% v @

What do you want to do?

Press the icon to select
Level System

-E-" Automatic Mode

Automatic Leveling

Aae
{ ] Semi Autom. Mode
(-

= 6 - L Semi-automatic Leveling

T
: Level System . '%'L Manual Mode
e

Manual Leveling
Control the vehicle with ps
use of hydraulic feet H

Settings
Level system settings

6 — -

@7 -

1 Wskaznik baterii 6  Pozycja strony

2 Podpory wysuniete 7  Ustawienia wielofunkcyjne

3  Sita potgczenia radiowego 8 Podmenu

4 Logo E&P 9  Przycisk Home

5  Menu gtéwne
B Natychmiast po uruchomieniu pojawia sie ,Ekran gtéwny”, na ktérym mozna dokona¢ podstawowego

wyboru funkgji. Oprocz informacji o aktualnym poziomie natadowania baterii panelu obstugi recznej
TCU (1), znajdziesz dalsze informacje o sile potgczenia radiowego pomiedzy TCU a ptytg gtéwna (3),
a takze wskaznik potozenia (6 ), ktéry wspiera Cige w nawigacji.

B Rozmieszczenie elementéw powtarza sie w podmenu. Niezaleznie od aktualnie wybranego menu,
do ,Ekranu gtéwnego” mozna powrdci¢ za pomoca przycisku Home (9).
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B Przesuniecie: Gesty przesuwania w poziomie lub w pionie bez odrywania palca od ekranu.
B Klikniecie: Wybor funkcji przez jednokrotne nacisniecie.

Sterowanie i gesty

Wybér funkciji
Natychmiast po wigczeniu i uruchomieniu panelu obstugi recznej (TCU) pojawia sie menu wyboru, w
ktérym mozna poruszac sie w lewo lub w prawo za pomocg przesunigcia. Mozesz wybiera¢ sposrod:

(o %6% ¥ @ E = s%: ¢ @ @
What do you want to do? What do you want to do?
Press the icon to select Press the icon to select

£xa ()

Level System Manual

Control the venicle witn 3 Get the latest manual and 1
use of hydrauiic feet i information -

£} Settings £} Settings

W ponizszych rozdziatach opisano nastepujgce obszary:

B System poziomowania: Wszystkie funkcje poziomowania pojazdu, pozycji do spania, oproézniania
z resztek wody

B Ustawienia (Settings): Ustawienia wielofunkcyjne systemu

B Instrukcje (Manual): Instrukcje i obszar serwisowy systemu
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USTAWIENIA

Mozesz dokonac¢ ustawien wielofunkcyjnych w obszarze ,Settings” na ekranie gtéwnym. Dzielg sie one
na ogodlne ustawienia systemowe, ustawienia ekranu i ustawienia zaawansowane.

Ustawienia specyficzne dla funkcji mozna znalez¢ w odpowiednim menu funkcji, np. System poziomowa-
nia osadzony, patrz wyzej

%% 9 @ @ %% ¥ @ @

What do you want to do? <
Press the icon to select

Settings Menu

General Settings
_ Change system settings
&

a ' Screen Settings

Change screen settings

=

Level System Advanced Settings
Gontrol the vehicis with '!',, Change advanced settings
t

use of hydraulic feet

¥ Settings

W podziale na typ mozna zmienia¢ nastepujgce parametry:
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General Settings (Ustawienia gtéwne)

B Ustawienia audio/dzwieku:
Sygnat dzwiekowy mozna wigczyé/wytgczy¢

(i %% v @ @

General Settings

Audio
Sound Settings

(N 6% & @ @

Sound settings

Select sound options

Touchbutton Sound

4102578 _b
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Screen Settings (Ustawienia ekranu)

B Ustawienia jezyka:
(Standard: jezyk angielski; opcjonalny: niderlandzki, niemiecki)
B Podswietlenie:
Intensywnos¢ ekranu w trybie aktywnym i gotowosci
B Ustawienia zasilania:
Czas przetaczania pomigdzy trybem aktywnym i gotowosci;
Wyswietlacz czasu wytgczenia

(= %% ¢ @ ‘E ([ 9% ¢ @ @
« «
Language Intensity
—
Nederland Use the scrollbars to set
( Soeren ) the desired intensity level

for normal and sleep operation

N

gL .
( zlg English
Normal Intensity:
( - Deutsch )

Sleep Intensity:

)

(o 95% 9 @ ‘E

Screen Settings

Language
Change system language

Intensity
Change screen intensity

Energy Settings

Change low energy time

=)

(5% 9 @ @

Energy Settings

Set the time for entering sleep mode
and the time to switch off the screen

Sleep time [sec] :
@ = @
Switch off time [sec] :

© s ©
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Advanced Settings (Zaawansowane ustawienia)

Aby uzyska¢ dostep do menu ustawien odpowiednich ustawien funkcji, nalezy poda¢ kod PIN w
obszarze ,Advanced Settings”. W zaleznos$ci od poziomu szkolenia bedziesz miat mozliwos$¢ zapro-
gramowania systemu na réznych poziomach.
» Wybierz poziom dostepu i wprowadz kod PIN, aby odblokowac.

We wszystkich systemach opcje ustawien sg odblokowane w zaleznosci od poziomu dostepu.

(. 5% @ @
Pin

Type your 4 digit PIN to
unlock the device

Choose Level

User Level
Login as user

Dealer Level
Login as dealer

OEM Level
Login as OEM

ORCNO
ORONO
ORCNO

© ©
(=)

Ponadto dostepne sg tutaj kompleksowe ustawienia, ktére gtebiej ingerujg w system; zostaty
one opisane ponizej.
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User Level (Uzytkownik)

B, Informacje” (wyswietlanie informacji o systemie)
W przypadku ustugi istotne sg informacje ,Master RFID” i ,Controller RFID”, za pomocg ktérych mozna

jednoznacznie przypisa¢ Twdj system.

9% &

«
User Level

Advanced Settings

Information
System information

&)

Pincode
Pincede options

System
System functions

96% W

Information

Controller & RF
Connected Units: 1

Paired Units: 1

Master RFID: 1714840700
Master Prod. ID: 2
Controller RFID 19203819
Controller Prod. ID: 3
Controller Fb.Ch: 11
Controller SW version: 1.6

Controller HW version: 1.3

RF strenght.  -50

© =)

(7]

96% W

Information
Controller & RF

Connected Units: 1

Paired Units

1

(7]

Master RFID: 1714840700

Master Prod

D 2

Controller RFID: 19203819

Controller Prod. ID: 3

Controller Fb.Ch: 11

Controller SW version: 1.6

Controller HW version: 1.3

RF strenght:

©

-50

C=)
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B ,,Pincode” — zmiana kodu PIN

1. Aby zmieni¢ kod PIN, wybierz ,Zmien kod PIN” i wprowadz sw¢j indywidualny kod PIN na ponizszym
wyswietlaczu.

2. Powtdrz wpis raz, aby upewnic sig, ze zostat wprowadzony poprawnie.
v Wykonanie zmiany zostanie potwierdzone na wyswietlaczu.

%% ¥ @ %% @ @ @
- - Change Pincode
User Level Type your new
Advanced Settings Settings Menu & GG
Information Change Pincode
System information Change user pincode

Pincode Start Options

Pincode options Set pincode start options
System

System functions

ONONONO
ONOCNCRO
ONONO
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B ,,Pincode” — dezaktywacja zgdania kodu PIN podczas uruchamiania systemu

Domysinie zapytanie o kod PIN jest aktywne podczas uruchamiania systemu i stuzy jako kontrola rodzi-
cielska lub ochrona przed ingerencjg nieupowaznionych uzytkownikow.

» Jesli chcesz, mozesz dezaktywowac zapytanie, naciskajgc przycisk wytaczania.

96% & ‘E %% ¥ @ ‘E %% ¥ @ ‘E
« « «
User Level
Advanced Settings Settings Menu Start Options
Information Change Pincode Select options for startup of the display
System information Change user pincode
Pincode Start Options
Pincode options Set pincode start options
Start Options

System
System functions
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B ,,System” - Aktualizacja
NOTYFIKACJA!

Uszkodzenia mienia
Przerwy w aktualizacji mogg spowodowac¢ nieodwracalne szkody.
» Upewnij sie wczesniej, ze bateria panelu obstugi recznej TCU jest wystarczajgco natadowana i nie
przerywaj procesu instalacji.
W zaktadce ,System” mozesz wybieraé¢ pomiedzy aktualizacjami systemu, resetowaniem potaczenia Wi-
Fi i resetowaniem do ustawien fabrycznych.
1. Wybierz ,Aktualizacja”.

%% ¥ @ %% @ @ @
« «
User Level
Advanced Settings System
Information Update
System information Install updates
Pincode Reset Communication
Pincode options Reset the wireless connection
System Factory Reset

System functions Return all settings to default

(=) C=)

2. Podtacz panel obstugi recznej TCU do komputera za pomoca kabla USB-C.

3. Zapisz biezacg aktualizacje swojego wyswietlacza w podfolderze ,Firmware”.
Aktualizacje ptyty gtbwnej muszg by¢ zapisane w folderze ,Aktualizacje”.
Aktualng wersje otrzymasz e-mailem lub w przysziosci w wewnetrznym obszarze dostepu strony
gtéwnej E&P.
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4. Istniejg dwie rézne opcje aktualizacji. Mozesz zdecydowac, o 5 ® )
czy chcesz zaktualizowa¢ panel obstugi recznej ,Display”, czy
ptyte gtébwng systemu poziomowania ,Controller’. Niezaleznie
od dokonanego wyboru ponizsze kroki maja tg¢ sama strukture.

Update Options

Update Display
Install update on the display

Update Controller
Install update on the controller
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5. Wybierz wczesniej zapisang aktualizacje. Jesli wybrates$ opcje ,Update Display”, pliki zapisane wczes-
niej znajdziesz w folderze ,Firmware” wymienionym tutaj.
W zwigzku z tym w menu ,Update Controller” mozna znalez¢ pliki zapisane wczesniej w folderze
L.Updates”.

6. Wybierz najnowszg wersje, biezgcy wybér zostanie pod$wietlony czcionkg. Wybierajgc przycisk
Jnstall” lub ,Load” i po potwierdzeniu zapytania zabezpieczajgcego aktualizacja zostanie zainsta-
lowana na Twoim panelu obstugi recznej lub na ptycie gtéwne;j.

W przypadku opcji ,Update Display”: W przypadku ,Update Controller”:
Copyright Ohmega Mobile 2023
Please select update <
REMV15.BIN Select Update
e REMV16.BIN e 2 files found

CON_V15.bin

@® CON_V16.bin

ol )
o)
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7. Po zakonczeniu procesu instalacji nalezy ponownie uruchomié

Aktualizacje wyswietlacza mozna przeprowadza¢ nieza-
leznie od lokalizaciji.

W pojezdzie nalezy przeprowadzi¢ aktualizacje sterow-
nika lub ptyty gtéwnej. W odpowiednim momencie system
poprosi o wiozenie panelu obstugi recznej do uchwytu $ci-
ennego — uchwyt przeniesie plik na ptyte gtéwna.

system. Wybierz ,Restart”.

v/ System uruchomi sie ponownie i znéw bedzie w petni funkcjo-

= %% ¢ @ @

Update Info

Place display in dock

=D

Software Update

nalny
Programming Finished
New version : 1.7
Copyright Ohmega Mobile 2023
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B , Reset Communication” — resetuje pofgczenie Wi-Fi

W zaktadce ,System” mozesz wybiera¢ pomiedzy aktualizacjami systemu, resetowaniem potgczenia Wi-
Fi i resetowaniem do ustawien fabrycznych.

%% ¥ @ %% ¥ @ ‘E
« «
User Level
Advanced Settings System
Information Update
System information Install updates
Pincode Reset Communication

Pincode options Reset the wireless connection

System functions Return all settings to default

[ System ] Factory Reset

(=) (=)

1. Wybierz ,Reset Communication”, aby zresetowaé potgczenie Wi-Fi.
2. Na nastepnym ekranie zostaniesz poproszony o potwierdzenie wpisu.
v’ Po potwierdzeniu wszystkie potgczenia WLAN zostang usuniete.

3. Wcisnij panel obstugi recznej w uchwyt $cienny, aby ustanowi¢ potgczenie systemowe. Ta operacja
jest wymagana jednorazowo po procesie resetowania.
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B, Factory Reset” — reset do ustawien fabrycznych

W zaktadce ,System” mozesz wybiera¢ pomiedzy aktualizacjami systemu, resetowaniem potgczenia Wi-
Fi i resetowaniem do ustawien fabrycznych.

%% @ ® @ Image Version 1.6

Image Transfer

System

Update

Install updates

Reset Communication

Reset the wireless connection | |

Factory Reset
Return all settings to default

No paired devices

Copy chuck: 0 of 10
arial24.glyph
File size: 36864

Place screen in dock to connect

@ Copyright Ohmega Mobile

1. Wybierz ,Factory Reset”, aby catkowicie zresetowac¢ system do oryginalnych ustawien.
2. Na nastepnym ekranie zostaniesz poproszony o potwierdzenie wpisu.
v’ Rozpocznie sig proces resetowania.

v’ Po zakonczeniu procesu resetowania wszystkie ustawienia zostang usuniete, fgcznie z parowaniem
systemu z ptytg gtéwna/kontrolerem.
Pojawi sie szary ekran z tekstem informacyjnym.

3. Wcisnij panel obstugi recznej w uchwyt Scienny, aby ustanowi¢ potgczenie systemowe. Ta operacja
jest wymagana jednorazowo po procesie resetowania.

Dealer Level (partner instalacyjny)
B Wszystkie opcje ustawien dla uzytkownika koricowego

OEM Level (producent pojazdu)
B Wszystkie mozliwosci ustawien dostgpne u partnera montazowego
B Integracje pojazdéw
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KALIBRACJA
Wskazowki dotyczace bezpieczenstwa

Kalibracje nalezy przeprowadzi¢ na twardej, rownej i antyposlizgowej powierzchni.

Pojazd nalezy zabezpieczy¢ przed niepozgdanym przetoczeniem i zaciggng¢ hamulec postojowy.
Upewnij sie, ze powierzchnia pojazdu jest czysta i wolna od luznych przedmiotéw, ktére mogtyby
wptyngé na ruch wysuwania sitownikéw lub sam pojazd podczas ruchu podnoszenia. Czystosé to
bezpieczenstwo!

Podczas procesu kalibracji nalezy zachowac¢ wystarczajgcy odstep bezpieczenstwa od systemu, aby
unikng¢ obrazen spowodowanych samoistnym wyciekiem oleju hydraulicznego pod cisnieniem.

Nie podnos$ pojazdu catkowicie na luzie. Jesli kota stracg kontakt z podtozem, moze to prowadzi¢ do
niestabilnych i niebezpiecznych sytuaciji.

Jak dziata kalibracja

Wiasne ruchy czujnika np. na skutek drgan zespotu pojazdéw prowadzg do nieokreslonych skutkéw
poziomego potozenia koncowego.

Podczas procesu kalibracji pojazd nie moze by¢ poddawany zadnym wibracjom, w przeciwnym razie
zostang zapisane nieprawidtowe informacje z czujnika poziomu, co bedzie miato negatywny wplyw
na jakos¢ wyniku poziomu. W szczegodlnosci na tym etapie nie mozna wykonywa¢ zadnych prac
montazowych ani wchodzi¢ do pojazdu.

Poniewaz czujnik poziomu dziata w sposéb kompensowany temperaturowo, jest on podgrzewany
do wstepnie zdefiniowanych stanéw roboczych w oparciu o odpowiednig temperature otoczenia i
zapisywany jest przypisany poziom potozenia. Podczas tego procesu na panel obstugi recznej TCU
wyswietlany jest komunikat ostrzegawczy ,Czujnik poziomu skalibrowany”. Proces ten musi zosta¢
catkowicie zakonczony; jesli stato sie to w spos6b niezamierzony, np. wystapig przerwy spowodowane
utratg zasilania, proces nalezy catkowicie powtorzyé.
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Sposéb postepowania

NOTYFIKACJA!

Szkody majgtkowe spowodowane stoczeniem sie pojazdu
» Zabezpiecz pojazd przed stoczeniem sie

» Zaciggnij hamulec postojowy

1. Uruchom panel obstugi recznej (TCU).
v’ System zostanie uruchomiony i pojawi si¢ ekran gtéwny.
2. Wybierz ,Settings”, nastepnie menu ustawien ,Advanced Settings” i ,User Level”:

(%% ¥ @ Epl %% @ @ @ %% @ @

What do you want to do?
Press the icon to select

Settings Menu Choose Level
General Settings User Level
_ _ Change system settings Login as user
e
= : . Screen Settings Dealer Level
h‘—'i__ 4 -'-J Change screen settings Login as dealer
Level System Advanced Settings OEM Level
Change advanced settings. Loginas OEM
Control the vehicle with 1+
use of hydraulic feet I

(=) C=D

3. W nastepnej sekcji zostaniesz poproszony o podanie osobistego kodu PIN.
INITIALER USER PIN: 2580.
Poniewaz kalibracja jest krokiem zwigzanym z funkcjg, po wprowadzeniu kodu PIN otrzymasz wielo-
funkcyjng autoryzacje dostepu zgodnie z Twoim poziomem dostepu.

Rejestracja

Przy pierwszym uzyciu wymagana jest rejestracja. Dokonuje tego sprzedawca lub warsztat
serwisowy.
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4. Z menu gtdwnego wybierz ,Level System”, a nastgpnie kliknij ,Settings” (nie sg juz wyszarzone po
wprowadzeniu kodu PIN w kroku 2) i ,Level position”.

v/ Nastepnie zostaniesz przeniesiony do recznego srodowiska obstugi z rozszerzong funkcjonalnoscia.

o 6% ¥ @ IEI (o %6% 9 @ ‘E (= =% v @ ‘E
« «
What do you want to do?
Press the icon to select .
Level System Settings
Automatic Mode CIT) Level position
_ -!-'" Automatic Leveling [ m Set \eve’\)posmon
HI‘ i Semi Aut Mod
A ] emi Autom. Mode S Sleep position
- ‘ A‘ -E-J, Semi-automatic Leveling H Set S\Eeppposmon
Manual Mode Q i it
Level System Drainage position
¥ -E-J' Manual Leveling . Set drain position
Control the vehicle with If
use of hydraulic feet .
o Settings
Level system settings

= =

Aby poprawnie skalibrowac system, wszystkie cztery podpory musza stykac sie z podtozem.

m Przed rozpoczeciem wiasciwego procesu kalibracji upewnij sie, ze wszystkie podpory maja
kontakt z podtozem. W trybie recznym ruch wysuwania zatrzymuje sie na chwile, gdy tylko
sterowana para podp6r dotknie podtoza. Ponowne nacisnigcie przycisku sterujagcego powoduje
kontynuacje ruchu postepowego.
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5. Najpierw _wysun "przednla pare sﬂownlkoyv, przesuwajgc it =
przetgcznik ,Przod” (a). System automatycznie wykrywa kon-
takt z podtozem, zatrzymuje sie na chwile i po ponownym uru- «  Change position
chomieniu zmniejsza predkos$¢ wysuwania. Level Position
Zatrzymaj ruch wysuwania, gdy zetknie sie on z podtozem.

6. Nastgpnie wysun tylng pare sitownikdow, przesuwajgc ﬁ
przetgcznik ,Tyt” (b). System automatycznie wykrywa kontakt z
podtozem, zatrzymuje sie na chwile i po ponownym uruchomi- (a) ®
eniu zmniejsza predkosé wysuwania. ——
Zatrzymaj ruch wysuwania, gdy zetknie sie on z podtozem. q’

® o

7. Umies¢ dwie poziomnice na podtodze pojazdu (wewnatrz) w
poprzek kierunku jazdy i w kierunku jazdy. Stuzg one jako poro-
wnanie referencyjne.

8. Kontynuuj wysuwanie podpdr pojazdu, az poziomy obu pozi-
omnic znajda sie doktadnie posrodku pomiedzy granicami kra-
wedzi. Jesli ogdlnie podnioste$ pojazd za wysoko, nie ma to
znaczenia dla pozniejszego procesu poziomowania. Informacje
o kacie i wysokosci nie zostang zapisane.

Jesli jednak doszedte$ do konca skoku sitownika i nie
@ mozesz ustawi¢ pojazdu w poziomie, musisz najpierw

sprawdzi¢ prawidtowe potozenie sitownika.

Upewnij sie, ze sitownik jest zamontowany na okreslonej

wysokosci (wartosé referencyjna przeswitu 160-190 mm)

i ze pojazd stoi na réwnej powierzchni.

Wsun catkowicie wszystkie sitowniki i powtorz kroki 3-6.
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9. Zapisz pozycje, do ktdrej sie zblizytes$, wybierajgc przycisk ,Save position i ponownie potwierdz ,Are
you sure? > Yes”.

(o 95% & @ (5% ¥ @ @
&« Change position <  Change position
Level Position Level Position
([ ) Cegs ot (]
Are you sure?
. . Yes N I/T}
N AN /
] [
® { L {

[ B Save Position ] B Save Position

v’ Jak opisano powyzej, system automatycznie zapisze parametry XY w réznych temperaturach i w
tym celu podgrzeje czujnik poziomu. Dzieki temu procesowi osiggalna doktadno$¢ poziomu jest wie-
lokrotnie zwiekszana. Prosze poczekac, az system zgtosi zakonczenie.

v’ System jest teraz skalibrowany.
10.Wyjdz z trybu ustawien i sprawdz poprawnos$¢ dziatania w trybie automatycznym.

11.Przed wyruszeniem sprawdz przeswit pod pojazdem i swobodny kat natarcia w petni obcigzonego
pojazdu. Jezeli nie mozna zachowac przeswitu i/lub kata natarcia, nalezy podjg¢ dziatania naprawcze.

Moga to by¢:
B Montaz dodatkowego zawieszenia pneumatycznego lub regulacja istniejgcego zawieszenia
B Korekta pozycji dzwigni wahacza na osiach ze sprezynami skretnymi
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Kalibracja w podtrybach ,Pozycja spania” i ,Odptyw” ma analogiczng strukture i nalezy jg tutaj
przeprowadzi¢ ponownie:

o @@ A 0 %% ¢ @ Er| 0 %% ¢ @ Ep)
What do you want to do? < <
Press the icon to select .
Level System Settings
Automatic Modk it
T Rt Loving =1 W et

aar
R Semi Autom. Mode F‘ Sleep position
Semi-automatic Leveling Set sleep position

&
]

Manual Mode 'Y . .
Level System Manual Leveling '\ Drainage position

Set drain position
Control the vehicle with ps
use of hydraulic feet 3

Settings
Level system settings

i

&

= =
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SYSTEM POZIOMOWANIA

A PRZESTROGA!
Niebezpieczenstwo skaleczenia!
Aby zapobiec obrazeniom czesci ciata osob trzecich podczas poziomowania:
» Nadzoruj obszar zagrozenia i w razie potrzeby wezwij druga osobe.
» Nie odkfadaj panelu obstugi recznej, aby w kazdej chwili mozliwe byto zatrzymanie awaryjne,
az do zakonczenia procesu poziomowania.

W podmenu ,System pozioméw” mozesz bardziej szczegdtowo wybiera¢ pomiedzy nastepujgcymi try-
bami:

(o 6% @ @ @ %% & @

What do you want to do?

Press the icon to select
Level System

'E' Automatic Mode
v

Automatic Leveling

-

=g Vv

Semi Autom. Mode
Semi-automatic Leveling

Control the vehicle with +
use of hyaraulic feet i
Settings

Level system settings

¥
Manual Mode
Level System -E-t Manual Leveling
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Automatyczny

Umozliwia to w petni automatyczne wypoziomowanie pojazdu za naci$nieciem przycisku. Zasto-
sowane mechanizmy bezpieczehstwa sprawiajg, ze w procesie poziomowania nie powstajg sytuacje
niestabilne, ktdére mogtyby uszkodzi¢ uzytkownika lub jego pojazd.

Pomimo automatycznego przebiegu procesu zachowujesz petng kontrole i w kazdej chwili mozesz
przerwaé proces naciskajgc pole wyboru ,Stop”.

Ten tryb jest odpowiedni w wiekszosci przypadkéw uzycia i dlatego powinien by¢ preferowany.

Potautomatyczny

Tryb potautomatyczny pozwala na nieco wiekszg kontrole. Znajduje zastosowanie w sytuacjach, w
ktoérych konieczne jest dokonanie indywidualnych poprawek, np.: Zblizanie sie do pozyc;ji, ktéra nie
zostata wczesniej zapisana.

W tym trybie obowigzujg réwniez opisane powyzej mechanizmy bezpieczenstwa, ktére m.in. sterujg
niezaleznie od siebie przodem i tylem pojazdu przy réznych predkosciach wysuwania.

Reczny

Tryb reczny zapewnia petng kontrole nad systemem.

Oprécz zwiekszonego stopnia swobody, tryb ten naktada réwniez wiekszg odpowiedzialno$¢ na uzyt-
kownika, dlatego ten tryb jest zalecany tylko doswiadczonym uzytkownikom. Zwolnienie toréw jazdy
powoduje czesciowa dezaktywacje mechanizméw bezpieczenstwa zintegrowanych w trybie automa-
tycznym i potautomatycznym.

Tryb reczny stuzy np. do dociskania poszczegoéinych podpdr, jesli zapadty sie w miekkim podiozu.

Tryb automatyczny

W menu automatycznym mozna uzyska¢ dostep do wczesniej P, &
zapisanych pozycji w sposob catkowicie automatyczny.

B Automatyczny (Level position:): -

Gtéwna funkcja umozliwiajgca poziomowanie pojazdu do
wczesniej zaprogramowanej pozycji poziomowania.

Sen (Sleep position): Automatic Mode

Mozliwos$¢ odchylenia pojazdu na jedng strone w celu zapew- e ]
nienia wygodniejszej pozycji do spania. BOR ool posiion
Odprowadzanie wody szarej (Drainage position):

Aby oprézni¢ zbiornik na wode szara, pojazd nalezy przechyli¢ |2=  Sleep position

Set to sleep position

poprzecznie.

.‘ Drainage position
Set to drain position
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1. Aby zapewni¢ bezpieczny proces poziomowania, operator
musi sprawdzi¢, czy w miejscu pracy lub w bezposrednim
sgsiedztwie pojazdu nie znajdujg sie zadne osoby (w razie potr-
zeby wezwac¢ drugg osobe) oraz czy droga przesuwu sitowni-
kow jest wolna od przeszkod.

Za pomocg ,OK” potwierdzasz, ze ukonczytes kontrole $ro-
dowiskowa.

2. Podgrzewanie czujnika poziomu. Zastosowany czujnik przy-
spieszenia jest kompensowany temperaturowo, co oznacza,
ze przeciwdziata niepozgdanym odchyleniom pomiaru poprzez
podgrzanie do poziomu temperatury, dla ktérej zostat skalib-
rowany.

Ten krok zalezy od poziomu temperatury czujnika i mozna go
poming¢, jesli operacja zostanie powtérzona w krétkim czasie.
Prosze poczekac kilka sekund.

9%6% @ ‘E

Safety Distance

Before starting leveling check if the
surroundings are free of persons and
objects

Raise Legs

C=D

Level Sensor

Z

Please wait untill

levelsensor is calibrated

this can take a couple of seconds

—
¢ ¢
[ (]

4102578 _b
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3. Uruchom tryb automatyczny.

v’ Przeprowadzany jest proces poziomowania.

i

Proces poziomowania mozna przerwa¢ w dowolnym
momencie i niezaleznie od etapu procesu, za pomocag
wyswietlonego przycisku ,,Stop”.

Dalsze poziomy zabezpieczen: Jesli potgczenie radi-
owe pomiedzy panelem obstugi recznej TCU a giéwnym
procesorem agregatu zostanie przerwane, proces zosta-
nie rowniez automatycznie i natychmiastowo zatrzymany
ze wzgledéw bezpieczenstwa. Co wiecej, system zatrzy-
muje sie natychmiast po witgczeniu zaptonu.

(o 5% & @

« Automatic Mode
Level Position

!L
" =
Ll

p Start

Raise Legs

o)

(Wses ¥ @ ‘E

Automatic Mode
Level Position

A

Legs Out

Please wait..

M Stop
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Postep procesu jest wyswietlany za pomoca paska postepu.
Poszczegdlne etapy procesu to:
B Kontakt z podtozem 1/3: Najpierw sitowniki znajdujgce sie w
dolnej czesci pojazdu wysuwaja sie, az do wykrycia kontaktu z
podtozem. Sitowniki po przeciwnej stronie pojazdu, tj. z przodu
lub z tytu, wysuwaja sie nastepnie do momentu wykrycia kon- ox v @ (E7)

taktu z podtozem. .
. . . . . . « Automatic Mode
B Zgrubne poziomowanie: Pojazd zostaje ustawiony w stabil- Level Position

nej, poziomej pozycji. Celem tego kroku jest ustawienie pojazdu
w korzystnej pozycji wyjsciowej i przesuniecie srodka ciez-
kosci pojazdu do potozenia centralnego. Zgrubne wyréwnanie & A

odbywa sie za pomoca trzech sitownikéw podporowych, ktére Lo out
umozliwiajg catkowicie zdefiniowane utozenie.
B Kontakt z podlozem 2/3: Czwarta podpora wysuwa sie az do
kontaktu z podtozem. lll
B Precyzyjne poziomowanie: System reguluje sitowniki ze zre- ‘ 4
dukowang predkoscig wysuwania, az pojazd znajdzie sie w y
ustawionym zakresie tolerancji zapisanej pozycji. -
B Kontakt z podtozem 3/3: Na koniec sprawdzane sg wszystkie

ci$nienia hydrauliczne, a tym samym nosnos¢ wszystkich sitow-
nikdw podporowych i, jesli to konieczne, zwigkszane do okreslo-
nego poziomu ci$nienia. Ostatecznie pozwala to uzyskac pozi-
oma pozycje przy rownomiernie roztozonym obcigzeniu poszc-

zegolnych sitownikow.

Uzytkownik jest zawsze informowany o tym, czy podpory
sg catkowicie wsunigte. Jezeli jedna z podp0r jest czesci- @
owo wysunieta, wyswietla sie symbol ,legs out”.
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Tryb poétautomatyczny

1. Najpierw na wyskakujgcym ekranie wyjasniona jest podsta-
wowa funkcjonalnos¢ regulatoréw sterujgcych.
Potwierdz za pomocag OK”.

%% ¥ ‘E’

Control

;
@

To control touch the screen on the
desired side and slide the button up

= o
e {
(- )
2. Pojawia sie widok z gory kampera (widok z lotu ptaka) z cent- PR &

ralnie umieszczong okragtg poziomicg.
Sama poziomica jest pokazana jako zielona kropka. Regula- « Semi-automatic Mode
tory sterujgce, pokazane w postaci czterech niebieskich kropek,
znajdujg sie po gtéwnych stronach pojazdu (przod, tyt, lewa,

prawa).
Po dotknieciu jednego z czterech punktéw (a) pojawia sie kom-
pletny regulator sterujgcy. o
Aby zapobiec szkodliwemu wplywowi na pojazd lub podwo- S
zie pojazdu, np. wplywow skretnych, ruch sitownika jest ogra- ﬂ
niczony do kierunku wysuwania; tzn. mozesz wypoziomowac :
pojazd poprzez stopniowe wysuwanie sitownikéw/par sitowni- ﬁ
kow.

([ o
Aby cofngé, wszystkie podpory sg sterowane rownolegle i jed- (a)
noczesnie (b).

v’ Po wsunigciu wszystkich podpér symbol ,legs out” nie bedzie = (b)
juz widoczny na TCU. .
Przesuwajgc poziomice na srodek okragtej poziomicy, pozio- ® L
mujesz pojazd.

()
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Aby uzyska¢ niskg wysokos$¢ wejscia, nalezy przestrzega¢ nastepujacej kolejnosci (analogicznie do

procesu zautomatyzowanego):

B Orientacja wzdtuzna: Podnie$ dolng czes$¢ pojazdu (przéd/tyt), az poziom zréwna sie ze srodkiem,
tj. na mentalnie poziomej osi przechodzacej przez srodek.

B Orientacja poprzeczna: Podnie$ dolng cze$é pojazdu (lewa, prawg), az poziom znajdzie sie
posrodku.

Stopien rozdzielczosci wyswietlacza wzrasta wraz ze zmniejszaniem sie odlegtosci od
srodka. Upraszcza to precyzyjng regulacje na ostatnim etapie.

B System zatrzymuje sie automatycznie po osiggnieciu pozycji poziomej, tj. gdy poziom znajdzie
sie posrodku. Ponowne nacisniecie regulatorow sterujacych umozliwia reczne przekroczenie tego
potozenia, umozliwiajgc przejscie do potozen poza stanem wypoziomowanym.

Uzytkownik jest zawsze informowany o tym, czy podpory sg catkowicie wsuniete. Jezeli jedna
z podpdr jest czesciowo wysunieta, wyswietla sie symbol ,legs out”.
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Tryb reczny

A OSTRZEZENIE!

Niebezpieczenstwo przewrécenia sie pojazdu

W trybie recznym wybrane sitowniki mogg wysuwac sie parami az do ogranicznika, co moze
spowodowac przewrdcenie sie pojazdu.

» Szczegdlna ostroznosé jest wymagana w trybie recznym.
» W bezposrednim sasiedztwie nie mogg przebywac¢ zadne osoby.

1. Najpierw na wyskakujgcym ekranie wyjasniona jest pod-
stawowa funkcjonalno$¢ regulatoréw sterujgcych. W prze-
ciwienstwie do trybu automatycznego lub pétautomatycznego,
w trybie recznym mozliwe jest zaréwno wysuwanie, jak i wsu-
wanie podpér. Mozna to zilustrowa¢ za pomocg pokazanego
suwaka, ktory steruje teraz w obu kierunkach.

Potwierdz za pomocg OK”.

[ 96% & IE
Control
T
4

To control touch the screen on the
desired side and slide the button up
or down

CeD
—
°

~
§
)

~
-
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2. Pojawia sig¢ widok z gory kampera (widok z lotu ptaka) z cent-
ralnie umieszczong okragtg poziomica.
Sama poziomica jest pokazana jako zielona kropka. Regula- o Manual Mode
tory sterujace, pokazane w postaci czterech niebieskich kropek,
znajduja sie po gtéwnych stronach pojazdu (przdd, tyt, lewa,
prawa). Speed
Po dotknieciu jednego z czterech punktéw (c) pojawia sie kom-
pletny regulator sterujgcy. Przesuwajgc poziomice na Srodek [
okragtej poziomicy, poziomujesz pojazd.

(o oce, &

£

/

Dodatkowo istnieje mozliwo$¢ sterowania systemem z dwiema [ _/
réznymi predkosciami (d), co umozliwia szybkie przemieszcza-
nie sie w obszar pracy, ale takze precyzyjne przemieszczanie

sie w samym obszarze pracy. o 5

=

VR
N

Aby uzyska¢ niskg wysokos$¢ wejscia, nalezy przestrzega¢ nastepujacej kolejnosci (analogicznie do

procesu zautomatyzowanego):

B Orientacja wzdtuzna: Podnie$ dolng czes¢ pojazdu (przdéd/tyt), az poziom zréwna sie ze srodkiem,
tj. na mentalnie poziomej osi przechodzgcej przez $rodek.

B Orientacja poprzeczna: Podnie$ dolng cze$é pojazdu (lewa, prawg), az poziom znajdzie sie
posrodku.

@ | Stopien rozdzielczosci wyswietlacza wzrasta wraz ze zmniejszaniem sig odlegtosci od srodka.
l Upraszcza to precyzyjng regulacje na ostatnim etapie.

@® | Uzytkownik jest zawsze informowany o tym, czy podpory sg catkowicie wsuniete. Jezeli jedna
l z podpor jest czesciowo wysunieta, wyswietla sie symbol ,legs out”.
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ZAKLOCENIA
Komunikaty o btedach

Sitownik na ograniczniku koncowym (catkowicie wsuniety/wysuniety)

Wystepowanie:

ruch wysuwania zatrzymuje sig; pojawia sie komunikat o bfedzie
wyswietlacza

Sygnat akustyczny:

Sygnat dzwigkowy 3x krotki

Srodki naprawcze (opcje):
B Sprawdz okolicg: Czy teren jest wyjatkowo stromy? Jesli tak, przesun

pojazd i powtdrz proces na bardziej ptaskim terenie.
Alternatywnie kontynuuj:

Czy prowadzite$ pojazd w trybie pétautomatycznym lub rgcznym
i przeprowadzite$ wiele korekt pozycji? Jesli tak, wsun wszystkie
podpory i wykonaj proces poziomowania w trybie automatycznym.
Spowoduje to przejscie do pierwszej, najnizszej pozyciji.
Alternatywnie kontynuuj:

Sprawdz przeswit pojazdu: Czy kota odrywajg sie od podtoza? Jaki
wynosi przeswit pomiedzy dolng krawedzig ramy a podtozem?
Catkowicie wsun sitowniki i zmierz istniejgcy przeswit pojazdu. Powi-
nien on wynosi¢ od 160 do 180 mm . Nieprawidtowo zamon-
towane sitowniki ograniczajg istniejgcy aktywny skok. Jesli rzeczy-
wisty przeswit odbiega od podanych wartosci, skontaktuj sie z part-
nerem instalacyjnym.

g % (@ ~- =]

Cylinder Error

End of stroke reached
Error code: HY-0001

Zaklocone potaczenie radiowe pomiedzy obstuga reczng a ptyta gtéwna

Wystepowanie:

Na wyswietlaczu pojawia sie komunikat o btedzie, obstuga systemu
nie jest mozliwa

Sygnat akustyczny:

Sygnat dzwiekowy

Srodki naprawcze (opcje):

8% % @ ~- B

B Uruchom ponownie obstuge reczna, co spowoduje ponowne nawig-
zanie potgczenia radiowego. Controller
Alternatywnie kontynuuj: -

B Wecisnij obstuge reczng w uchwyt scienny, aby stworzy¢ bezposred- ”c‘;rf{;”;,”;ﬁv“,tfﬁgj”oﬁf
nie, przewodowe potgczenie z ptytg gtéwna. Error code: CN-0001
Alternatywnie:

B Sprawdz, czy system poziomowania mozna obstugiwa¢ za pomocg
przyciskow sterowania awaryjnego na uchwycie sciennym. .

B Skontaktuj sie ze swoim partnerem instalacyjnym.

)
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System zablokowany ze wzgledow bezpieczenstwa (wysunigcie)

Wystepowanie:

Zapton jest wigczony, na wyswietlaczu pojawia sie komunikat
Sygnat akustyczny:

Ciagty sygnat dzwiekowy

Srodki naprawcze (opcje):

Wytgcz zapton i powtérz proces.

Informacje:

System mozna w kazdej chwili wsung¢.

Czujnik temperatury nie jest wystarczajgco nagrzany

Wystepowanie:

Po dtugim okresie bezczynnosci systemu; Pojawia sie komunikat na
wyswietlaczu Informacje ogdine:

Aby zwigkszy¢ doktadnos¢ systemu, zainstalowany jest czujnik przy-
spieszenia z kompensacjg temperatury, ktéry jest skalibrowany do
okreslonej krzywej temperatury.

Sygnat akustyczny:

Sygnat dzwiekowy 4x krotki

Srodki naprawcze:

Czekaj. Po 4 minutach temperatury osiggnety ustawiong temperature i
umozliwity sterowanie wyswietlaczem.

Ignition is turned on
Please turn off ignition contact

%% @ @

Level Sensor

Z

Please wait untill
levelsensor is calibrated

this can take a couple of seconds

= o
o {
- \

\ _
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Zbyt niskie napiecie akumulatora

Wystepowanie:
Po dtugim okresie bezczynnosci pojazdu; Pojawia sie komunikat na
wyswietlaczu
Sygnat akustyczny:
Sygnat dzwigkowy 5x krotki

rodki naprawcze:
Nataduj akumulatory pojazdu. Mozna je zainstalowa¢ w obszarze sil-
nika (akumulator pojazdu) lub w pojezdzie (akumulator nadwozia).
Akumulator pojazdu mozesz tadowac¢ za pomoca tadowarki samocho-
dowej, a akumulator nadwozia mozesz tadowac¢ podigczajgc kamper
do statego gniazdka wtykowego 230 V za pomocg wtyczki sieciowej
CEE.

Napiecie akumulatora jest zbyt wysokie

Wystepowanie:

Podtgczenie systemu do akumulatora 24 V ; System jest przeznac-
zony na napiecie 12 V

Sygnat akustyczny:

Sygnat dzwigkowy 5x krotki

Srodki naprawcze:

Zmien akumulator i uktad zasilania na 12 V.

o 50% w (@ el £l

Battery Error

Battery voltage too low
Error code: BT-0001

(= 80% w @ oy (5

Battery Error

Battery voltage too high
Error code: BT-0002
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Zbyt wysoka temperatura napedu silnika

Wystepowanie:

Temperatura napedu silnika jest zbyt wysoka.

Sygnat akustyczny:

Sygnat dzwigkowy 6x — powtarza sig przez 10 sekund

Srodki naprawcze:

Poczekaj, az silnik ostygnie, odczekaj co najmniej 15 minut i sprébuj
ponownie.

9% v @ i =

Motordriver

Temperature High
Error code: MD-0001

Czujnik cisnienia
Wystepowanie:

Wystgpit problem z jednym lub wigkszg liczbg czujnikéw cisnienia.
Sygnat akustyczny:

(w895 w @ i =

Srodki naprawcze:

Zresetuj system, uruchamiajgc silnik na 15 sekund i ponownie wytgcz
styk lub naci$nij przycisk chowania n6g w stacji dokujacej przez ponad
8 sekund. Sprébuj ponownie uzyé systemu.

Jesli btad bedzie sie powtarzat, zle¢ sprzedawcy sprawdzenie czujni- | General Error
kow cisnienia i potaczen czujnikéw.

Undefined error

Error code: ER-0016
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Ruch przy wytaczonym styku

Wystepowanie:

System wykryt ruch, gdy styk byt wytgczony. Mozliwe, ze kabel D+ jest

uszkodzony.

Sygnat akustyczny:

Sygnat dzwigkowy 2x — powtarza sig przez 10 sekund

rodki naprawcze:

Wigcz silnik na 15 sekund, a nastepnie catkowicie wytgcz wytgcznik.

Jesli btad nie zniknie, skontaktuj sie ze sprzedawca. Ze wzgledéw

bezpieczenstwa system pozostaje zablokowany. ‘ General Error
Undefined error

Error code: ER-0032

(= 59% w @ =

Czujnik poziomu

Wystepowanie: = v ® e
Wystapit problem z czujnikiem poziomu.
Sygnat akustyczny:

Srodki naprawcze:

Zresetuj system, uruchamiajgc silnik na 15 sekund i ponownie wytgcz

styk lub naci$nij przycisk chowania n6g w stacji dokujacej przez ponad
8 sekund. Sprébuj ponownie uzy¢ systemu.

Jesli blad bedzie sie powtarzat, zle¢ sprzedawcy sprawdzenie czujnika | General Error
poziomu i potgczen czujnikow. Undefined error

Error code: ER-0064
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Nieoczekiwany ruch

Wystepowanie:
System wykryt nieoczekiwany ruch w kierunku przoéd/tyt.
Sygnat akustyczny:

8% v @ ooy [

Srodki naprawcze:
Skontaktuj sie ze swoim sprzedawca.

General Error

Undefined error
Error code: ER-00128

Nieoczekiwany ruch

Wystepowanie:
System wykryt nieoczekiwany ruch w kierunku lewo-prawo.
Sygnat akustyczny:

(o 9% w @ ey [

Srodki naprawcze:
Skontaktuj sie ze swoim sprzedawca.

General Error

Undefined error
Error code: ER-00256

o«

Automatyczne poziomowanie wylaczone

Wystepowanie: Przycisk start w menu auto-
System wykrywa nacisk na nogi podczas uruchamiania automaty- matycznego poziomowa-
cznego poziomowania za pomocg przycisku na stacji dokujgcej. nia jest szary i nieaktywny.
Sygnat akustyczny:

Sygnat dzwiekowy 7x

Srodki naprawcze:
Wsun sitowniki i odczekaj 10 sekund przed ponownym uruchomieniem
automatycznego poziomowania.
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Czujnik poziomu kalibruje sie¢ sam

Wystepowanie:
Czujnik poziomu kalibruje sie sam, aby uzyska¢ najlepszy wynik pozi-
omu.
Sygnat akustyczny:
Sygnat dzwigkowy 4x
rodki naprawcze:
Poczekaj, az czujnik bedzie gotowy. W bardzo zimnym otoczeniu
moze to zajg¢ do 2 minut.

204 4102578 _b



Natychmiastowe srodki

Btad Natychmiastowe dziatanie

Potaczenie radiowe TCU nie » Uzyj zagtebionych/wpuszczonych przyciskow sterowania awaryj-

powiodto sie nego na wsporniku $ciennym (funkcja jest identyczna) dla ,trybu
automatycznego” i ,wsuwanie wszystkich podpor” (patrz czesc¢
,Obstuga awaryjna” w rozdziale "Przeglad panelu obstugi recznej
TCU (Touch Control Unit)", strona 166)

» Wykonaj ,Factory Reset”, aby ponownie sparowa¢ TCU z gtéwnym
kontrolerem.

Ekran TCU jest czarny lub » Przytrzymaj gtowny przycisk ,6” (patrz "Przeglad panelu obstugi
zamrozony recznej TCU (Touch Control Unit)", strona 166) przez 10 sekund ,
aby ponownie uruchomi¢ procesor panelu obstugi recznej TCU.

Awaria zasilania » Uzyj pompy recznej, patrz nastepny rozdziat Praca awaryjna.

Praca awaryjna

Praca awaryjna umozliwia reczne wsunigcie podpor za pomoca recznej pompy w przypadku awarii elek-
trycznej lub niskiego napiecia akumulatora.

UWAGA! Jesli podpory nie sg catkowicie wsuniete, nie mozesz przesuwa¢ kampera. Systemu mozna
ponownie uzywac dopiero po usunieciu usterki lub po zbyt niskim napigciu akumulatora.

Sekwencja prac awaryjnych

A PRZESTROGA!

Niebezpieczenstwo skaleczenia
Pompa moze stac sie niestabilna, a uchwyt pompy moze odskoczy¢.
» Nigdy nie mocuj przedtuzenia do uchwytu pompy.

» Zachowaj odpowiednig odlegtos¢ od uchwytu pompy.

1. Wiéz metalowy pret do uchwytu pompy reczne;j.

2. Wykonuj powolne, ale state ruchy pompy. Czas
skoku 2-3 sekundy.

3. Aby zmniejszy¢ wysitek wymagany do obstugi
uchwytu pod wysokim cisnieniem, nalezy
stosowa¢ krotkie skoki. Najwiekszy efekt
pompowania osigga sie w ostatnich 5° skoku.

4. Wyjmij metalowy pret z pompy recznej, gdy
podpory catkowicie sie wsung.
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KONSERWACJA | PIELEGNACJA

Regularne kontrole wizualne i funkcjonalne oraz czyszczenie pomagajg przeciwdziata¢ naturalnemu
Zuzyciu.

Sprawdz nastepujgce czesci pod katem czystosci, zuzycia, korozji, wyciekdw oleju i uszkodzen, a takze
dobrego osadzenia:

B Powierzchnie sitownikéw i uszczelki

Elementy potgczenia

Agregaty i ztgczki do wezy

Podpory i dyski wsporcze

Sruby, weze i kable

Odpowietrznik zbiornika

Pokrywy agregatu

Kontrola wieku wezy / maksymalny czas uzytkowania: 6 lat po instalac;ji

NOTYFIKACJA!

Nie narazaj systemu no$nego na bezposrednie dziatanie strumienia wody, np. myjki wysokocisnieni-
owej.

Wymiana oleju

Zaleca sig odstep miedzy wymianami wynoszacy 2 lata. Wymiane oleju zlecaj wytgcznie autoryzowanym
partnerom serwisowym E&P.

Smarowanie

Po kazdym czyszczeniu regularnie smarowaé powierzchnie biezne sitownikéw smarem adhezyjnym (np.
HHS 2000 firmy Wirth).

Dozwolone srodki czystosci

B ug mydlany
B dostepne na rynku srodki czyszczgce na bazie srodkdéw powierzchniowo czynnych

SERWIS
Naprawa

Prace naprawcze i prace konserwacyjne moga by¢ wykonywane wytgcznie przez punkty serwi-
sowe E&P lub autoryzowane firmy specjalistyczne.

B W przypadku napraw nasi klienci majg dostep do rozbudowanej sieci punktéw serwisowych E&P.
B Przeglad punktow serwisowych znajdziesz na stronie gtéwnej E&P:
www.ep-hydraulics.nl

Czesci zamienne sg elementami zabezpieczajgcymi!

B Jako czesci zamienne w naszych produktach zalecamy montowanie tylko oryginalnych czesci AL-KO
lub czesci wyraznie dopuszczonych do montazu.
Uzycie innych czesci zamiennych powoduje utrate roszczen gwarancyjnych, chyba ze udowodnisz,
ze odchylenie od powyzszej specyfikacji nie bylo przyczyng wady lub uszkodzenia.

B W celu jednoznacznej identyfikacji cze$ci zamiennej nasze punkty serwisowe wymagaja numeru iden-
tyfikacyjnego czesci zamiennej (ETI).
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TRANSFER | UTYLIZACJA

System zostat dostosowany do konkretnego pojazdu. Jesli ma zosta¢ przeniesiony na inny pojazd
podstawowy lub zdemontowany, moze to zrobi¢ przeszkolony partner serwisowy E&P. Nalezy zadba¢
o to, aby demontaz zostat przeprowadzony fachowo i aby punkty potaczen w pojezdzie podstawowym
zostaly starannie zachowane. W szczegélnosci nalezy przestrzega¢ specyfikacji zawartych w dyrek-
tywie dotyczgcej nadwozia pojazdu podstawowego.

Zastosowany olej hydrauliczny nie ulega biodegradacji. Nalezy go w catosci zebraé i przekazac firmie
zajmujacej sie utylizacja, ktéra specjalizuje sie w utylizacji mediow.

Raz zamontowanych przewodéw hydraulicznych nie mozna juz uzywac i nalezy je wyrzucic.

Komponenty elektroniczne, takie jak np. panel obstugi recznej TCU, kontrolery sterujgce, sterowniki
silnikéw, silniki BLDC nalezy utylizowa¢ oddzielnie jako odpady elektryczne. Panel obstugi recznej
TCU zawiera akumulator o pojemnosci 1600 mAh , ktéry mozna odda¢ do firmy zajmujacej sie utyli-
zacjg odpadow lub do miejskiego punktu zbidrki.
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INSTRUKCJE

1. Uzyj ruchu przesuniecia, aby wybra¢ obszar ,Manual” na ekranie gt6-

wnym.

%% ® @ @

What do you want to do?
Press the icon to select

G)

Manual

Get the latest manualand [
information

2. Pojawi sig kod QR, ktory przeniesie Cig bezposrednio na strone gté-
wng E&P. Zeskanuj kod QR telefonem komérkowym lub tabletem,
aby uzyskac¢ dostep do najnowszych instrukgiji.

3. Na podstronie ,Support & Downloads” znajdziesz najnowszg doku-
mentacje dla swojego systemu.

Manual

Scan the QR code wit
your mobile phone to

get the latest usermanuals
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PRZEGLAD USLUG KONSERWACJI | PRZEGLADOW

Popros sprzedawce o uzupetnienie tego rejestru po kazdej kontroli.

Kontrola przekazania

Data produkcji weza:
Data montazu weza:

Data / pieczatka sprzedawcy

Po 4 latach

Data / pieczatka sprzedawcy

Po 8 latach

Data / pieczatka sprzedawcy

Po 12 latach

Data / pieczatka sprzedawcy

Po 2 latach

Data / pieczatka sprzedawcy

Po 6 latach

Data / pieczatka sprzedawcy

Po 10 latach

Data / pieczatka sprzedawcy

Po 14 latach

Data / pieczatka sprzedawcy
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DEKLARACJA ZGODNOSCI WE

Niniejszym oswiadczamy, ze ten produkt w wersiji, ktérg wprowadziliSmy na rynek, spetnia wymaga-
nia zharmonizowanych dyrektyw UE, unijnych norm bezpieczenstwa oraz norm specyficznych dla

produktu.

Produkt
Hydrauliczny

system poziomowania E&P

Producent

E&P Hydraulics
Haverstraat 143

2153 GD Nieuw-Vennep
Holandia

Dyrektywy

2014/30/UE
2022/30/WE

Petnomocnik

E&P Hydraulics B.V.
Haverstraat 143

2153 GD Nieuw-Vennep
Holandia

Numer seryjny
4102293

Normy zharmonizowane

EN I1SO 12100
EN 50498

10 stycznia 2024 r., Nieuw-Vennep
Holandia

Roland Dejong

(CCO) Starszy kierownik ds. obstugi
klienta

E&P Hydraulics B.V.
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Member of DE>XKO

LLLLLL

E & P Hydraulics B.V.
Haverstraat 143

2153 GD Nieuw-Vennep
Netherlands

Fon +31 252 626 151
info@ep-hydraulics.com
www.ep-hydraulics.com
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